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1. Einfiihrung

1.1. Ubersicht

Schwingrinnen foérdern das zu transportierende Gut durch
Massenwirkung. Dadurch, daB sich die Rinne bei Bewegung
in Forderrichtung zugleich nach oben und bei der Riick-
bewegung nach unten bewegt, wird das Férdergut in beiden
Phasen unterschiedlich gegen Boden und Wand der Rinne
gedriickt und durch ReibschluB geférdert. Z. T. hebt das
Gut ganz vom Boden ab und legt einen Teil der Weg-
strecke frei schwebend zuriick (Wurfférderung).

Bei stark schleiBenden Giitern legt man groB8en Wert auf
eine Auslegung, bei der das Gut nur noch iber einen sehr
kurzen Weg mit der Rinne in Kontakt ist [2, I] |7] [l1]).
Dabei wird sowohl die Rinne als auch das Gut geschont,
wenn die Wurfweite gering ist.

In der Landwirtschaft verwendet man vorwiegend leichte,
in Lenkern gefiihrte Blechrinnen, die durch einen Kurbel-
trieb bewegt werden. Die in der Industrie h&ufig nebenbei
oder hauptsachlich gestellte Aufgabe des Siebens entféllt hier
ganz. Nur der waagerechte oder fast waagerechte Transport
wird von dem Fdrderer verlangt. Die VerschleiBifrage spielt
wegen des kaum schleifenden Gutes keine Rolle.

Weil die eigentliche Rinne (z.B. Bild 2) im Verhéltnis zu
ihrer Lange sehr schmal und flach ist (z.B. 140 mm hoch,
140 mm breit und 12 m lang), dazu aus nur 1,5 mm dickem
Blech zusammengenietet ist, muB jeweils in 1,5 bis 2 m
Entfernung cine Fihrung geschaffen werden. In den meisten
Iillen werden Lenkerfedern eingebaut. Sie sind billiger als
Konstruktionen mit Gleit- oder gar Walzlagern und ergeben
ohne weitere Mafnahmen auch eine seitliche Fihrung. Die
Federn arbeiten auflerdem wartungsfrei, was Gleitlager im
Dauerbetrieb nicht oder bei Verwendung von Kunststoff-
buchsen nur nach Schmierung wahrend einer Einlauf-
periode tun.

Ein Nachteil der einfachen Lenkerfederkonstruktion besteht
darin, dafl sie den Hub der Rinne auf etwa 30 mm begrenzt,
denn sowohl die Biegebeanspruchung wie auch die Lange
der Federn (Knickgefahr) diirfen eine gewisse Grenze nicht
iberschreiten.

Nach Krocknaus [13] und WEenMeier [3] [11] ist es aber zum
Erzielen einer guten Fordergeschwindigkeit richtig, wenn die
Maschinenbeschleunigung K durch eine niedrige Kurbel-
wellendrehzahl und einen groBen Hub zustande kommt.

Der Massenausgleich der in der Landwirtschaft verwendeten
Schwingrinnen liegt sehr im argen. Von gelegentlich vor-
handenen exzentrischen Massen an der Kurbelwelle ab-
gesehen, findet man keinen Massenausgleich. Da auBer durch
die Kurbelwellenlager auch durch jedes Lenkerpaar Massen-
krafte auf den Unterbau wirken, miifite auch an jedem
Lenkerpaar eine Vorrichtung zum Massenausgleich geschaf-
fen werden, wenn man den Unterbau nicht mit nennens-
werten dynamischen Kréften beanspruchen will. Derartige
Anstrengungen miissen aber von vornherein als erfolglos
angesehen werden, weil sie zu einer betrachtlichen Kosten-
steigerung fiithren. Wenn aber die Schwingrinne wesentlich
teurer als beispielsweise ein Trogkettenférderer wird, ver-
zichtet der Verbraucher in den meisten Féllen auf die Vor-
teile der Schwingrinne (vollstdndige Entleerung, lauft gefiillt
an, leiser Lauf) zugunsten der dann viel billigeren Trogkette.
Hieraus wird ersichtlich, dafl der Schwingrinnenkonstrukteur
bestrebt sein muB, seine Maschine mit einfachen und billigen
Mitteln und ohne Massenausgleich zum Laufen zu bringen,
ohne daB am Forderer selbst oder ringsum Schdden oder
Beldstigungen eintreten.
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Heute werden die Forderanlagen meistens in leichten Ge-
bauden verwendet. Bei Betrieb von Schwingrinnen haben
sich in der Vergangenheit nicht selten Schaden an den
Gebéduden gezeigt. Z.T. war die Ursache im Spiel des Kurbel-
triebs oder im Auftreffen des Foérdergutes nach dem Wurf
zu suchen. Beides verursacht im Betrieb Stofe.

1.2. Anforderungen an Férderrinnen

Aus obigen Ausfiihrungen gehen zwei Forderungen hervor:
1.2.1. Beseitigung des Lagerspiels

Es ist keine Schwierigkeit, alle Lager an der Kurbelwelle
mit ausreichend spielfreien Walzlagern zu versehen. Das
obere Pleuellager macht jedoch Schwierigkeiten, da es nur
kleine Bewegungen ausfiihrt. (Das gleiche Problem ist von
Kolbenmaschinen her bekannt.) Eine vollig spielfreie Lésung
ist hier anzustreben. Stahlfedern haben sich nicht bewahrt,
weil sie die vielfach auftretenden geringen Querbewegun-
gen nicht aufnehmen koénnen und brechen. Die etwas
teureren Gummilager (z. B. Silentbloc) laufen dagegen stoB-
frei und betriebssicher. Die Pleuelkraft verursacht im Gummi-
lager zwar eine kleine Achsverlagerung, die den Hub
gegeniiber der starren Kurbelschwingenkinematik etwas
vergroBert, die Abweichung ist aber gering und kann
gegebenenfalls beriicksichtigt werden.

Die Lenker miissen nicht unbedingt spielfrei arbeiten. Wenn
Gleitlager vorgesehen sind, so ist es nétig, die beiden
Lenker eines jeden Paares derart zu verbinden, daB ein
Verkanten der Lager vermieden wird.

1.2.2. Keine Wurfférderung

Lenkerwinkel, Drehzahl und Hub der Schwingrinne miissen
so aufcinander abgestimmt sein, daB Wurfférderung — und
damit der Aufprallstof nach jedem Wurf — vermieden
wird, die Maschine also als Schiittelrutsche arbeitet.

Dafiir, ob das Gut in der Rinne abhebt oder nicht, ist die
Wurfkennziffer /" — definiert als das Verhéaltnis der maxi-
malen vertikalen Rinnenbeschleunigung zur Erdbeschleuni-
gung — von BorrcHer [2, II] eingefiihrt worden.

432.[‘2.,.
r="-
g

f Frequenz [1/s]

sin/
(1)
Darin bedeutet
r Kurbelradius
J Lenkerwinkel zur Vertikalen
g Erdbeschleunigung

Bei Schwingrinnen mit Lenkern ist der Winkel /4 iber dem
Arbeitsspiel variabel. In diesem Fall kann flir eine erste
Naherung der im oberen Totpunkt vorhandene Winkel igp
eingesetzt werden.

Der Vollstandigkeit halber sei hier gleich die Maschinen-
kennziffer K, das Verhdltnis der maximalen Rinnenbeschleu-
nigung zur Erdbeschleunigung erwdahnt.

K= — 2

Ist I'> 1, hebt das Gut vom Rinnenboden ab.Bei 1 <1'<3,3
dauert der Wurf nicht linger als eine Periode, bei I" > 3,3
muB (nach WEHMAYER [11]) eine rhythmische Férderung ein-
setzen, was jedoch nach eigenen, friither gemachten Beobach-
tungen bei langhubigen Schwingrinnen nicht immer eintritt.
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Bei I' <1 hebt das Gut nicht vom Rinnenboden ab, sondern
bleibt stets in Kontakt mit der Rinne [2].

Im Interesse einer guten Forderleislung wahlt man /' nicht
kleiner als nétig. Hier wurde [' = 0,96 eingesetzt und die
diesbeziiglichen Versuche mit den entsprechenden Maschinen-
daten durchgefiihrt. Bild 1 zeigt den Verlauf der Drehzah-
len abhangig vom Kurbelradius.

Dem Praktiker mag diese Auslegung zu nahe am Abheben
liegen, denn Fertigungs- und Einbaugenauigkeiten sowie un-
genaue Kenntnis des Schlupfes im Rinnenantrieb und der
Motordrehzahl ergeben leicht ein tber 1 liegendes /'. Dem
kann entgegengehalten werden, daBl es zu horen und mei-
stens auch zu fithlen ist, ob L iiber 1 liegt, und daB man
durch Verlangerung der Pleuelstange, oder eine &hnliche
Justiermdglichkeit, die Lenker steiler stellen kann und damit
eine billige Korrekturmoglichkeit hat.

Bei [" <1 macht sich auch ein radiales Spiel in den Lenker-
lagern nicht mehr bemerkbar, da genauso wie das Férdergut
in der Rinne nun die Rinne stdndig auf den Lenkern ruht.
Der GroB8e nach édndert sich die Lenkerkraft zwar sehr, das
Vorzeichen bleibt aber erhalten.

123. Auslegung von Speicherfedern

Speicherfedern bieten auch dann Vorteile, wenn die Schwing-
rinne durch einen Kurbeltrieb bewegt wird. So fihrt KiLuGe
[12] aus, daB der Motor wie auch die Kurbelwellenkonstruk-
tion bei Schwingsieben dadurch wesentlich kleiner gehalten
werden konnten, daB die Maschinen mit Speicherfedern ver-
sehen und nahe dem Resonanzpunkt betrieben wurden. Der
Kurbeltrieb bringt lediglich die Leistung zur Deckung der
Verluste auf und halt die Frequenz aufrecht, wahrend die
groBen Umkehrkrafte, die die Rinne nahe ihren Totpunkten
braucht, von den Speicherkraften aufgebracht werden.

Speicherfedern fiir Schwingrinnen, die in Resonanznéhe lau-
fen, lassen sich wie folgt berechnen:

w = l/c 3)

m

T m Tk, Gut Gy
aZ-n2 - (k, " Gg + Gp)
900 - g

("7," )2 ¢ c-g 4)

c= (5)

Darin ist ¢ = Federsteifigkeit [kp/cm]|
m = Schwingende Masse

w = Kreisfrequenz
K

= Ankoppelungsfaktor fiir das Foérdergut

(4

Gg = Gewicht des Fordergutes

G, = Gewicht der Forderrinne

Wenn k, = konstant, ist also ¢ ~ n2. Fir schnellaufende
Rinnen ergeben sich damit sehr harte TFedern, die dem
Antrieb betréachtliche Anlaufschwierigkeiten bereiten. Man
hilft sich mit einer Feder in der Pleuelstange [3] [12].
Dadurch liegt aber wdahrend des Betriebes der Hub nicht
mehr fest.

Bei langsamlaufenden Rinnen gibt es diese Schwierigkeiten
nicht. Z. B. laufen zwei vom Verfasser entworfene 17 m lange
Forderrinnen (Bild 2), ausgelegt fir n = 200 U/min und
20 to/h Getreide, mit einem 1,5 kW-Motor (900 U/min) ohne
jede Hilfe mit der starren Kinematik an.

Der Einbau der Speicherfedern geschieht so, daBl die Federn
die Rinne mit allen mitschwingenden Teilen im Ruhestand in
der Mittelstellung halten. Dabei ist ein Kompromifl zwischen
der vollen und der leeren Rinne anzustreben.
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Bild 1: Schwingrinnendrehzahlen

2. Bestimmung des Ankoppelungsiaktors
2.1. Allgemeines

Zur Verwirklichung des Resonanzbetriebes ist die Kenntnis
des Ankoppelungsfaktors k,, mit dem die Masse des Forder-
gutes in die Rechnung eingeht, nétig. Von den schnellaufen-
den, kurzhubigen Schwingrinnen mit reiner Wurfférderung
ist bekannt, daB 0 <k, < 0,2 ist. Das ist u.a. daraus zu er-
kldren, daB das Gut nur in seiner unteren Schicht an der
Rinnenbewegung beteiligt ist [6].

Uber den Ankoppelungsfaktor bei Férderrinnen ohne Wurf-
forderung ist in der Literatur nichts zu finden. Es war an-
zunehmen, daBl k, bei langsamlaufenden Rinnen mit groBem
Hub, groBem Lenkerwinkel und stdndigem Kontakt zwischen
Gut und Rinne wesentlich gr6Bere Werle annimmt, zumal
man auch mit dem Auge eine betrachtliche Auf- und Ab-
bewegung des ganzen Rinneninhaltes beobachtet. Weiter
solite festgestellt werden, wie sehr sich eine Verstimmung
cdes ganzen Systems durch unterschiedliche Fillung der For-
derrinne auf die Pleuelkraft auswirkt.

Die in diesem Kapitel beschriebenen Versuche wurden bei
Lenkerwinkeln von 20° bis 40° mit Hiiben von 25 bis 100 mm
durchgefiihrt, wobei die Drehzahl entsprechend /" = 0,96 ein-
gestellt wurde. Zur ungefahren Kontrolle wurde ein Holz-
klotz in die leere Rinne gelegt. Bei /' > 1 machte dieser
Springe und zeigte das durch Gerausche an.

Die folgende Tabelle zeigt die Daten der Férderrinne nach
Gleichung (4) mit /' = 0,96. Die Abmessungen gehen aus
Bild 3 hervor.

Bild 2: Forderrinne filr 20 t/h Gelreide



Bild 3: Prinzipskizze der Versuchsrinne

Tabelle 1:
1 2 3 4 5
2r=125 2r = 50 2r=175 2r = 100
Aookor  onm kgy n gy o Aoy R
Grad Grad U/min Grad U/min Grad U/min Grad U/min
40 42,5 321 446 221 468 175 49,1 151
30 32,1 361 342 248 36,2 198 387 166

20 22,0 430 2395 292,5 260 229 28 192

Bild 4: Aufbau des Prilistandes
B Becherelevator
ST Slaubabsaugung
V  Vorralsbehalter
Z Zellenradschleusc
S Schwungrad an der Kurbelwelle
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s

1 g
6

Bild 5: Schaltung des Gleichslromantriebes
Drehslrom-Asynchronmolor

1

2 Gleichstromgeneralor fremderregt

3 Gleichstromgenerator selbsterregt, lieferl Erregumy tur 2.

4 u. 5 Fein- und Grobeinstellung der Erregqung des Generalors und

damit der Motordrehzahl

6 Glcichstrom-NebenschluB-Compound-Motor mit kenslanfer
Errequng an der NebenschluB-Wicklung
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Bild 6: Pleuelstangen-Mefglied

2.2. Der Priifstand

In Bild 4 ist der Aufbau des Prifstandes mit dem Forder-
gutkreislauf erklart.

Aus Bild 5 ist die Schaltung des Gleichstromantriebes er-
sichtlich.

2.3. Messung der Pleuelkrait

23.1. Die MeBgerédte

Bei einem freien Schwinger erreicht der Ausschlag im Ver-
héltnis zur erregenden Kraft bei Resonanz ein Maximum [9].
Da bei den hier zu untersuchenden Férderrinnen der Aus-
schlag durch den Kurbeltrieb unabhéngig von der Verstim-
mung des Systems ist, ist fir den Resonanzpunkt ein Mini-
mum in der Erregungskraft zu erwarten. Daher wurde in die
Pleuelstange ein KraftmeBglied eingebaut und dieses an
einen Lichtstrahl-Oscillographen angeschlossen.

Bild 6 zeigt eine Ansicht des Pleuelstangen-Mefgliedes.
Seine Forn und Anordnung folgt aus der Forderung, nur die
Langskraft, nicht aber das durch die Pleuelmasse hervor-
gerufene Biegemoment und die Querkraft zu messen. Das
Biegemoment verlauft entsprechend der in Bild 7 ein-
gezeichneten gestrichelten Linie und wird im Drehpunkt zu
Null. Dadurch, daB das Lot auf der Ldngsachse der Pleuel-
stange — errichtet im Drehpunkt — durch den Schwerpunkt
der aktiven Flache der DehnmeBstreifen geht, messen diese
nur die Langskraft.

Die Querkraft wird durch die Anordnung der DehnmeB-
streifen parallel zur Langsrichtung der Pleuelstange aus-
geschaltet. Beides bestatigte sich in den Vorversuchen.

Bild 8 zeigt die Schaltung eines Kanals der verwendeten
MeBapparatur. Das PleuelmeBglied ist mit vier DehnmeB-
streifen beklebt, die in einer Vollbricke in Differenzschal-
tung geschaltet sind. In der MeBbriicke erfolgt der Abgleich
und die Einstellung der Speisespannung. Ein Voltmeter kann
wahlweise auf die einzelnen Kandle geschaltet werden. Im
Anpassungssteller erfolgt das Einstellen der fiir die opti-
male elektro-dynamische Dampfung des Spulenschwingers
notigen Widerstande.

Bild 9 zeigt die MeBapparatur. Sie arbeitet mit 24 V Gleich-
spannung ohne jede Verstarkung. Die Speisung erfolgt durch
vier hintereinandergeschaltete Bleiakkumulatoren von je
6 V.

232 Die Verstimmung

Es war das Ziel, durch Verstimmen des Systems die Reso-
nanz und das Minimum in der Kurve der Pleuelkraft zu fin-
den. Um die fir die Férderung wesentlichen Daten konstant
zu halten, kommt eine Verstimmung durch die Drehzahl
nicht in Frage. Die Federsteifigkeit 1aBt sich versuchstech-
nisch ebenfalls nicht laufend dndern und messen. So bleibt
nur die Verstimmung durch Veranderung der schwingenden
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Bild 7: Das Pleuelmefiglied Bild 8: Schallung eines Kanals der verwendeten Meflapparatur

Masse ubrig. Das geschieht durch Aufbau von Zusatzgewich-
ten | G auf die Rinne {Bild 10).

Bild 11 zeigt einen vom Oscillator aufgenommenen Schrieb
der Pleuelkraftschwankung .| P.

Durch die Schragstellung der Lenker kann sich ein Teil des
Gewichts von Rinne und Inhalt tber die Pleuelstange ab-
stiitzen. Selbst wenn die Speicherfeder so eingebaut ist, dab
sie in der Mittelstellung das Gewicht von Rinne und Inhalt
tragt, kommt durch das von einer Messung zur anderen
variable Zusatzgewicht 4 G eine Kraft aul die Pleuelstange.
Dicse soll im MefBergebnis nicht enthalten sein und wurde,
da sie ohne Bedeutung ist, auch in der Versuchsauswertung
nichl ermittelt. Aus diesem Grunde wurde der Unterschied
zwischen dem hochsten und dem tiefsten Wert gemessen,
also 2 - JJP. Im Bild 12 sind die Versuchskurven [ir die
volle und die leere Rinne bei d,, = 40° und 2r = 75 mm auf-
getragen. Beide Kurven wurden mit derselben Feder und
derselben Drehzahl ermittelt.

Das ausgeprdgte Minimum in der Leerkurve (das ist die mit
leerer Rinne gewonnene Kurve) bei 4 G;* ist leicht zu be-
stimmen. Dabei bedeutet L die leere Rinne, bei einem - G*
liegt ein .| P-Minimum oder ein Rechenpunkt vor.

Die Vollkurve zeigt iiber einen groBen Bereich erwartungs-
gemdB viel héhere Werte an. Bemerkenswert ist aber, daB
das Minimum &uBerst flach und lang ist. Das liegt nicht nur
am .| G-MabBstab, sondern hat, wie die Auswertungen zeig-
ten, auch groBe Folgen auf den Ankopplungsgrad. Der
niedrigste Punkt der Kurve ist bei den vorhandenen Mef-
genauigkeiten oft nicht exakt seiner Lage nach zu bestim-
men. Wie Bild 13 zeigt, ergeben manche Mefreihen sogar
Kurven mit einem Zwischenmaximum. Daher wurde von
vornherein eine Erhéhung der Pleuelkraft 4 P um 10% —
vom niedrigsten Punkt der Kurve ausgehend — zugelassen
und so sein Gebiet begrenzt, in dem sich der Konstrukteur
mit der Auslegung der Schwingrinne bewegen kann, ohne
sich wesentlich vom Minimum der .| P-Kurve zu entfernen.

2.4. Ermilttlung des Ankopplungsfaklors aus den Versuchs-
ergebnissen

Im folgenden wird die Formel zur Berechnung des Ankopp-
lungslaktors k, aus den oben beschriebenen MeBergebnissen
abgeleitet.

In Gleichung (5) wird zu (k, - Gg + Gp) noch das Zusatz-
gewicht .1G,* hinzugefigt, bei dem sich das Minimum oder
eine 10 %-Grenze in der Pleuelkraftkurve befindet, und das
zur Berechnung von k, benutzt wird. Dann folgt aus Glei-
chung (5):
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Bild 9: MefBapparatur

Bild 10: Zusalzgewichte, auf der Rinne festgeklemmt

134 .
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Bild 11: Ein vom Oscillator aufgenommener Schrieb der
Pleuelkraitschwankung 4 P
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Bild 12: Pleuelkraftschwankung bei leerer und voller Rinne mit und
ohne Speicherfeder
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Bild 13: Pleuelkraftkurve mil einem Zwischenmaximum

a2 - n? (k, - G; + Gp+.1G,.)

c= 6
900 - g ©)
Nach k, aufgel6st erhdlt man:
c-900-g G+ .1G.*
a = ) ! (7)

a2 n2- G(; G('

i

Die Federsteifigkeit ¢ 1aBt sich aus der Leerkurve berechnen,
indem man in Gl. (6) einerseits G;; = 0 und andererseits
statt 1 G,* nun A G, setzt.

22-n2 (G + .1 G
C =
900 - g
Das in Gleichung (7) eingesetzt ergibt nach einigen Kiirzun-
gen folgende einfache Form:

G —-.1G,
G
AuBer dem Gewicht des Rinneninhalts sind nur noch das
Minimum der Leerkurve und die Grenzen der Vollkurve fiir
k, bestimmend. Die Formel ist allgemein fiir alle Schwing-
rinnen giiltig, wenn die Voll- und die Leerkurve mit dersel-
ben Drehzahi, derselben Rinnenmasse und derselben Feder-

steifigkeit gewonnen wurden, unabhdngig davon, ob dic Rin-
nen mit Wurfférderung arbeiten oder nicht.

(8)

Koy =

a

(9)

Da die obere 10 %-Grenze gelegentlich bei einem hoheren
1 G-Wert liegt als das Minimum der Leerkurve, also
A G," > 1G/, kann k, auch negative Werte annehmen. Es
wurde aber in keinem Falle festgestellt, daB das Minimum
der Vollkurve selber bei héheren /4 G-Werten liegt als das
Minimum der Leerkurve.

Die Gleichung (9) liefert z. B. mit G,; = 32,2kp fiir die Kur-
ven von Bild 12: k, =02 ... 1,0.
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Nach diesem Verfahren diirfte es moglich sein, den Ankop-
pelungsfaktor auch fiir schwierigere Félle zu bestimmen.

2.5. Zusammenslellung der Ergebnisse

In den Bildern 14, 15 und 16 sind die Resultate der MeB-
reihen zusammengefaBt. Das schraffierte Feld zeigt k, in der
10 %-Toleranz.

Weiter kann man die Phasenumkehr als Anzeige fir die
Resonanz benutzen und danach den Ankoppelungsfaktor k,,
errechnen. Die Kurve k,, liegt in den meisten Féllen in dem
10 %-Toleranzfeld. Bemerkenswert ist allerdings, daB die
Phasenumkehr in vielen Bereichen negative Ankoppelungs-
faktoren liefert. Das bedeutet, daB sich dic volle Schwing-
rinne hinsichtlich ihres Resonanzpunktes so verhalt, als sei
sie leichter als die leere Rinne. Uber die Gr6Be der An-
triebskraft und -Energie ist damit keine Aussage gemacht.
Nach oberflachlichen Messungen und Beobachtungen ist die
Antriebsenergie fiir die volle Férderrinne erwartungsgemaB
betrachtlich héher als fiir die leere Rinne.

3. Zusammenfassung

Ausgehend von den Bediirfnissen der landwirtschaftlichen
Praxis wurden zwei Forderungen an die Schwingrinnen ge-
stellt: Erstens spielfreier Antrieb und zweitens keine Wurf-
férderung. Fir diesen Betriebszustand wurden die Ankoppe-
lungsfaktoren als Grundlage fiir eine exakte Berechnung
einer Schwingrinne mit Speicherfedern ermittelt. Das Ergeb-
nis zeigt, daB man fir die Auslegung der Schwingrinne einen
gewissen Spielraum zur Verfiigung hat, der weit genug ist,
um eine fiir die leere, wie auch fiir die gefiillte Schwingrinne
gunstige Auslegung zu finden.
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Bilder 14, 15 und 16: Ankopplungsfaktoren bei unterschiedlichen Lenkerwinkeln
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Konstruktion

of Agri-

und

Konzentration im Priifungswesen

Auf Anreyung des Bundesministeriums fiir Erndhrung, Land-
wirtschait und Forsten sind die Deutsche Landwirtschafts-
Gesellschaft (DLG) und das Kuratorium fir Technik in der
Landwirtschaft (KTL) ibereingekommen, zur Vereinfachung
der Organisation des Priifungswesens von Landmaschinen
und Ackerschleppern das KTL-Schlepperpriiffeld in die DLG-
Prifungsabteilung fiir Landmaschinen einzugliedern.

Das Schlepperpriiffeld wurde 1928 vom Reichskuratorium fir
Technik in der Landwirtschaft (RKTL) gegriindet, 1947 vom
Kuratorium fiir Technik in der Landwirtschaft wieder eroff-
net. Es nahm 1949 zunachst behelfsmaBig in Rauischholzhau-
sen bei Marburg seine Tatigkeit auf. Seit 1958 arbeitete das
Schlepperpriiffeld in einem erweiterten Rahmen in Darm-
stadt-Kranichstein.

Die Deutsche Landwirtschafts-Gesellschaft beabsichtigt, das
Schlepperpriiffeld nach Schaffung der dazu notwendigen Er-
weiterungen mit ihrer zweiten Priifstelle fir Landmaschinen
in GroB8-Umstadt zu vereinigen.

Die Schlepperpriifung wird unabhdngig von dem organisa-
torischen Wechsel in gleicher Weise wie bisher fortgesetzt.
(DGL/KTL)
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Wolfgang Dinse: “"Design and Coupling Faclors
of Shaker Conveyors in Agriculture”

Starting from the requirements of lhe agricullural practice,
fwo demands were inade on the shaker conveyor: drive [ree
from play and no throw-delivery.

For lhis operaling stale the coupling faclors were deler-
mined as a basis for an exact calculation of a shaker con-
veyor with slorage springs. The result shows that for the
design of lhe shaker conveyor the available clearance is
large cnough lo find for both emply and filled chutes a
favourable solution.

Wolfgang Dinse: ,Calcul et facteurs d'accou-
plement des rigoles transporteuses oscillantes
utilisées dans l'agricullure”

Les nécessilés de la pratique agricole exigenl que les rigo-
les transporteuses oscillantes réponden! aux condilions sui-
vanles: Commande sans jeu el lransporl sans projection. En
lenanl compte de ces conditions, on a délerminé les facleurs
d'accouplemen! comme base du calcul exact d'une rigole
transporleuse oscillanle munie de ressorls d'accumulation.
Le résullal monlre que Il'on dispose d'une certaine liberté
pour le calcul des rigoles transporteuses oscillantes qui est
suffisamment grande pour lrouver des données [avorables
aussi bien pour la rigole vide que pour la rigole remplie.

Wolfgang Dinse: ,Delerminacién de caracle-
risticas y factores acoplamiento de canaletas
transporladoras oscilantes en la agricullura”

Parliendo de las necesidades de la prdctica agropecuaria, se
cslablecicron dos requisilos en cuanlo a las canaletas osci-
lantes se refiere:

Primero impulsiéon libre de juego, y segundo lransporle
conlinuado sin saltos del producto. Para tal forma de fun-
cionamienlo, se delerminaron los factores de acoplamiento
como base para el cdlculo exaclo de una canaleta tal dola-
da de balleslas accionadoras. El resultado pone de mani-
fiesto que, para la fijacién de las caracleristicas de estas
canalelas, se dispone de un determinado margen lo sufi-
cientemenle amplio como para poder dar con los favorables
datos lécnicos, lanlo para la canalela vacia com para la
canaleta cargada.
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