Daf3 mit der Melktrupp-Anlage der Gebr. Dissel-Hildesheim
120 Kihe in drei Stunden von einem Melker und seinem Ge-
hilfen, mit dem , Melkexpre*® von W. Jansky-Emsdetten
130 Kiihe in dreieinhalb bis vier Stunden - obendrein noch auf
verschiedenen Gehoften und Weiden - von zwei Personen ge-
molken werden konnen, wie BRUNCKE [4] berichtet, wage ich
stark zu bezweifeln. Wir sollten uns hier keinen Illusionen hin-
geben. Schon wenn alle Kiihe in einem Stall stehen, ist es eine
sehr gute Leistung eines Mclkers, in einer Stunde 15 Kiihe an-
zuriisten, zu melken und nachzumclken. Beim ,,Melktrupp*
kommen noch allerhand Wegezeiten hinzu! Ich betone das
deshalb. damit niemand die Leistungsfahigkeit dieser Melk-
trupp-Anlagen zu hoch ansetz(. Das Melken spielt sich hier
ebenso ab wie am Melkwagen oder im gewdhnlichen Stall.

Ob man solche Melktrupp-Anlagen fiir die bauerlichen Betriebe
bauen soll, mufl grundlich untersucht werden. Hitte es z. B.
einen Zweck, solche Melktrupp-Anlagen herzustellen, die fiir
sozialistische Grof3betriebe aus verschiedenen Grinden nicht
zweckmafBig sind ? Wiirde es tiberhaupt moglich sein, in den
nachsten Jahren solche Fahrzeuge in groficrem Umfange zu
erhalten ? Und wird dann, wenn wir sic in genligender Anzahl
haben kénnten, unsere Landwirtschaft nicht schon in weit gro-
Berem Mafe als gegenwirtig zur gemeinsamen Viehhaltung
Ubergegangen sein > Unter der Voraussetzung, dafl das ge-
schehen sein wird, muB deshalb fir Kleinbetriebe mit Weide-
moglichkeit, die auf der Weide melken, eine andere Losung des
hier behandelten Problems angestrebt werden. Im Winter wie
im Sommer kann die Kleinmelkmaschine ,,Piccolo, die fiir das
Weidemelken mit einem Benzinmotor auszuristen und auf
einen Fahrradanhanger zu montiercn ist, der Bauerin die Av-
beit erleichtern. Mit Tankfahrzeugen der Mclkereien sollte im
Sommer die Milch zweimal taglich zu festgelegten Zeiten von
der Milchsammelstelle des Ortes, besser noch direkt am Weide-
tor bzw. Ortseingang ibernommen werden. Es ist dabei schon
Sache der Molkerei, die Milch an Ort und Stelle zu kahlen. Je-
der Ort muf} also uber eine zweckensprechend ausgestattete
Milchsammelstelle verfiigen oder die Tankfahrzeuge der Mol-
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kerei miissen mit Kuhlaggregaten, die der Motor des Fahr-
zeuges antreiben kann, ausgestattet sein. Auferdem sollten
ihre Tanks tiberhaupt unterteilt sein, damit die Milch je nach
ihrer wahrscheinlichen Keimhaltigkeit gesondert gestapelt wer-
den kann. Ergebnisse von turnusmifig durchgefiihrten Stall-
und Milchgeratebonitierungen und Keimbestimmungen der
Milch (evtl. Resazurinprobe) sollten jeweils fiir eine kurze Zeit-
dauer den Milchpreis bestimmen und festlegen, in welche Be-
halter die Milch der einzelnen Betriebe zu gelangen hat. Es
liegt auf der Hand, dal3 diese MaBnahmen sich auB8erordentlich
gunstig auf die Qualitdt der Milch der Kleinbetriebe auswirken
wirden. Die Molkereien werden sicher Moglichkeiten haben
bzw. noch finden, die Milch jhrer Qualitit entsprechend usnter-
schiedlich zu verarbeiten.

Zusammenfassung

Es ist ersichtlich, daf3 wir hinsichtlich des Einsatzes der Melk-
maschinen wihrend der Weidesaison groe Aufgaben vor uns
haben. Die fiir dic Gegenwart, Sclbstbau von Weidemelkfahr-
zeugen, Bereitstellung von Vakuumerzeugeraggregaten (ein-
schlieBlich Kraftstoff-Motor) sollten wir schnelistens lésen.
Wir sollten dennoch keine Mithen und Kosten scheuen, fir die
Zukunft Gerdate und Maschinen im vorgeschlagenen Sinne zu
konstruieren und zu produzieren, damit es der Landwirtschaft
bald moglich wird, bei geringem Arbeitsaufwand Qualitats-
milch zu erzeugen.
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DieMeliorationstechnik aufderLeipziger Friihjahrsmesse 1957

Grofic Teile dev landwivtschaftlichen Nutzfldche in dcv Deutschen Demokratischen Republik leidenm unicy stavender
Ndsse. Mafnahmen zur Ableitung des dibevschiissigen Wassers und zur Novmalisierung des Grundwasserstandes sind
fiiv die Evtragssteigerung awf diesen Boden von ausschlaggcbendey Bedewtung. Schnelle und wivksame Abhkilfe kann
nuy durch planvollen und umfassenden Einsalz dey Technik geschaffen werden.

Da avf dcy diesjihrigen Leipzigey Frichjahvsmesse Maschinen und Gevdte zur Mechanisierung dcy Entwdsserungs-
arbetten in rvelativ grofem Mafe vevivelen waren, evscheint es angebracht, auf diescm Wege einen grifieven Fack-

kreis dariiber zw informieven.

Aus demumfassenden Entwicklungsprogramm fiir Meliorations-
technik, das gegenwartig iir der DDR ldauft, wurden die Halb-
raupen fiir den neu entwickelten 30-PS-Radschlepper RS 14/30
., Favorit“l) des Schlepperwerkes Nordhausen als fertigungs-
reif vorgestellt. Die Serienherstellung der Halbraupen besorgt
der VEB MAB Halle. :

Gerate und Maschinen zur Mechanisierung der Dranarbei ten
waren durch mehrere Firmen vertreten.

Die hollindische Fa. DEKKER stellte ihren bekannten Maul-
wurfdranpflug aus, bei dem das Schwert mit dem daran be-
festigten Maulwurf durch eine Parallelogrammaufhdngung mit
dem Grundrahmen verbunden ist. Die Arbeitstiefe von maxi-
mal 100 cm wird durch Seilzug reguliert (Bild 1). Die Ar( der
Schwertaufhdngung erméglicht eine bequeme Verstellung der
Arbeitstiefe durch Einholen oder Nachlassen des Seiles. Ierner
wird dadurch ein gewisser Ausgleich von Bodenunebenheiten

#; Institut far Landtechnik Potsdam-Bornim der Deutschen Akademie der
Landwirtschaftswissenschafien zu Berlin (Direktor: Prof. Dr. ROSEGGER).
1) S. a. Deutsche Agrartechnik (1957) H. 5, S. 194, Bild 6.
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ermoglicht. Der Anstellwinkel des Schwertes 1a0t sich in klei-
nem Bereich durch eine Schraubenspindel verandern. Die hin-
ter dem Maulwurf anzuhingenden Erdrohrformkérper haben
Durchmesser von 5 bis- 12 cm. Die erforderliche Schlepper-
leistung fiir dieses Gerdt wird mit 50 PS angegeben. Je nach
Bodenverhiltnissen und Arbeitstiefe liegt die Dranleistung
zwischen 2500 und 4000 m/h.

HELMCKE (Westdeutschland) zeigte einen Drangrabenbagger,
der unter dem Namen ,,Horneburger Driangrabenbagger’’ be-
kannt ist. In Bild 2 ist die Anbringung der Grabekette am
55-PS-Hanomag-Radschlepper R 55 zu sehen. Sie wird hydrau-
lisch gehoben und gesenkt. Die Grabekette nimmt in Arbeits-
stellung eine schrag nach vorn geneigte Lage ein, so daf} das
untere Umlenkrad der Kette dem oberen in Fahrtrichtung vor-
auseilt. Dadurch wird ein einwandfreier Transport der ab-
gelosten Erde gewahrleistet. Die Grabewerkzeuge sind in Bild 5
zu erkennen. Der Erdabwurf erfolgt am oberen Umkehrpunkt
der Kette. Der Aushub wird zu beiden Seiten des Grabens tiber
Schiittbleche abgelegt. Der Bagger zieht Graben mit einer kon-
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stanten Breite von 30 cm und einer Tiefe von 80 bis
120 cm. Eine hinter der Baggerkette angeordnete Vor-
richtung glittet die Grabensohle und gibt ihr ein fiir die
Aufnahme von Tondranrohren giinstiges Profil. Die Ar-
beitsqualitit der Maschine wird durch eine Visierein-
richtung verbessert. Die stiindliche Leistung wird je
nach Bodenverhdltnissen und Arbeitstiefen mit 200 bis
300 m angegeben.

AVELING-BARFORD Lud. (England) stellte einen Dran-
grabenbagger aus, der wahlwcise mit einem 8-PS-Benzin-
oder Dieselmotorausgeriistetist. Mit Hilfe einer vom Motor
angetriebencn Winde ziebt sich der Bagger selbst vorwdrts.
Die Lenkung der beiden engstehenden Vorderrdder er-
folgt uber das seitlich angebrachte Lenkrad durch eineu
neben der Maschine herlaufenden Bedienungsmann
(Bild 3). Die Grabekette fallt durch die eigenartige Aus-
bildung der Bodenlockerungswerkzeuge auf. MeiBelartige
Werkzeuge werden von schneidenden abgeldst, auf die
wiederum férdernde Arbeitselemente folgen, die den
Aushub nach oben bringen. Die Grabekette wird in zwei
verschiedenen Breiten von 28 und 45 cin geliefert. Auch
hier sorgt eine besondere Glittvorrichtung fur die ein-
wandfreie Beschaffenheit der Grabensohle. Die groft-
moégliche Arbeitstiefe des Baggers betragt 120 cin. Die
Tiefe des herzustellenden Grabens 148t sich durch ein
Steuerrad einstellen. Die in Bild 4 zu erkennende seitlich
férdernde Kette ibernimmt den von der Grabekette
kommenden Aushub und legt ihn einseitig neben der
Grabenkante ab. Je nach den Bodenbedingungen sind
verschiedene Umlaufgeschwindigkeiten der Grabekette
einstellbar.

Der in Bild 6 dargestellte Universalbagger der OREN-
STEIN, KOPPEL und Liibecker Maschinenbau AG ist
mit einem Grabeléffel fiir die Herstellung schmaler Rohr-
und Kabelgriben ausgeristet. Um auch in schweren,
zum Kleben neigenden Béden ein cinwandfreies Arbeiten
des Loffels zu erreichen, ist dieser mit einem vom
Fibrerstand aus durch Seilzug zu Dbetatigenden Aus-
streicher versehen, der durch Riickstellfeder in die ur-
spriingliche Stellung zurickgefiuhrt wird (Bild 7).

Grabekopfe in Verbindung mit Universalbaggern zur
Dréangrabenherstellung finden vor allem in Schweden [1] und
England Verwendung.

MASSEY-HARRIS-FERGUSON (England) zeigten einen hy-
draulischen Tieflffelgreifer als Anbaugerdt fiir ihren neuent-
wickelten 35-PS-Schlepper (Bild 8). Der Greifer hebt Griaben
bis 4,2 m Tiefe aus. Wahrend des Grabens wird der Schlepper
hydraulisch gegen den Erdboden abgestiitzt. Samtliche Ar-
beitsbewegungen des Greifers einschlieBlich der seitlichen
Schwenkbewegung werden durch Oldruck gesteuert.

Zur Herstellung und Instandhaltung offener Graben und Dran-
vorfluter kénnen Grabenpflige eingesetzt werden, die von
WERKLUST (Holland) ausgestellt waren (Bild 9). Der Gra-
benpflug GP 1 zieht Griben mit einer Tiefe von 60 cm und
100 cm oberer Grabenbreite. Die dazu bendtigte Zugleistung
wird mit 90 PS angegeben. Der gréBere Pflug GP 2 ist fur Gra-
ben von 80 cm Tiefe und 115cm oberer Grabenbreite ausgelegt
und beansprucht eine Zugleistung von 120 PS. Die Pfliige sind
an einem Portal aufgehingt, das auf dem Fahrgestell ruht. Sie
lassen sich mit Hilfe der in Bild 10 dargestellten Seilwinde he-
ben und senken. Das keilférmige Pflugschar bricht den durch
ein mittleres Messersech und zwei seitliche, schriggestellte Bo-
schungsschneider abgelésten Bodenbalken auf und fiihrt ihn
den zylindrischen Streichblechen zu, die seine Ablage in Ab-
stand von der Grabkante bewirken. Pfluggrindel und Pflug-
korper sind in geschweiBter Stahlblechkonstruktion ausgefiihrt
und entsprechen den Forderungen des Leichtbaues (Bild 11).

Ebenfalls hollindischer Herkunft ist die in Bild 13 dargestellte
Grabenfrase von NUGTEREN und VAN PELT. Sie ist als
Anbaugerat fir das Dreipunkthydrauliksystem eines 40-PS-
Schleppers bestimmt. Das rotierende, sehr stabile Frasrad
stellt kleine Graben (Griippen) von 28 cm Tiefe, 24 cm Graben-
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Bild 1. Maulwurfdrinpflug von Dekker (Holland)

sohlenbreite und 52 cm oberer Grabenbreite in einem Durch-
gang her, wobei die ausgefriste Erde iiber eine ungefihr 10 m
breite Fliche verschleudert wird. Zur Glattung der Griippen
dient der hinter dem Frisrad laufende Blechschuh (Bild 12).
Die Maschine leistet laut Prospektangabe 1600 bis 2000 m/b.

RITSCHER, Sprétze, zeigte seine bekannte Grabenrdum-
schnecke Typ Moorburg?), die auf den 45-PS-Ritscher-Spezial-
schlepper aufgebaut ist (Bild 14). Die Schnecke wird von der
Zapfwelle angetrieben. Tiefeneinstellung und Aushebung des
Riumgerites erfolgen durch eine elektrisch betriebene Seil-
winde, wahrend seine Schrigstellung durch eine handbetétigte
Spindel verindert wird. Durch ein am Ende der Schnecke sit-
zendes Schleuderrad wird der Aushub iiber eine breite Fliche
verteilt. Um eine vollstindige Grabenreinigung zu erreichen,
mufB3 an beiden Grabenkanten gearbeitet werden. Bei stark
verschmutzten und verkrauteten Griaben und bei Griben von
1,5 bis 3 m oberer Breite sind drei bis vier Arbeitsgdnge zur
Reinigung notwendig.

Neben diesem Gerdt war eine weitere interessante Konstruk-
tion von RITSCHER zu sehen (Bild 16). Dieses sogenannte
,, York'-Gerit schwimmt auf Pontons. Als Reinigungselement
wird die gleiche Riumschnecke verwendet wie beim vorher
erwiahnten Schiepperaufbaugerit. Hier wird die Schnecke von
einem VW-Industriemotor mit einer Leistung von 25 PS an-
getrieben. Die Schwimmkdrper des ,, York' sind mit Durch-
messern von 45, 52 und 60 cm lieferbar und lassen sich am Ge-
rat je nach den Grabenabmessungen in ihre Breite von 1,1 bis
2,4 m, gemessen an den AuBenkanten der Pontons, verstellen.
Durch eine zusitzlich anzubringende, hydraulisch betriebene
Seilwinde zieht sich das Gerdt selbst im Graben vorwarts.

*) Arbeitsbilder s. S. 261 (H. 6).
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Bild 2. ,,Horneburger Drangrabenbagger*
von Helmcke

Bild 3. Dringrabenbagger von Aveling-
Barford Ltd. {England)

Bild 4. Forderkette zur Erdablage seitlich
neben dem Graben

Bild 5. Grabekette vom ,,Horneburger
Dringrabenbagger

Bild 6. Dringrabenloffel am Universal-
bagger von Orenstein, Koppel und Li-
becker Maschinenbau AG

Bild 7. Grabel6ffel mit Erdausstreichvor-
richtung

Bild 8. Hydraulisch gesteuerter Schlepper-
anbautiefloffel am neuentwickelten 35-
PS-Ferguson-Schlepper

Agrartechnik 7. Je-




Bild 9. Grabenpflige von Werklust {Holland)

Bild 10. Scilwinde mit Bandbremse, Sperr-
klinke und Schicberitzel zum Ausheben und
Senken des Pfluges

Bild 11. Grabenpflug Typ GP 1

Bild 12. Grabenfrise mit angehingtem Blech-
schuh zur Glattung des Grabenprofils

Bild 13. Friisrad der Grahenfrise von Nug-
teren & Van Pelt {Holland)

Bild 14. Ritscher-Grabenraummaschine Typ
. Moorburg*
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Bild 15. Hydraulisch gesteuerter ,,Atlas‘‘-Hecklader,
gebaut
Bild 18. Ritscher-Grabenrdummaschine Typ ,,York!

auf einem Ritscher-Schlepper aul-

Dazu kann aber auch die von RITSCHER gebaute Schlepperanbauseilwinde
verwendet werden (Bild 19). Mit einem Reduktionsgetriebe ausgestattet,
lassen sich mit dieser Winde Kriechgeschwindigkeiten von 40 bis 180 m/h
erreichen. Der durchschnittliche stiindliche Vorschub liegt bei 50 m. Graben
von 1,1 bis 3 m Breite lassen sich in einem Durchgang raumen. Fiir Graben
bis 6 m Breite sind zwei Durchginge nétig.

Auf einem RITSCHER-Schlepper ist der in Bild 15 dargestellte ,,Atlas"'-
Hecklader der westdeutschen Firma WEYHAUSEN aufgebaut. Dieser
Geratetyp findet in der Bau-, Land- und Forstwirtschaft, beim Umschlag von
Schiittgiitern sowie bei Meliorationsarbeiten in gleichem MaBe Anwendung.
Auf seine Brauchbarkeit fiir Grabenrdumarbeiten ist wiederholt in der Lite-
ratur hingewiesen worden [2; 3]. Der in zwei Typen hergestellte Lader hat
bei geringster Auslegerlinge von 3 m eine Tragfahigkeit von 575 bzw. 1000 kg.
Die Lange des Auslegers ist bei beiden Typen hydraulisch auf maximal 4 m
verstellbar, wobei sich die Tragfahigkeit entsprechend dem als konstant fest-
zusetzenden Lastmoment verringert. Samtliche Bewegungsvorginge werden
hydraulisch gesteuert. Verschiedene Greifertypen ermoglichen den vielsei-
tigen Einsatz des Laders.

Bild 17. Hydraulisch gesteuerter ,,Wittenburg‘‘-Schwenklader

Bild 18. ,,Wittenburg*-Erdbohrer Typ EB 4

Blld 19. Drangrabenbagger von Aveling-Barford Ltd. (England), ausgerastet mit 45 cm
breiter Grabekette



Ein ihnliches Gerat wurde von BAAS (Westdeutschland) aus-
gestellt. Dieses als,, Wittenburg‘‘-Schwenklader bekannte Ge-
rat fallt durch scine elegante Auslegerkonstruktion auf (Bild17).
Der Lader war einmal auf einem einachsigen Anhdnger an
einem Schlepper, zum anderen auf cinem zweiachsigen Fahr-
gestell mit lenkbarer Vorderachse aufgebaut. In dieser zweiten
Ausfithrung verfiigt er iber einen eigenen luftgekiihlten Diesel-
motor mit einer Leistung von 6,5 PS fir die Hydraulikpumpe,
die in der ersten Ausfiuhrung von der Schlepperzapfwelle an-
getrieben wird. Bei einer groflten Auslegerlange von 3,35 m
hat der Lader eine Tragfahigkeit von 400 kg.

BAAS zeigte auflerdem noch den in Bild 18 dargestellten ,, Wit-
tenburg'-Erdbohrer Typ EB 42). Die zapfwellengetriebene
Bohrspirale, deren Bohrspitze auswechselbar ist, befindet sich
auf einem am Schlepper anzuhidngenden Einachsfahrgestcll

und 148t sich hydraulisch heben und senken. Der Erdbohrer
istin der Lage, Bohrldcher bis zu 2 m Tiefe herzustellen. Dabei
stehen Bohrspiralen von 15, 30, 45 und 60 cm Durchmesser zur
Verfigung, die auswechselbar sind. Das Gerat eignet sich neben
der Herstellung von Lochern zum Setzen von Weidepfdhlen,
Telegraphenmasten, Baumen u. 4. auch fiir die senkrechte Ent-
wasserung, d. h. fir das Durchstoflen flach liegender, wasser-
undurchlassiger Bodenschichten.
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Priifberichte des Instituts flir Landtechnik Potsdam-Bornim

der Deutschen Akademie der Landwirtschaftswissenschaften zu Berlin *)

Von der Abteilung Landmaschinenpriifwesen sind die Priifberichte
108 bis 110 bearbeitet worden. Die nachfolgenden Kurzfassungen
der Berichte enthalten Beschreibungen, soweit sie zur Charakteri-
sierung der betreffenden Maschinen oder Gerite erforderlich sind,
und die wichtigsten Ergebnisse der Priifung.

Priiffbericht Nr. 108: Anbau-Drillmaschine 2,5 m, Typ A 187 zum
Geritetrager RS 08/15!

Hersteller: VEB Landmaschinenbau Bernburg
Bearbeiter: Dipl.-Landwirt H. KAISER

Diese Maschine erweitert die Anbaureihe des Geritetragers RS 08/15
und dessen Einsatzmoglichkeit. Sie entspricht im Prinzip und in der
Ausriistung der bewihrten Schlepper-Anhange-Drillmaschine (Stan-
dardtyp B) des gleichen Herstellerbetriebes und wird am Gerite-
trager zwischen den Achsen am Kastenholm befestigt. Der Antrieb
erfolgt von der Wegzapfwelle; es konnen deshalb nur Gerétetriger
vom Typ RS 08/15 ab Fahrgestell-Nr. 3872 Verwendung finden. Die
Bedienung (Einsetzen und Ausheben der Drillschare und der an der
Zugschiene befestigten SpurreiBer) erfolgt von Hand durch den
Traktoristen.

Die wihrend der Einsatzpriifung erzielten Flichenleistungen be-
trugen je nach Einsatzverhiltnissen 0,6 bis 1,0 ha/h bei einer Arbeits-
geschwindigkeit von 5 und 8 km/h (VI. und VII. Gang). Der Kraft-
stoffbedarf betrug beim Drillen von Riiben (6 Reihen) 3 1/ha, beim
Drillen von Silomais auf lockerem Boden (6 Reihen) 3,5 bis 4,0 1/ha.
Die Kombination von Anbau-Drillmaschine und Anbaudiinger-
streuer ist beim RS 08/15 nicht mdglich.

Wie Versuche mit der Priifrinne ergaben, hat die relativ schrige
Anbringung der Saatleitungsrohre unter dem Kastenholm (bei
24 Saatreihen) nur unwesentlichen EinfluB auf die Arbeitsqualitit.

Zu bemingeln ist die Anbringung der SpurreiBler an der Zugschiene
des RS 08/15, die den Anbau von Radspurlockerern unmaéglich macht.
Auch entsprechen die Druckrollen nicht den neuesten Erkennt-
nissen.

Es hat sich als zweckmiBig erwiesen, beim Drillen die Antriebsrader
des RS 08/15 mit Zwillingsbereifung oder mit Gitterrddern auszu-
risten.

Die Anbau-Drillmaschine hat ihr Einsatzgebiet auf kleinen Feld-
stiicken, in schwierigem Gelinde und besonders bei der Aussaat von
Kulturen mit weitem Reihenabstand (z. B. Riiben und Mais); sau-
berer Acker und guter Bodenschlufl sind dabei Voraussetzung.

Priiffbericht Nr. 109: Geblasehdcksler GSH 380
Hersteller: Maschinenfabrik Max Grumbach & Co, Freiberg/Sa.
Bearbeiter: Ing. M. KOSWIG

Die Maschine ist als Scheibenradhicksler mit Wurfgeblidse gebaut,
deren Einrichtungen einen weitgehend selbsttitigen Einzug des zu

%) Direktor: Prof. Dr. S. ROSEGGER.
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verarbeitenden Schnittgutes gewéhrleisten. Die Schnittlinge kann
zwischen 10 und 104 mm variiert werden. Der Antrieb erfolgt tiber
Keilriemen von dem am Fahrgestell angebrachten E-Motor von
9,2 kW Nennleistung. Die Drehzahl des Geblases kann durch Wechsel
der Riemenscheibe der erforderlichen Leistung angepaflt werden.
Fiir die Rohrleitung werden gerade Rohre in verschiedenen Lingen,
Rohrbogen (30, 45, 60 und 90°), ein drehbarer Ausblaser fiir Trocken-
giiter und ein Silo-Auswurfkrimmer fiir Griinfutter geliefert. Die
Rohrenden sind wulstartig ausgebildet und werden durch Schellen
mit Handspannhebel miteinander verbunden.

Die Hochstleistungen wurden Dbei Silomais und Riibenblatt mit
200 dz/h, bei Weizenstroh mit 45 dz/h ermittelt. Die maximale Wurf-
hohe bei Griingut betrigt 14 m. Diese Hohe ist nur mit abgewelktem
Gut erreichbar. Saftreiche Pflanzen neigen zur Vermusung, wodurch
die Férderhohe stark herabgesetzt wird. Die maximale Forderweite
von Weizenstrohhicksel liegt bei 70 m.

Der Geblisehicksler GSH 380 hat sich bei der Priifung in vielfdltigem
Linsatz gut bewihrt und ist fiir den Einsatz in landwirtschaftlichen
Mittel- und GroBbetrieben gecignet.

Priifbericht Nr. 110: Anbau-Tieflockerer fiir Drelpunkt-Aufhingung
Hersteller: VEB Bodenbearbeitungsgerate Leipzig
Bearbeiter: Dipl.-Landwirt H. KAISER

Gegenliiber den Anhéngetieflockerern vom Typ CU 3 und CU 4 haben
die Anbau-Tieflockerer (Typ B 195 bis 198) die Vorteile des geringe-
ren Materialaufwandes, der hoheren Transportgeschwindigkeit, des
geringeren VerschleiBes und der geringeren Anschaffungs- und Re-
paraturkosten. Diese Vorteile werden bereits bei folgendem Ge-
wichtsvergleich offensichtlich:

Anhingegerat CU 3 ... ... .......... 362 kg
Anbaugerdt B 196 covivsveiiviosan 107 kg
Anhidngegerat CU 4 .. ........... .. 600 kg
Anbaugerit B 198 ................ 140 kg

Die vier Typen des Anbau-Tieflockerers unterscheiden sich in der
moglichen Arbeitstiefe (50 bzw. 70 cm) und den verschiedenen
SchlepperanschluBmaBen nach DIN 9674 fiir Dreipunkt-Aufhdngung.
Eine Sonderausfiihrung ermoglicht den Anbauam Schlepper vom Typ
,,Zetor*'. Alle Typen kénnen wahlweise mit MeiBel- oder Breitschar
ausgeriistet werden.

Die Gegeniiberstellung von Anbaugerat und Anhédngegeradt in der
Priifung ergab einen um 5 bis 20% geringeren Zugkraftbedarf zu-
gunsten des Anbau-Tieflockerers bei gleichen Arbeitsbedingungen.
Der Anbau-Tieflockerer entspricht hinsichtlich der Festigkeit den
Aunforderungen.

Der Einsatz der gepriiften Gerate bleibt vorldufig jedoch auf mittlere
Bodenwiderstiande begrenzt, da gewohnlich nur Radschlepper mit
maximal 50 PS mit einer Dreipunkt-Aufhingung ausgeristet werden.
Nur bei leichteren Arbeitsverhaltnissen wird ein 30-PS-Schlepper
ausreichen.
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