Fiir die Pflegearbeiten kann man eine Vielzahl von Maschinen und
Geréten einsetzen, von denen der RS 09 mit dem Anbau-Vielfach-
gerat P 320 besonders wertvoll ist. Auch das Anbauvielfachgeriit
P 181 zum RS 08 und der RS 14/30 mit dem Anbauvielfachgerit
P 061 bzw, P 316 sind hervorzuheben.

Fiir die Schadlingsbekdmpfung wird der RS 09 mit dem Anbau-
spritz- und Stdubegeriat S 293 oder der RS 14/30 mit dem Spritz-
und Stidubegerit S 081 ausgeriistet.
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Bild 2. Kohlerntewagen als Anhiingegerit zum RS 30

Wihrend alle bisher genannten Arbeiten weitgehend mechanisiert
sind, war die Kohlernte bis in jiingste Zeit mit einem hohen Arbeits-
aufwand und schwerer kdrperlichen Arbeit belastet, da das Erntegut
in Stiegen vom Feld getragen werden muBte. Besonders die Ernte
des Kohlrabis sowie des frithen WeiB-, Rot- und Blumenkohls ver-
ursachte auf GroBflachen eine Arbeitsspitze, die durch die Heu- und
Friihkartoffelernte noch vergréBert wird. g

Vom VEG Heeren wurde deshalb in Zusammenarbeit mit der MTS
Seehausen ein Kohlerntewagen als Anhidngegerdt zum RS 04/30%)

)} Der Kohlerntewagen als Aphingegerat zum RS 04/30 wird von der
MTS-Spezialwerkstatt Seehausen/Magdeburg hergestellt.

Dr. G. RUDNY, Prag

und als Anbaugerdt zum RS 08 entwickelt, der sich nun schon
im dritten Jahr bewahrt hat. Mit diesem Wagen werden gegeniiber
der Ernte von Hand rund 509% Arbeitskrifte eingespart, wobei sich
die Kosten der Gesamternte um 27,5% verringern. Die effektive

- Arbeitsbreite betrigt 7,5 m. Hinter dem Erntewagen kénnen etwa

sechs Frauen je zwei Kohlreihen abernten und die von Hand ab-
geschnittenen Kohlkdpfe in die Kérbe des Erntewagens werfen
(Bild 2). Am Feldrand wird der Erntewagen durch Umkippen der
Kdérbe entleert. Der Kohlschlag
sollte 100 bis 120 m Linge nicht
iiberschreiten, andernfalls miissen
alle 100 bis 120 m Erntewegce
von 3,0 m frei gelassen werden.
Der Kohlerntewagen ist luftbe-
reift und faBt 10 bis 12,4 dz
Blumenkohl oder 15 dz Kopfkohl.
Ein Erntewagen ist bei eincm
Kopfkohlanbau von 30 bis 35 ha
ausgelastet.

Nachteilig war die bisher iib-
liche Standweite bzw. Reihen-
entfernung von 62,5 cm, wodurch
etwa 5% der Kohlpflanzen zer-
fahren wurden. Wir pflanzen des-
halb jetzt in der Reihe auf 50 cm
bei 75 cm Reihenentfernung. Der
Kohlerntewagen, die Pflanzma-
schine A 811 sowie ein neuentwickelter Langsamregner von Ing.
FRITSCHE, Bitterfeld, wurden im praktischen Betrieb vor-
geflihrt.

Die Vortragsreihen beider Tage sowie die praktischen Vorfiihrungen
der Maschinen und Gerdte waren sehr inhaltsreich und bewiesen,
daB moderne Maschinen und Gerdte nur im GrofBflichenbau, d. h.
im sozialistischen Sektor in LPG, GPG und VEG rationell und
wirtschaftlich eingesetzt werden kdnnen.

A 3225 Ing. G. VOGEL (KdT), GroBbeeren

Forschungserkenntnisse an die Praxis gegeben

In den letzten Jahren ist es den Wissenschaftlern und Forschern in der Tschechoslowakel gelungen, auf dem Gebiete
der Mechanisierung der landwirtschaftlichen DProdukiion viele wichtige Aufgaben zu lésen. Die folgende Ubersicht ver-

mittelt dariiber aufschlufreiche Angaben,

die ohne Zweifel von den Wissenschaftlern und Fachleulen anderer Ldnaer

mil Inleresse als ein wertvoller Beitrag zum Erfahrungsaustausch auf diesem wichtigen Gebiet gewertet werden diirften.

Uber die Arbeit der Grundbaugruppen der Riibenvollernte-
maschinen

Die Riibenernte erfolgt in der SR vorwiegend mit Hilfe von
Schlepperrodern verschiedener Typen, die lediglich das Heben
der Riben mechanisieren, wihrend alle anderen Arbeitsginge
manucll durchgefiihrt werden. AuBcrdem kommen noch die Voll-
erntemaschinen SKEM-3 zum Einsatz. Sie kénnen jedoch nur fiir die
Riibenernte in leichteren Bdden verwendet werden, was praktisch
rund 12% unserer Riibenanbauflachen entspricht.

Vordringlich muBtc deshalb die Frage eines fiir unsere Verhilt-
nisse geeigncten Képfroders geldst werden. Da VUMEZ-TALW
(Forschungsinstitut fir die Mechanisierung und Elektrifizierung der
Landwirtschaft der Tschechoslowakischen Akademie der Land-
wirtschaftswissenschaften) bereits in fritheren Jahren Erfahrungen
mit dem einrcihigen Sammelroder sammeln konnte, war es méglich,
pnach einer theoretischen Analyse besonders der Reinigungsvor-
richtung an die Konstruktion und den Bau des Funktionsmusters
eines zweireihigen, aufgesattelten Sammelroders VDR-2 heran-
zugehen.

Diese Maschine ist zur Riibenernte nach dem Pommritzer Verfahren
bestimmt. Der Kopfroder arbeitet unter leichteren Bedingungen
mit dem Schlepper Zetor 25 K, in schwierigeren Verhiltnissen mit
dem Zetor Z 35 K. Der Rodekérper der Erntemaschine ist auf einer
Spezialwelle befestigt, die vor dem unteren Rande des Korbes der
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Fordertrommel lduft. Zum besseren Vorschub des Erntegutes in
die Trommel laufen zu beiden Seiten eines jeden K&rpers Stabstern-
rader. Die Trommel besteht aus dem eigentlichen Rechenrad und
dem an der Vorderseite offenen Korb. Zur Reinigungseinrichtung
gehdren zwei Walzen mit unterschiedlicher ‘Umfangsgeschwindig-

keit. Die eine, aus Metall hergestellte Walze ist mit Staben versehen,

die zweite (hdlzerne) Walze ist glatt.

Wihrend der Arbeitspriiffungen mit vier verschiedencn Képfvor-
richtungen hat sich das Scheibentastwerk in bezug auf das richtige
Greifen der Riibenkdpfe am besten bewihrt. Bei den Képfmessern
erwies sich das halbkreisférmige Messer mit 300 mm Schneidenlinge
als bestes.

Funktion und Arbeitsgiite des Sammelroders VDR-2 wurden in
Feld- und Laborversuchen zusammen_mit den Rodern SKR, Stoll
und Roerslev gepriift. Die héchste Arbeitsgiite, vor allem in schwe-
reren Boden, erreichte der Sammelroder VDR-2. Im Zusammenhang
mit der Forschungsaufgabe wurde eine Reihe biologischer und physi-
kalisch-mechanischer Eigenschaften von Wurzel und Blatt unter-
sucht. Die Untersuchung betraf auBerdem Tastvorrichtung, Képf-
vorrichtung und mechanische Abnahme des gekdpften Blattes. Als
Ergebnis dieser Arbeiten entstanden das Funktionsmuster eines
einreihigen aufgesattelten Riibenroders fiir schwere Bodenarten und
der Entwurf eines zweireihigen Ko&pfers mit mcchanischer Kraut-
aufnahme zum VDR-2.

Agrartechoik - 8. Jg
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Neuwes Gerit fiir die Ammoniakdiingung

Bei den Versuchen iiber dje Diingung mit wasserfreiem Ammoniak
(NHj) wurden schon im Jahr 1956 die Arbeiten auf die Einfiithrung
der bereits erzielten Forschungsergebnisse in die landwirtschaftliche
Praxis ausgerichtet. Dabei stand die ZweckmaBigkeit der Maschinen
fiir diese Aufgabe im Mittelpunkt. Die Priifungen wurden in der
LPG Prestice vorgenommen. Die Ertragspriifungen der gediingten
Kulturpflanzen wurden wom Forschungsinstitut der pflanzlichen
Produktion - TALW - ausgewertet. Aus den ersten Berichten ergab
sich, daB z. B. die MTS Opatovice, in deren Bereich die Priif-
diingung erfolgte, bei der Verwendung von wasserfreiem Ammoniak
die Diingung kiinftig um 60% billiger berechnen kann als bisher bei
handelsiiblichen pulverférmigen Diingemitteln.

Der neue Typ des Ammoniakverteilers VOIMEZ-TALW wurde
Funktions- und Einsatzpriifungen unterworfen, bei denen sowohl
die Uberpriifung der Maschine im Einsatz, die Abmessung der
Diingergaben und die Einmannbedienung als auch die Festlegung
6konomischer Grundkennziffern erfolgte. Die Priifungen wurden bei
der Ammoniakdiingung so durchgefiihrt, daB jede Diingung zweimal

erfolgte (Tabelle 1). 5
Tabelle 1
Versuchsfeld = Ertra
Kultur NI fe Diingungsart I [drz/rhag]
Raps |. l/I-II Kontroll-Kunstdiinger 15
Raps 2/1—11 Reihendinguog 30 kg N/ha') 16,87
Mais 1 Kontroll-Kunstdiinger 413
Mais 2 70 kg N/ha') vor der Saat 441
Mais 3 40 kg N/ha') vor der Saat und 30kg
N/ha') nach dem Auflaufen 497
Mais 4 70 kg N/ha!) nach dem Auflaufen 535
-‘) N in Form von Ammoniak (NH,).

Dariiber hinaus wurden noch Priifungen mit Friih- und Spatkartof-
feln durchgefiihrt. Dabei zeigte sich das Ammoniak gegeniiber
den sonstigen Sorten von Stickstoffdiingern als ein in seiner Wirkung
gleichwertiges Diingemittel, bei Raps und Mais brachte es sogar
eine Erhéhung der Hektarertrige. Der zweckmiBigste Zeitpunkt
fiir die Ammoniakdiingung ist nach dem Auflaufen der Bestinde
gegeben. Bei Leistungspriifungen wurden auf einem 500 m langen
Schlag 7,9 ha/8 h erreicht. Als Zugmittel kam ein Zetor 25 K (Ge-
schwindigkeit 4,2 km/h im 2. Gang) zum Einsatz. Bei der Diingung
vor der Saat mit sechs Scharen in 45 cm Abstand wurde bei Fahrt
im 3. Gang (Geschwindigkeit von 5,7 km/h) eine Leistung von 11 ha/
8 h erzielt. Zur Bedienung von Diingergerdt und Schlepper geniigt
der Schlepperfahrer. °

Fiir die Verteilung von wasserfreiem Ammoniak an die Land-
wirtschaft wurde die Errichtung von Versorgungsstellen vor-
geschlagen, aus denen das Ammoniak in Spezialbehiltern abgeholt
werden sollte. VOUMEZ hat dafiir einen Behilter mit 1810 kg NH,
Fassungsvermogen entworfen.

AuBerdem wurde auch die Verwendung der ,,Nitrogation'* gepriift,
d. h. die Verwendung von Ammoniakwasser zur Stickstoffdiingung.
VUMEZ-TALW hat dazu eine umgebaute Konstruktion des Jauche-
verteilers MTZ-8 eingesetzt.

Bei Dilngung mit wasserfreiem Ammoniak unter Verwendung der
neuen Maschine wird der Arbeitsbedarf je 1 ha um 65,2% gesenkt.
Die Maschine dient sowohl zur Grunddiingung vor der Saat als
auch zur Diingung in den Reihen, wihrend zur Diingung mit Kunst-
diingern fiir jeden dieser Arbeitsginge eine besondere Maschine
notwendig ist. AuBerdem fiihrt das Gerit gleichzeitig zwei Arbeits-
ginge - Diingung und Tieflockerung - durch, die besonders bei
Hackfriichten sehr wichtig sind. Kostensenkend wirkt sich auch der
gegeniiber dem handelsiiblichen Kunstdiinger niedrigere Preis des
Ammoniaks aus.

Mechanisierung der Quadratnestsaat und -pflanzung

Das Quadratnestverfahren beim Sien und Pflanzen von Hack-
friichten hat sich bei uns eingefiihrt, weil es die Mechanisierung
der Pflege sowohl in als auch zwischen den Reihen erméglicht. Beim
Quadratnestverfahren wird der Prozentsatz der mechanisch be-
arbeiteten Fliche auf 90 und mehr % gegeniiber 60 bis 75% bei
der Reihenbearbeitung erhoht. Im Laufe der Untersuchungen wurden
verschiedene Verfahren iiberpriift, die einen guten Quadratverband
ermdglichen. Schwerpunkte waren dabei der Schlupfausgleich des
Greiferrades und die Ubertragung des MeBdrahtes. Dasletztgenannte
Prinzip erwies sich fiir den praktischen Einsatz als das z. Z. zweck-
maBigste und wurde daher eingehend durchgearbeitet und gepriift.

Mt 10 - Oktober 1958

Nach dem endgiiltigen Entwurf bleibt es bei der bisherigen Hand
spannung des Drahtes, ebenso wird die Strichlage am Dynamo~
meter wie frither kontrolliert. Beim Spannen steht die Maschine
still, sie wird noch auf dem Gewende richtig in die Fahrtrichtung
gestellt. Einen wesentlichen Bestandteil der neuen Vorrichtung
bilden vier Gabeln mit Ubertragungsrollen. Auf den vorderen Gabeln
werden Visierkorne angebracht und zwar in gleichlaufender Linie
mit der Lingsachse der Maschine, deren Visierkorn am Halter und
unter der Schraubenmutter des Hublagers befestigt ist. Zum
leichteren Versetzen ist der Spannanker mit zweirddrigem Unter-
gestcll versehen. Beim Versetzen wird entweder der Anker ergriffen
und die Deichsel in die Transportlage gekippt, wobei ein iiber-
wiegender Teil des Ankergewichtes auf die Rider iibertragen wird,
oder aber der Anker wird am hinteren Ende angehoben und auf die
Réider verlagert, ohne umgekippt werden zu miissen.

Dieses Verfahren erspart drei bis fiinf Arbeiter, die bisher zum Ver-
setzen des Drahtes benétigt wurden, auBerdem entfillt die Kontroll-
latte in der Feldmitte. Bei der Maissimaschine TVD-6 wurde diese
Vorrichtung bereits mit gutem Erfolg erprobt.

*Wenn fiir die Bedienung der Simaschine drei AK zugeteilt werden,

kann man die Leistung der Simaschine gegeniiber der bisherigen
Handiibertragung des Drahtes um rund 40% erhéhen und die
Arbeitsproduktivitdt bei dem Sden um etwa 130% steigern.

Komplexmechanisierung der Stallmistkette

Eine der wichtigsten Aufgaben in der Viehhaltung ist die richtige
Behandlung des Stallmistes. Bei' dieser tiglich wiederkehrenden
Arbeit ist es notwendig, die Mechanisierung zu verbessern, um die
Arbeit zu erleichtern und zu beschleunigen. Das Institut VOIMEZ-
TALW ging an die Frage der Stallmistkette im ganzen Komplex
heran und legte u.a. auch die Richtung und das zweckmaiBigste
Verfahren der Stallmisthehandlung vom Standpunkt der Agro-
technik (in Zusammenarbeit mit dem Forschungsinstitut der pflanz-
lichen Produktion der TALW) und der Arbeitsorganisation fest.

Im Rahmen dieser Aufgabe wurden von VUMEZ alle mit der
Mechanisierung der Stallmistkette zusammenhangenden Probleme
einschlieBlich der Mechanisierung der Kompostaufbereitung geldst.
Dabei wurde die Aufgabe in mehrere Etappen aufgeteilt, in denen
wir die jeweils notwendigen Maschineneinrichtungen festlegen.

Neben der Konstruktion einer Schleppschaufel entwickelten wir
eine umlaufende Kratzerkette. Diese Entmistungsanlage besteht
aus dem den Stall durchlaufenden Kratzer und dem auBerhalb be-
findlichen Schwenkf{drderer, der die Dungstapelung oder das.Auf-
laden direkt auf den Wagen erméglicht. Dieses Verfahren bringt im
Vergleich zu der manuell durchgefiihrten Stallentmistung eine
Handarbeitseinsparung von 70% gegeniiber der Hingebahn (etwa
60%) und der Schleppschaufel (ungefiahr 45%).

Auch das Dungladen in Transportmittel stellt eine schwierige
und anstrengende Arbeit dar. Zum Laden waren bisher entweder
cine betrdchtliche Menge von Arbeitskraften oder leistungsfihige
Mechanisierungsmittel erforderlich. Fiir diesen Zweck wurde bei
uns wie im Ausland eine Reihe von Dungladern verschiedener Typen
gebaut, von denen allerdings keiner den Anforderungen des land-
wirtschaftlichen Betriebes vollig geniigte. Die Entwicklungsarbeiten
im VOMEZ haben gezeigt, daB die zweckmiBigste Aufnahmevor-
richtung fiir den Lader die Frase bildet. Das Problem der Lader
wurde dabei eingehend untersucht und nach vielen Kontrollpriifungen
ein Dungfrislader konstruiert. Dieses Gerat besitzt eine schrauben-
férmige Walzfrise, die den Dung abschneidet und dem Forderer. zu-
fiihrt. Dieser ladet ihn direkt auf den Wagen oder in einen Dung-
streuer. Der Fraslader kann auch zum Umsetzen (Umhacken) des
Kompostes dienen.

Zum Entmisten der Schweinestille wurden ein umlaufender Forderer,
ein passender Dungriumer sowie eine Schleppschaufel konstruiert
und fiir das Jauchepumpen ein Jauchewagen (FPT-25) erprobt und
angepaBt. Zu seinen grofiten Vorziigen zdhlt neben der groBen
Pumpenleistung seine vielseitige Verwendbarkeit; er ermoglicht
zugleich den Jauchetransport auf das Feld, die Breitverteilung und
das Umpumpen in die Jaucheverteiler bei der Reihendiingung.

Bei der Losung dieser Aufgabe haben sich die Kollegen vom VUMEZ
auch mit den Fragen der Mechanisierung der Giillewirtschaft be-
faBt und kamen zu dem SchluB, daB fiir uns drei Arten von Giille-
beregnungen in Betracht kommen: verdiinnte Jauche, Vollgiille
und Mistgiille. Die verschiedenen Arten der Giilleberegnungs-
anlagen stellen besondere Forderungen an die bauliche und maschi-
nelle Ausriistung der landwirtschaftlichen Betriebe. Deshalb wurde
im VUMEZ ein Entwurf{ der Mechanisierungs- und Bauausriistung

 einer Giillewirtschaft ausgearbeitet.
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Untersuchung der Melkstandanlagen

Das Melken in besonderen Ridumen auBerhalb des Kuhstalles in
sog. Melkstandanlagen ermdglicht die fast komplexe Mechani-
sierung des Melkvorgangs und der Milchbehandlung. AuBerdem
kann man damit die Milch hygienisch einwandfrei gewinnen. Die
neuen Formen der Rinderaufstallung, denen in den letzten Jahren
erhshte Aufmerksamkeit geschenkt wird, bezwecken vor allem die
Verbesserung des Gesundheitszustands der Tiere. Es handelt sich
teils um Sommerweiden mit Weidehiitten, teils um Offenlauf-
stille. Die Mitarbeiter des Instituts haben bei der Losung dieser
Aufgabe einen Entwurf iiber die Anordnung und Einrichtung der
Sommerweide fiir Milchkiihe, Jungtiere und Kilber auf dem Ver-
suchsgut des Forschungsinstituts ausgearbeitet. Als Auslauf soll
dabei ein mehrjahriger Kleegrasbestand dienen. Der Entwurf um-
faBt die bauliche Losung der Melkstandanlage; Ausriistung des
eigentlichen Melkraums; Ausstattung des Milchbehandlungsraums;
Einrichtung des Milchhauses und des Viehputzraums; Bergeraum
fiir Kraftfutter; FreB- und Liegepliitze fiir Milchkiihe, Kilber und
Jungtiere; befestigte Ausliaufe; Umziunung und Betrieb der Som-

merweide, wobei besondere Aufmerksamkeit auf Wasser- und’

Elektrizitatsversorgung, Fiitterung, Einstreu, Melken sowie Ent-
nisten gerichtet ist. Die Melkstandanlage umfaBt sechs Melkstinde
in Rohkonstruktion, die nebeneinander in einer Ebene mit drei
Melkrdumen angeordnet sind. Der Kuhstall ist fiir hochstens 60
Milchkiihe bestimmt. Die bebaute Fliche betridgt 516 m, so daB
auf jede Kuh eine Fliche von 5,06 m? entfillt.

Die Stallentmistung wird ein- oder zweimal wihrend der Sommer-
weide (sechs Monate) erfolgen. Um die Arbeitszeit beim Melkbetrieb
verkiirzen zu kénnen, wurde der Entwurf einer Vorrichtung aus-
gearbeitet, mit der jeweils mehrere Kiihe von einer Stelle aus los-
gebunden werden kdnnen. Zum Mistriumen wird ein Rampenlader
dienen, der den Dung auf eine Stelle zusammenzieht, die in Reich-
weite der Laderseilwinde liegt. Eine duBerst wichtige und grund-
satzliche Aufgabe des VOMEZ-TALW bildet die

Zusammenstellung von Maschinensystemen

Die Verwirklichung der entworfenen Maschinensysteme wird binnen
der nachsten vier Jahre mdoglich sein. Gegenwirtig werden Unter-
lagen fiir 'die nachstehenden Systeme bearbeitet: Schlepper und
Motoren, Transportmittel, Maschinen fiir die Bodenbearbeitung
und den Pflanzenschutz; Maschinen fiir den Anbau und die Ernte
von Getreide, Kartoffeln, Zuckerriiben, Mais, Futterpflanzen,
Flachs, Hanf, Raps, Sonnenblumen, Hopfen, Gemiise; Maschinen
fiir die Arbeiten in Obst- und Weingirten, Maschinen fiir den Mais-,
Riiben-, Kartoffelanbau im Gebirge sowie Maschinen fiir die Mecha-
nisierung der tierischen Produktion. Bearbeitet wurde auch der
Katalog mit den Entwiirfen der einzelnen Systeme fiir die Haupt-
friichte bzw. Arbeitskomplexe. Die Entwiirfe gehen von den agro-
technischen und zootechnischen Arbeitsverfahren bei den einzelnen
Fruchtarten upd Produktionstypen dergestalt aus, daB eine Kom-
plexmechanisierung der Arbeiten in der pflanzlichen und tierischen
Produktion erreicht wird.

AuBer den hier angefiihrten Arbeiten laufen beim Institut VOMEZ-
TALW weitere wichtige Forschungsauftrige, von denen hier nur
einige genannt werden kdnpen: Priifdng der Typen von Transport-
mitteln fiir die Landwirtschaft; Untersuchung des Systems der
Mechanisierung fiir die Be- und Entwisserung; Typentechnologie
der Reparaturen am Rad- und Kettenschlepper Zetor Super;
Eignung der Hochdruck-Sammelpressen zur Ernte und Nachtrock-
nuog von Futterpflanzen; Untersuchung der Instandhaltungs-
methoden nach dem Gruppensystem in den MTS; Priifung neuer
Getreideernteverfahren; Analyse der Titigkeit der Hauptbau-
gruppen der Kartoffelvollerntemaschine; Projekt einer zentralen
Futteraufbereitungsanlage fiir die Viehhaltung in den LPG; Unter-
suchung der Forderungen an den Rad-Pflegeschlepper 12-18-24 PS,
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Aus der Vorstandsarbeit des FV ,,Land-;uhd Forsttechnik* der KdT

Die Sitzungen des Fachvorstands werden von Mal zu Mal mehr
praxisverbunden und produktiv. Diesen Eindruck vermittelte ganz
besonders die letzte Beratung am 4. September 1958 im VE Gemiise-
kombinat Wollup, an der sich auch zahlreiche Mitarbeiter dieses
GrofBbetriebs beteiligten.

Der stellvertretende FV-Vorsitzende O. BOSTELMANN behan-
delte in seinem Referat grundsitzliche Fragen, die sich aus den
Beschliissen des V. Parteitags der SED fiir unser Fachgebiet er-
geben, das zur Erreichung der Skonomischen Hauptaufgabe ganz
besondere Anstrengungen unternehmen muB, um durch eine még-
lichst schnelle und komplexe Mechanisierung die sozialistische Pro-
duktionsbasis zu stirken. Das Tempo der technischen bzw. maschi-
nellen Ausstattung unserer Landwirtschaft entspricht z. Z. in keiner
Weise dem Wachstum des sozialistischen Sektors in unserer Land-
wirtschaft. Unsere Regierung hat deshalb ein Investitionsprogramm
vorgesehen, mit dem die vollstindige Mechanisierung unserer Land-
wirtschaft bis zum Jahre 1964 erreicht werden soll. Daraus ergeben
sich umfangreiche Aufgaben fiir die Entwicklung und Herstellung
von Landmaschinen und Traktoren, fiir die zweckmaBige Aus-
stattung der MTS und LPG und die rationelle Organisation des
Maschineneinsatzes. Ein besonderer Schwerpunkt dabei ist, die
Qualifizierung des landtechnischen Personals mit den Erforder-
nissen dieser groBen Aufgabe in Einklang zu bringen. Hierzu miissen
Erfahrungsaustausche organisiert und Informationstagungen ver-
anstaltet werden. Die Organe des Fachverbandes haben dabei auf
zentraler und bezirklicher Ebene groBe und wichtige Beitrage zu
leisten. . .
Aber auch in den Betrieben unseres Industriezweigs muB eine er-
heblich breitere Basis fiir die Gemeinschaftsarbeit geschaffen
werden, um rationellere Formen fiir die Entwicklung und Produk-
tion zu finden. — Als Hauptaufgaben des FV fiir die nachsten Jahre
. mnannte Koll. BOSTELMANN:

1. Mobilisierung aller lngenieure, Techmiker und am technischen Fort-
schritt interessierten Werktéitigen fir eine aktive Gemeinschaftsarbeit in
der KdT, besonders fir die Mitarbeit in den bezirklichen Organen

2. Auf dkonomischem Gebiet mitzuheifen, die sozialistische Produktions®

basis zu stirken und durch verbesserte Organisation und moderne Techno-
logie die technische Kapazitdt besser auszunutzen.

3. Mitarbeit bei der Uberwindung handwerklicher Reparaturmethoden und
Mithilfe bei der Schaffung eines industriell arbeitenden Instandhaltungs-
wesens,
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4. Unterstitzupg der Entwicklung und Produktion neuer Traktoren und
Landmaschinen, besonders durch erhebliche Verstirkung der Gemein-
schaftsarbeit in den Industriebetrieben.

Die anschlieBende lebhafte Diskussion zeigte, wie notwendig die
Forderung der sozialistischen BewuBtseinsbildung bei den Ange-
horigen der landtechnischen Intelligenz ist, da sehr oft noch durch
Kompetenzstreit und kleinbiirgerliche Anschauungen die Entwick-
lung, der wirtschaftliche Einsatz und die rationelle Instandhaltung -
gehemmt werden. Andererseits wurde deutlich, daB auch im Arbeits-
stil des Staatsapparates Verbesserungen notwendig sind und den
Vorschligen des FV mehr Bedeutung beigemessen werden muB.

Weiterer Beratuogspunkt war der Bericht des Vorsitzenden des
FA , Mechanisierung im Gartenbau*, Dipl.-Gartner E. SEIDEL,
iiber den Stand und die Weiterentwicklung der Mechanisierung der
gartnerischen Produktion unter Beriicksichtigung der sozialistischen
Entwicklung und der freiwilligen technischen Gemeinschaftsarbeit
auf dem Gebict des Gartenbaues in der DDR (s. S. 469). In der
Diskussion hierzu sprach u. a. Gartenbauing. S. SCHONSTEDT,
MTS Golzow, iiber die Mechanisierung des Feldgemiisebaues. Eine
Kurzfassung dieses Beitrages wird im nichsten Heft der Zeitschrift
veroffentlicht. — Der stellvertr. Leiter des Gemiisekombinats,
Gartenbauing. S. SCHULZ, gab einen Uberblick iiber die tech-
nische Ausriistung des Kombinats und iiber die Mechanisierung der
Arbeiten. Die anschlieBende Besichtigung dieses ersten groBen
Gemiisekombinats der DDR war fiir alle Teilnehmer sehr eindrucks-
voll. Die umfangreichen technischen Einrichtungen des Betriebes
erfordern vielfiltige technische Kenntnisse der Mitarbeiter. — In
der Aussprache wurde das noch ungelste Transportproblem er-
ortert und mitgeteilt, daB im Betrieb Wollup eine Betriebssektion
der KdT geschaffen werden soll, die diese Fragen 16sen helfen wird.
Die Veranstaltung in Wollup hat sowohl den Vorstandsmitgliedern
des FV als auch den Kollegen des Kombinats wertvolle Anregungen
fiir die weitere Arbeit gegeben.

Der Vorstand des FV wird deshalb in Zukunft diese Form der Be-
ratungen iiber den Stand und die weitere Entwicklung der Mechani-
sierung im Zusammenhang mit den Aufgaben der freiwilligen tech-
nischen Gemeinschaftsarbeit mit allen Fachausschiissen weiter-
flihren. A 3269 Ing. H. BOLDICKE (KdT)

Agrartechnik -« 8. Jg.



