zen  automalisch  ausgeglichen werden. Bei  automatischen
Vercinzelungsmaschinen  wird  jeweils der vorhandene
Planzenbestand abgetastet und danach vereinzelt. Die Ein-
satzgrenzen dieser Maschine, deren Bedienung Spezialkennt-
nisse crfardert, licgen im 4- bis 8-Blatistadium. Vorausset-
zung fiie ithren EFinsatz  sind  unkrantlreic  Zuckerriihen-
bestinde.

Fir die weitere Perspektive wird der vereinzelungslose
Zuckerriibenbau  fiir cinen Teil unserer Anbauflichen, bei
dem weder von Ifand, noch mechanisch, nochh mit Vercin-
zehingsmaschinen anl den Bestand  eingewirky wird, eine
Rolle spiclen.

Dic Standraumzumessung durch Vereinzelung eines mehr
oder weniger dichten Aufgangshestandes ist bisher aus fol-
genden Griinden nolwendig:

— Es ist bisher ausgeschlossen, mit hinreichender Sicherheit so hahe

Aufgénge zu erzielen, daf die Kn&uel einzeln auf Endabstand
gelegt werden koénnen.

—~ Bei Verwendung von ,Normalsaatgut” muB schan wegen der Mehr-
keimigkeit vereinzelt werden.

Nationalpreistriger H. HERRMANN, KDT*

Im Zuge der fortschreitenden Mechanisierung der Zucker-
riibenernte hat sich das Mchrmaschinensystem immer mehr
durchgesetzt. Wihrend sich der zum Maschinensystem  ge-
horige Kopfader bereits seit 1963 in der Praxis bewihrt,
verzigerte sich die Produktionsaufnalnne eines geeigneten
Rodcladers durch ncue, wihrend der landicchnischen Eig-
nungspriifung gewonnene Erkenntnisse, so daB als Uber-
gangslosung der zum Rodclader umgeriistete Lingsschwad-
kopfroder E 710 eingesetzt werden mubBte. Nachdem im
Jahre 1965 die Priifung des Rodeladers E 765 mit dem Pri-
dikat ,geeignet abschlofl, kam im Jahre 1966 die vom VED
Bodenbearheilungsgerile Leipzig und vom VEB Weimarwerk
produzicrte Maschine in groBercr Stiickzahl in die Landwirt-
schaft. Gleichzeiig wurde die landtechnische Eignungsprii-
fung wiederholt, sic bestitigte dic Wirksamkeit der entwik-
kelten Zusatzeinrichitungen und verschiedener konstruktiver,
Verdnderungen und brachte das Priifpridikat ,gut geeignet®.
Mit dem Rodelader E 765 und dem Kéopflader stehen zwei
schlagkriftige Maschinen zur Verfigung, die — als Zwei-
maschinensystem eingesetzt — das zur Zeit wohl &kono-
mischste Ernteverfahren erméglichen. Das warde anch durch
die in verschiedenen sozialistischen Staaten erfolgten Erpro-
bungen und Privfungen bestitigt.

Voraussetzung zur Erreichung giinstiger 8konomischer Keun-
ziffern ist allerdings, daB beim Einsatz dieser Erntemaschinen
cinige Punkte besonders beachtet werden:

a) Das Riibenfeld muB einwandfrei bestellt und gut gepflegt sein.
Der Reihenabstand ist mit gréBter Genauigkeit einzuhalten. Um
ein Uberfahren des Spuranschlusses zu vermeiden, ist die Anwen-

Bild 1. Schematische Darstellung des Rodeladers E 765
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— Beim Vereinzeln konnte das in der Reihe stehende Unkraut ver-
nichtet werden,

Mit der Bereitstellung von hochgradig einkeimigem Saatgut, sowie
sicherwirkenden Herbiziden wird es jedoch in der Perspektive maglich
werden, auf einem Teil unserer Fléchen einen Knduelabstand von
15cm zu erreichen, Damit wdre der vereinzelungslose Zuckerriiben-
anbau gewdhrleitet.

Gegenwdrtig kommt es darauf an, den Zeitaufwond fiir die Pflege-
arbeiten mit den vorhandenen Madglichkeiten maximol zu senken.
Dabei sollte in erster Linie der Handarbeilsaufwand im Vordergrund
unserer Betrachtungen stehen.

Es wird nicht méglich sein — ohne MiBerfoige in Kauf nehmen zu
missen —, sofart auf die handarbeitslose Pflege iiberzugehen. Nach
dem heutigen Stand zeichnet sich fiir die handarbeitsarme Pflege fol-
gender Weg ab:

~ Herstellung eines einwandfreien Saatbettes zur Sicherung eines
optimalen Feldaufgangs,

— Sorgfaltige Aussaat von monokarpem Saatgut in Einzelkornablage,

~ Ausbringung van Herbiziden, um eine weitgehende Unkrautfreiheit
zu erreichen,

-~ Einsatz von mechanischen Ausdiinngerdten, besonders der Acker-
birste mit Ausdiinnzinken.

Mit der Einfihrung des Maschinensystems Zuckerriibenbau sollten
schrittweise neue Produktionsmethoden eingefiihrt werden. Besonders
im Arbeitsabschnitt Pflege und Standraumzumessung gilt es, auf brei-
ter Basis in allen landwirtschaftlichen Betrieben den gegenwirtig nach
hohen Arbeitsaufwand zu senken. A 6913

Der Rodelclder_ E 765

dung einer sechs-, neun- oder zwélfreihigen Sédmaschine notwendig.
Das Vorgewende muf3 geniigend breit sein, wobei die Anlage einer
Feldrandmiete zu beriicksichtigen ist.

b) Kdpf- und Rodelader stellen eine Einheit dar. Sie durfen nur im
Komplex eingesetzt werden, da andernfalls die Vorteile des Rodens
in der Gare verlorengehen und die Einsatzgrenze sowoh! bei
trockenen als ouch bei feuchten Ernteverhaltnissen negativ beein-
fluBt wird. Zudem zerfahren die beim Vorkdpfen eingesetzten Trans-
portmittel die Riibenreihen, es kommt zu Schwierigkeiten und er-
hohten Ribenverlusten beim Radevorgang.

Der Einsatz der Erntemaschinen ist gut vorzubereiten. Gute Orga-

nisation und Bereitstellung der notwendigen Traktoren und Trans-
portfahrzeuge verhindern Stillstandzeiten.

C

Der Rodelader E 765

ist einc dreireihige Aufsatlelmaschine fiir den Dreipunkt-
anbau des Traktors. Die Funktion der wichligsten Baugrup-
pen wird im folgenden Abschnitt ausfihrlich erlitert. Hier
soll vermerkt werden, daf3 zur besseren Fihrung der Ma-
schine am Hang und um schiidliche Fahrspuren bei feuchtem
Erntewetter zu vermeciden, die Radspur so gewihlt wurde,
daB die Rider jeweils in einer vorher gerodeten Reihe laufen.
Die Einsatzgrenze am Hang wird vor allem durch den Zu-
stand des Bodens und das dadurch bedingte Abrutschen des
Traktors und der beladenen Sammelfahrzeuge bestimmit.
Unter mittleren Erntebedingungen ist die Arbeit am Hang
bis zu 12 %, Neigung moglich.

Der 765 ist fiir 41,7 cm Reihenabstand ausgelegt. Durch
Auswechseln verschiedener Baugruppen kann man auf

Reihenabstinde von 45cm (E 766) oder auch 50 cm (E 767)
umristen,

Technische Daten des Rodeladers

Arbeitsbreite (dreireihig)
Reihenabstand (nicht verstellbar)
Erforderlicher Traktor

125 cm
41,7 cm
mind. 36 PS mit Dreipunkt-
anbau und AnschluBméglichkeit
fir freien Arbeitszylinder
durch Motorzapfwelle
(motorgebunden)
n = 540 bis 568 min-!
3 bis 4 ha/10 h (je nach
# Ernteverhdltnissen und
Arbeitsgeschwindigkeit)
3,5 bis 5,1 km/h
1 Ak

Antrieb
Flachenleistung

Arbeitsgeschwindigkeit

Bedienung

E‘:gi%ee \ Arbeitsstellung 3% :2
Hahe J (Grundmaschine) 3000 mm
Ié?gg: | Transportstellung g ggg :m
Héhe (Grundmaschine) 3100 mm
Masse (Grundmaschine) A 2 500 kg

* VEB BBC Leipzig, Entwicklungsgruppenleiter
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Bereifung 7,50 — 20 AS Front oder

- 7,50 — 20 Gelénde
Spurweite 1735 mm
Transportgeschwindigkeit 16 km/h
Triebachse Normalausriistung (abschaltbar)
Rodewerkzeuge a) Plattenschare mit

angetriebenen Fdrderscheiben,
Scheibensech

b) Rodezinken, Scheibensech
Siebkette — Férdereinrichtung
— Reinigungswalzen

auf nebenherfohrende
Sammelfahrzeuge

Sieb- und Reinigungselemente

Ablage des Erntegutes

Funktion der wichtigsten Baugruppen
1. Zug- und Lenkvorrichtung

Der Anbau des Rodeladers erfolgt an die unteren Lenker
des Traktors. Uber diese wird die Maschine gezogen und
durch Betidtigung der Traktorhydraulik vom Traktoristen
eingesetzt und ausgehoben.

Ebenfalls unter Benutzung der Traktorhydraulik wird die
Maschine gelenkt. Dazu befindet sich seitlich des Zugrohres,
das durch Gelenke mit Anbaubiigel und Hauptrahmen ver-
bunden ist, ein hydraulischer Arbeitszylinder, der vom Be-
dienstand aus -iiber den Lenkhebel und das Wegeventil be-
tatigt wird (Bild 2). Entsprechend dem Lenkausschlag ver-
schieben sich der Hauptrahmen und die Rodewerkzeuge
gegeniiber dem Traktor seitlich, Die hydraulische Lenkvor-
richtung ermoglicht ein leichtes und schnelles Lenken der
Maschine, was wesentlich zur Senkung der Rodeverluste bei-
tragt. Auch kénnen dadurch in gréflerem Malle als bisher
Frauen als Maschinenfiihrer eingesetzt werden. Die hydrau-
lische Lenkvorrichtung setzt allerdings voraus, dal am Trak-
tor ein Anschluf} [iir einen freien, doppelt wirkenden Arbeits-
zylinder vorhanden ist. Sie erfordert einen stdndigen Ulstrom
durch das Wegeventil der Maschine wihrend des Rodens.
Zur Anpassung an die verschiedenen Traktoren werden ent-
sprechend den wunterschiedlichen Forderleistungen der Hy-
draulikanlage Blenden mit verschiedenem Durchmesser des
Uberstromkanals gelielert. Der Einbau erfolgt am Wegeventil
zwisclien Druck- und Riicklaufleitung. '

2
Bild 2. Hydraulische Lenkeinrichtung
Bild 5. TFordereinrichtung
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2. Sﬂnzr&de( mit Tiefgangverstellung

Durch die vor den Rodewerkzcugen beflindlichen Stiitzrider
wird die notwendige Arbeitstiefe gehalten. Die stufenlose Lin-
stellmoglichkeit garantiert eine Anpassung an die jeweiligen
Ernteverhiltnisse. Je nach Wahl der Rodewerkzeuge
(Plattenschare oder Rodezinken) erfolgt eine unterschiedliche
Montage der Stiitzrider. Withrend sie bei Plattenscharen nur
zur Begrenzung der Arbeitstiefe dienen, verhindern sie bei
Linsatz von Rodezinken durch unmittelbare Anordnung zwi-
schen den Werkzeugen gleichzeitig einen grofieren Erdauf-
bruch.

Die Bodenlithrung der Maschine durch die Stiitzrader er-
fordert die Anwendung der mechanischen oder hydraulischen
Schwimmstellung der unteren Lenker des Traktors.

3. Rodewerkzeuge

Normal erfolgt die Ausriistung des Rodeladers mit Platten-
scharen und dariiber angeordneten angetricbenen Férder-
scheiben (Bild 3). Durch Anwendung der Plattenschare wird
infolge der besonderen Stellung der Scharschneide zum Boden
vor allem bei sehr trockenen Ernteverhiltnissen ein groflerer
Erdaufbruch vermieden und so die Aufnahme von Erd-
schiollen und Kluten weitestgehend verhindert. Das wirkt sich
unter dicsen Verhiltnissen besonders giinstig aul den
Schmutzbesatz des Erntegutes aus. Die angetriebenen Forder-
scheiben unterstiitzen den Férdervorgang und verhindern
ein seitliches Ausbrechen der Riiben, bevor sie in den Be-
reich der Siebkette gelangen.

Unter giinstigen Erntebedingungen konnen die bekannten
Rodezinken eingebaut werden (Bild 4). Thr Vorteil liegt in
erster Linie in der geringeren Zugkrall; aullerdem bediirfen
sie nur geringerer Lenkgenauigkeit als Plattenschare; Férder-
scheiben sind nicht notwendig.

Um Riibenverluste und Stopfungen an den #uBeren Rode-
werkzeugen bei verunkrautcten Feldern zu vermeiden, sind
Scheibenseche angeordnet.

Bild 3. Plattenschare mit Forderscheiben und Scheibensech

Bild 4. Rodezinken mit Scheibensech

Bild 6. Verstcllbare Reinigungsméglichkeit

N\
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Bild 7. Verstellbare Prallwand Bild 8. Pendelrahmen

4. Sieb- und FYrdere¢inrichtung

Von den Rodewerkzeugen gelangen die Riiben auf die Sieb-
kette. Sie @hnelt der Siebkette des bekannten E 710, Um die
Siabilitit zu erhdohen, crhielt sie in der Mitte einen zusitz-
lichen Kettenstrang, was sich gut bewithrt hat und von den
Praktikern allgemein begriiBt wird.

Auf der Siebkette wird das Erntegut in dic Breite der an-
schlieBenden Férdercinnichtung zusammengefithrt. Diese be-
steht aus mehreren in Lingsrichtung angeordneten aus-
wechselbaren Gleitrohren (Bild 5). Die Mitnehmer der dar-
unterliegenden Férderkette ragen durch die Gleitrohre hin-
durch und schiecben das Erntegut nach oben. Durch mehrerce
anf den Gleitrohren aufgeschweiBte Hécker wird das Ernte-
gut wahrend des Fordervorgangs bewegt, so daB eine inten-
sive Reinigungswirkung erzielt wird. Beim Ubergang von der
Sicbkette zur Férdereinrichtung tritt durch die jeweilige Ab-
gabehthe ein unterschiedlicher Reinigungselfekt ein. Durch
die Mébglichkeit der vertikalen Verstellung der Siebketten-
antriebswelle (Bild 6) und dadurch der Abgabchshe kann
der Reinigungseffekt verdndert und den unterschiedlichen
Iirnte- und Bodenbedingungen angepaflt werden. Dabei ist
dic Wirkung bei geringer Abgabehohe a am gréBten, weil
dann die Mitnehmer der Férderkette in die Flugbahn der
Riiben schlagen und eine gute Sieb- und Reinigungswirkung
erzielt wird. Fiir leichte Erntebedingungen wird die Abgabe-
héhe b entsprechend vergréBert, um Riitbenbeschadigungen
zu vermeiden.

5. Ribenreinigung

Die Riibenreinigung besteht aus zwei gegenliufig angetriebe-
nen Walzenpaaren, bei denen jeweils eine einen aus Rund-
stahl bestehenden aufgeschweiften Schneclengang besitzt.
Sie bewirken eine griindliche Sduberung der Riiben von an-
haftendem Schmutz. Gleichzeitig werden zwischen den Riiben
befindliche Krautreste sowie Unkraut und Erde nach unten
ausgeworfen. :

Die auf den Walzen befindlichen Schneckengiinge fordern das
Lrotegut in Langsrichtung der Walzen. Die unterschiedliche
Steigerung dicser Schneckenginge sowie die differenzierle
Drehzahl der Walzen bewirken deren Selbstreinigung. Die
(lattwalzen sind in einer Schwinge gelagert, so daB bei
Steinklemmungen die durch eine Zugfeder gekoppelten
Schwingen ausweichen und der Stein passieren kann. Der
DurchlaB wurde dabei auf den Walzendurchmesser abge-
stimmt. Steine, die gréfler sind als die DurchlaBslfnung, wer-
den von den Walzen gefordert, ohne daB cine Verklemmung
auftritt.

Im Gesamtaufbau entspricht die Riibenreinigung der Walzen-
reinigung des bekannten Nachldufers L 723. Zur Erhshung
der Reinigungswirkung wurden die Reinigungswalzen um
~ 500 mm verldngert.
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Bild 9. Reinigungsvorrichtung

6. Wagenforderer

Der Wagenforderer iibernimmt die gereinigten Riiben und
fordert sie auf das neben dem Rodelader fahremde Sammel-
fahrzeug. Mit Hilfe der am Abwurfende befindlichen einstell-
baren Prallwand (Bild 7) kann die Abwurfrichtung verindert
und auf das jeweilige Sammelfahrzeug abgestimmt werden.
Der Wagenforderer wird durch Ketten in der Schriglage
gehalten. Beim Anfahren an das Sammelfahrzeug, wie es in
der Praxis doch hin und wieder vorkommt, kann er zur Ma-
schine hin ausweichen, so daB Beschidigungen des Wagen-
forderers bzw. des Sammelfahrzeuges weitgehend vermieden
werden kénnen. Fiir den StraBentransport wird der Wagen-
forderer hinter die Maschine geschwenkt.

7. Triebachse

Zur Erweiterung des FEinsatzbereiches unter schwierigen
Erntebedingungen ist der Rodelader mit einer Triebachse
ausgeriistet. Der Antrieb erfolgt tiber die Zapfwelle des Trak-
tors. Der Maschinenfithrer kann die Triebachse vom Sitz
aus ein- und ausviicken. Fiir den StraBentransport werden
dic Tricbachsmitnechmer auBer Eingrilf gebracht.

7Zur Anpassung der Triebachse an die verschiedenen Trak-
toren ist das am FEingang des Achsgetriebes befindliche
KKettenrad auswechselbar. Genaue Hinweise enthilt die Be-
dienungsanleitung der Maschine. In Zweifelsfillen sollte in
jedem Fall der Kundendienst konsultiert werden.

8. Antrieb

Der Antrieb des Rodeladers erfolgt motorgebunden von der
Zapfwelle des Traktors iiber Gelenkwellen, Kettentriebe und
Kegelradgetriebe. Die Drehzahl der Zapfwelle soll dabei im
Bereich von 540 bis 568 min—! Hegen. Bei Traktoren mit
wesentlich anderen Drehzahlbereichen ist ebenfalls der Ent-
wicklungs- oder Fertigungsbetrieb anzusprechen.

Um Maschinenschiden zu vermeiden, sind die wichtigsten
Flemente durch Rutschkupplungen abgesichert. Einwandfreie
Funktion und richtige Finstellung sind unbedingt notwendig.
Unsachgemifle Einstellung oder Blockieren der Rutschkupp-
lungen fithrt zu Briichen wichtiger Maschinenelemente und
zu kosispieligen Reparaturen und Stillstandzeiten der Ma-
schine.

Zusatzelnrichtungen

Zur Verminderung von Riibenbeschédigungen, Riibenver-
usten und Schmutzbesatz bei gleichzeitiger Erweiterung des
Linsatzberciches unter schwierigen Erntebedingungen wurden
Zusatzeinrichtungen entwickelt. Die entsprechenden Anschluf-
punkte befinden sich an der Grundmaschine, so dall ein An-
bau ohne irgendwelche Verinderungen méglich ist.
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1. Gleitrohre, glaite AusfUhrung

Senken von Ribenbeschédigungen bei leichten Ernte- und Bodenbedin-
gungen., Diese Gleitrohre besitzen keine aufgeschweiBten Hécker, das
Erntegut wird also beim Férdervorgang nicht bewegt.

2. Gleitrohre, breite Ausfihrung
Sie sollen Verluste bei der Ernte von extrem kleinen Riiben verhin-
dern und sind zur Verminderung der Spaltweiten breiter gehalten.

3. Putzer, dreireihig

Zum Entfernen von Blattresten, die sich nach dem Képfen noch om
Ribenhals befinden, zur Beseitigung von Kraut und Unkraut, das zwi-
schen den Riibenreihen liegt und zum Sichtbarmachen der Riben-
reihen, um ein genaues Ansteuern der Reihen zu ermdglichen.

Durch elne gestaffelte Anordnung der Putzersterne wird eine gute
Kehrwirkung erzielt.

Die Anwendung des Putzers wird allgemein empfohlen. Fehllenkungen
und dadurch bedingte Riibenverluste bleiben aus und der Schmutz-
besatz geht wesentlich zurlick.

4. Pendelrahmen

Bessere Reinigungswirkung der Siebkette unter schweren Erntebedin-
gungen. Der Einbau.erfalgt im geeigneten Abstand Ulber der Sieb-
kette. Er kann durch Verstellen der Halteketten entsprechend den
jeweiligen Erfordernissen verdndert werden. Sich anbahnende Ver-
stopfungen verhindert kurzzeitiges Anheben mit Hilfe eines Pedals.

5. Reinigungsvorrichtung

Eine Uber den Reinigungswalzen angeordnete dickwandige Gummi-
platte legt sich auf das Erntegut auf, verzdgert die Férdergeschwindig-
keit und erhoht sa den Reinigungseffekt der Reinigungswalzen. Hoch-
schwenken der Gummiplotte setzt die Vorrichtung auBer Betrieb.

6. Abstreifer fiir Reinigungswalzen
Trotz der vorgesehenen Selbstreinigung der Reinigungswalzen kann es
auf schweren bindigen B&den und bei entsprechender Feuchtigkeit

1

Technische Probléme

Wihrend die Erntearbeiten bei Zuckeriiben, Kartoffeln,
Getreide und Feldfutter weitestgehend mechanisiert sind, gibt
es fur die Futterritben bel uns wie auch international nur
unvollkommene Mechanisierungsmittel. Nicht zuletzt ist dies
darauf zuriickzufiihren, dal bei den Futterriben auf
Grund {ruchtspezifischer Eigenschaften die Lrntearbeiten nur
l

schwer mechanisierbar sind.

Die Futterrilben gewinnen aber fiir dic Sicherung des [FFutter-
bedarfs und die Steigerung der Milchleistung an Bedeutung,
wie aus dem zunehmenden Anbau zu schliefen ist. Der grofe
Handarbeitsaufwand der bisherigen Arbeitsverfahren und die
fehlende Mechanisierung™ veranlaflten landwirtschaftliche
Praktiker, selbst nach Moglichkeiten mechanisicrier Erntever-
fahren mit im Betrieb vorhandenen Maschinen zu suchen.
Immer nachdriicklicher fordern futterriilbenbauende Betriebe
.technische Hilfsmittel fiir die Ernte.

Im Auftrag des Landwirtschaftsrates der DDR bemiiht sich
eine sozialistische Arbeitsgemeinschaft, die geforderte Mecha-
nisierung zielstrebig zu realisieren. Folgende Aufgaben waren
gestellt:

. Ubemrﬁfan der Eignung vorhandener Maschinen und technischer
Vorschlége fiir die Ernte der Futterriiben; wenn nétig

2. Entwicklung von Zusatzeinrichtungen fiir die z. Z. produzlerten Hack-
fruchterntemaschinen; und wenn damit noch keine vollwertige L&-
sung erreicht wird,

3. Weliterentwicklung geeigneter Maschinen fiir die speziellen Bedin-
gungen der Futterriibenernte.

1. Eignung vorhandener Maschinen

Die Ergebnisse der Einsitze von Hackfruchterntemaschinen
in der Originalausfithrung waren wenig befriedigend. Nur die
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dazu kommen, daB die Reinigungswalzen Erde ansetzen und deshalb
nicht mehr funktionieren. Die hier vorgesehenen Abstreifer werden
unterhalb der Reinigungswalzen montiert, sie stellen die Funktion der
Reinigungswalzen wieder her.

7. Siebketie, enge Stabteilung

Vermindert héufige Steinklemmungen unter steinigen Bodenverhaltnis:
sen. Durch die enge Stabteilung kénnen eine Vielzahl von Steinen
nicht auf das untere Kettentrum gelangen, so daB Steinklemmungen
weitgehend eingeschrénkt werden. Diese an sich stabilere Siebkette
sollte mon unter steinigen Bedingungen unbedingt benutzen.

Warit;ng und Pflege

Die Maschine ist so konstruiert, daB sie nur geringer Wartung und
Pflege bedarf. Die t&glichen Schmierstellen wurden auf ein Minimum
beschrdnkt. Alle Walzlagerstellen sind wartungsarm gestaltet und be-
diirfen wéhrend der Kampagne keiner Nachschmierung. Im Priifbericht
erfolgte hinsichtlich der Wartung und Pflege folgende Beurteilung:
.Durch die glinstige Kanstruktion der Maschine ist wdhrend der Arbeit
keine Wartung und Pflege notwendig. Vor Beginn der Arbeit sind
tdglich 15 min und zusdtzlich wéchentlich 30 min Abschmierzeit erfor-
derlich”.

Zusammenfassung

Unter Angabe der technischen Daten, der Charakteristik und Funktion
der wichtigsten Baugruppen wird der Rodelader E 765 vorgestellt.
Gleichzeitig wird die Anwendung der entwickelten Zusatzeinrichtungen
beschrieben, damit unter den verschiedenen Erntebedingungen gute
Einsatzergebnisse erzielt werden kdnnen.

Bei Ausnutzung aller gegebenen technischen Méglichkeiten und det
angefiihrten Einsatzhinweise stellt der komplexe Einsatz des aus Képf-
und Rodelader bestehenden Zweimaschinensystems das z.Z. &kono-
misch glinstigste Ernteverfahren dar. A 6914

Obering. M. KOSWIG, KDT, Halle

bei der Mechanisierung der Futterriibenernte

Schlegelhiicksler und Riibenlader erwiesen sich in ihrer
Arbcitsweise als brauchbar. Sie wurden deshalb in den letzten
Jahren, besonders in den Siidbezirken, zunehmend verwen-
det. Obwohl die starke Zerkleinerung des Irautes bei den
Schlegelhiickslern nicht voll den landwirtschaftlichen Anfor-
derungen entspricht und bei den Riibenladern die starken

Tafel 1. Aufgabenstellung

durchzufiihrende
MaBnahme

angestrebtes Ziel technische Losung

Zusatzeinrichtungen Verbesserte Funktion,
zum Kopflader weniger Kopffehler

Spezial- Képfmesser,
Tiefgangbegrenzung

Anderung am Sicherung des Betriebes, neue Schutzvorrichtung,

Schlegelhdcksler verminderter Zerkleine- kleine Schlegeldrehzah-
rungsgrad des Krautes, len, grofle Arbeits-
Minderung des Schriig- geschwindigkeit, seit-
laufes licher Auswurf, Zusatlz-
geblise
Zusatzeinrichtung Verbesserung von Auf- Gummifliigelhaspel,
zum Rodelader nahme und Forderung, neue Zinkenférderkette,
Anpassung Verlade- weniger Verletzungen Krautauslesewalze,
roder Erweiterung der héhere Mitnchmer fiir
Funktion Wagenforderkette

Zusatzeinrichtungen Entwicklung zum Ver- Ladeelcvator, Rode-

zum Siebkettenroder laderoder, Verbesserung zinken, Gummifliigel-
Aufnahme und Férde-  haspel, Verinderung der
rung, Sicherung des Geschwindigkeit und

Betriebes Stellung des Elevators
Verbesserung Verringerte kleine Geschwindigkeit
Riibenlader Verletzungen Forderketten, Guouni-

bezug der Zinken, Ab-
polsterung der Prall-
flachen
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