Rus der (Forschungsarbeit

des Justituts fiir VV]echanisierung der Randwirtschaft PDotsdam-f3ornim

Maglichkeiten der Automatisierung des Beregnungsbetriebes

In den Beschliissen des VI Parteitages und des N. Deut-
schen Bauernkongresses wurde die allseitige ITebung der
Bodenfrachtharkeit als die wichtigste  Anfgabe  herausge-
stellt. um  hohe und stabile Ectdige zu crzielen. Immer
arifiere Bedeutung erlangen dabei grofillichige Beregnungs-
anlagen. Der mit der Beregnung verbundene Arbeits- nnd
Kostenaafwand ist in starkem MaBe vom Anlagetyp ab-
hitngig. Der Lin{lull des Anlagetyps aul Avbeits- und Kosten-
aufwand bei der Beregnung wurde bercits in vorangegange-
nen Verdffentlichungen [1] [2] untevsuchl. BDei der Gestal-
lung der kiinftigen Art und Weise der Produktion ist die
Einlihrung neuartiger, moderner Maschinensysieme von ent-
scheidender Bedeutung fiir die Ovganisicrung der mdustrie-
miiBigen Produktion. [s ist deshalb erforderlich, zur kom-
plexen und duvehgiingigen Mechanisicrung ganzer Produk-
tionsketten tberzugehen [3]. Bei der Beregnung ist dieses
Zicl in vollem Umfang gegenwiirtig nur dureh ortsfeste Be-
regnungsanlagen zu erreichen. In diesen Anlagen hat der
Beregnungswirler die Aufgabe, die Schicher an den Regnern
zu olfnen und zu schlieBen. Damit ist die Voraussetzung
liir cinen weitercn entscheidenden Schritt zur Steigerung
dev  Arbeitsproduktivitiit, die Aulomatisicrung, gegeben.
Dee Beregnungsheteieb in ortsfesten Anlagen umlaBt das
liin- und Ausschalten der Beregnungsanlage sowic ‘das nach
cinem bestimmten Plan oder Zyklus crfolgende Offnen und
SchlicBen der Schieber an den Regnern. Dabei ist immer
nur ein bestimmter Teil der Regner fiiv eine bestimmte Zeit
gleichzeitig in Betrieh. Fiiv einc Automatisierung miissen
an Stelle der normalen Absperrorgane solche fir Iernbe-
dicnung cingebaut werden. Die Bedienung soll von einer
Zentrale aus eclolgen,

Ausgchend von einer Analyse des in- und auslindischen
Standes der technologisch-lechnischen Entwicklung wurden
dalier Mbglichkeiten zur Automatisierung des Beregnungs-
betriebes untersucht, In Auswertung der vergleichenden
Untersuchungen erfolgle die Auswahl eines geeigneten, giin-
stig evscheinenden Steuersystems. Fiir dieses System wurden
verschiedene Elemente konstruiert und gebaut. Dazu gehéren
cin Weitstrahlregner, ein versenkbarer Hydrant sowie ein
Kmnmandoschieber und ein Schrittschaltwerk. LabormiBige
und praktische Einsitze dicnten der griindlichen Unter-
suchung und Erprobung dieser Versuchsmuster. Im Ergebnis

Bild 1. ,Regnomatl” bei der Erprobung im IMI Potsdam-Bornim
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dicser Forschungsarbeiten konnten agrotechnische Forderun-
gen als Grundlage lir die LEntwicklung entsprechender Bau-
elemente durch die Industric erarbeitet wevden.

Bereits wiilirend der Forschungsarbeiten kam es unter Lei-
tung des Staadlichen Komitces fiir Melioration zur Bildunx
ciner  sozinlistischen  Arbeitsgemeinschafl  zwischen  Tor-
schungsinstitut, Entwicklangs- und Produktionsbetrich sowie
Anwendev zur raschen und reibungslosen Uberleitung der
Forschungsergebnisse in die Praxis. Lrste Aufgabe dieser
Avbeitsgemeinschaft war die Vorbereitung und Koordinierung
aller MaBnahmen und Teilleistungen fiir den Bau ciner
automalisierten Beregnungsversuchsanlage im  Ausstellungs-
gelinde LoBnig der Landwirtschaftsaosstellung Markkleeberg.
.agra (9% Diese Anlage diente zur Erprobung der von
der Industeic  entwickelten und gebauten Elemente des
Systems Regnomat® unter Praxisbedingungen. Das auf der
Grundlage der  Forschungsarbeiten  entlwickelte  System
JRegnomat®  ermdiglicht  einen  automaltischen  Wechselbe-
wieb von Regnern oder Regnergruppen in ortslesten, teil-
heweglichen oder vollbeweglichen Beregnungsanlagen.

Das System ,Regnomat"

besteht aus dem GrofBflichenregner W 68, demn versenkbaren
Hydvant und dem Steuersystem (Bild 1).

Der GroBflichenregner W G8 ist ein Drehstrahlregner mit
Autrich durch cinen federbelasteten Schwinghebel. Er be-
sitzt Diisenweilen von 24. 26, 28 und 30 mm und erreicht
bei Betricbsdriicken von G bis 8 kp/cin? einen Wasserver-
brauch bis zu 80 m3%h und Wurfwciten von 50 bis 60 m.
Der Regner kann in allen Anlagetypen verwendet werden.
Der Versenkhydrant Desteht im  wesentlichen aus zwel
Rohren, die teleskopartig ineinandergesteckt sind. Am obe-
ren Teil des Teleskoprohres ist cin SchnellverschluB3 einge-
baut. Das Ventil ermoglicht ein Wechseln der Aufsatztcile
(Regner) unter Druck. Der Hydrant wird durch den Wasser-
druck des Rolirnetzes ausgefahven und mit Hilfe ciner
speziellen Traktoranbaueinrichtung versenkt. Er hat cine
Nennweite von 100 mm und ist fiir einen Durchsatz von
100 m3/h und einen Nenndruck von 10 kp/cm? ausgelegt,
Die Uberdeckung im eingefahrenen Zustand betriigt 800 min.,
die Hohe in ausgefahrenem Zustand iiber der Erdoberfliche
185 mm.

Der Hydrant ist in erster Linie fiir orlsfeste Beregnungs-
anlagen bestimmt, LiBt sich aber ebenso wie der Regner auch
in teilbewegliclien Beregungsanlagen mit entsprechender
Wasserdurchsatzleistung  einsetzen. Das  Steuersystem  be-
steht aus einem Kommandoschieber und speziellen hydro-
mechanischen Steuereinrichtungen. Der IKommandoschieber
wird an der Pumpstation oder am Schlagrand in der Haupt-
leitung cingebaut. Die Steuereinrichtungen sind jedem Regner
oder jeder Regnerleitung zugeovdnet. Der Kommandoschic-
ber wird elektrisch oder hydraulisch betitigt und unter-
bricht in bestiminten Zeitabstinden fiir einige Minuten den
WasserdurchfluB. Diesc Druckimpulse werden durch das
Druckrolrnetz der Beregnungsanlage iibertragen. Die Steuer-
einvichtungen an den Regneru besitzen ein hydromechani-
sches Schrittschaltwerk, das nach einer einstellbaren Anzahl
von Impulsen den Schieber betitigt und damit den be-
treffenden Regner in Betrich setzt und beim nichsten Im-
puls wieder abschaltct. Dic Betriebs- oder Arbeitsreihen-
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folee der Regner oder Regnergruppen kann man beliebig
cinstellen. Is kénnen bis zu 40 Regner oder Regnergruppen
nacheinander arbeiten.

Dic bisherigen Lrprobungen haben die TFunktionsfihigkeit
des automatischen Steuersystems Dbestiitigt. Die weiteren [For-
sehumgs- und Entwicklungsarbeiten werden sich auf die Ver-
besserung der Betriebssicherheit und  die Senkung der
Kosten konzentrieren.

Aulzgrund der zur Zeit noch hohen Tnvestitionskosten von
mehr als 6000 M/ha kommt das .Regnomal®-System vor
allem [ir Beregnungsanlagen mit ciner hohen Auslastung,
wic zum Beispiel im Gemiisebau oder bei der Abwasserver-
regnung, in Frage. wo teilbewegliche Anlagen wegen der
hoheren beweglichen Kosten unter  Umstiinden  teurer
sind [1]. Die jetzigen relativ hohen Ilerstellungskosten dev
Bauelemente des . Regnomat“-Systems sind vor allem durch
die noch wenig rationelle Technologic bedingt. In dem MalBe,
wic der Umfang der Produktion wiichst, lassen siclt giimsti-
gcre Herstellungsverlaheen anwenden, so daB die Preise fiir
das .Regnomat*-Sysiem wesentlich gesenkt werden kénnen.
Auch in voll- und teilbeweglichen Anlagen ist cine Steige-
rung der Arbeitsproduktivitit und Rationalisierung des Be-
regnungsbetriebes durch die Verwendung von Elementen des
.Resnomat“-Syslents moglich. Dazu gehdren der Einsatz des
GroBflachenreguers zusammen mit den Steuerarmaturen in
vollbeweglichen Anlagen sowie diec Wechselschaltung von
Regnerfliigelleitungen in teilbeweglichen Anlagen mit Hille
der Steucrarmaturen.

Selbstverstandlich sind die Vemsenkhydranten ebenfalls in

Mit dem System ,Regnomat” ist eine Losung geschallen
worden, bei der nur noch ein minimaler Arbeitsaulwand beim
Beregnungsbetriely erforderlich ist. Eine Arvbeitskralt kann
mehrere hundert Hektar Beregnungsflache betreuen. Ls ist
kontinuierlicher Tag- und Nachtbetvieb méglich. Mit der
gleichen Pumpenkapazitit kann daher eine wesentlich gré-
Bere Fliche als bisher beregnet werden, Die versenkbaren
Hydranten geslatten eine ungehinderte Bodenbearbeitung.
Das System ,Regnomat® wird vom VEB Landtechnisches
Instandsetzungswerk Wriezen gelielert.

Wenn es gelungen ist, das System ,Regnomat® in relativ
kurzer Zeit zu entwickeln und in diec Produktion zu iber-
fitheen, so ist das nur moglich gewesen durch konsequente
Anwendung moderner Methoden der Wissenschaltsorganisa-
tion, wie Konzentration der Kapazititen, Netzwerkplanung.
Arbeitsteilung und Kooperation auf der Grundlage vertrag:
licher Beziehungen und stiindige Kontakie zwischen Tor-
schungs-, Entwicklungs- und Produktionsbetrichen im Sinne
sozialistischer Gemeinsschaftsarbeit.
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teilhbeweglichen Bervegnungsanlagen cinsetzbar. A 8033
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I ./\(euerer und €rfmder Patente zum Thema ,,Zuckerriibenproduktion”

UdSSR-Urheberschein 231 928 Klasse 45 ¢ 235% dene Riibenkraut —  unabhiingie vom  unterschiedlichen

angemeldet: 11. Aug. 1966

«Werkzeug zum Ausheben von Hackfriichten,
beispielsweise von Zuckerriiben”

Inhaber: H. D. TATJANKO, UdSSR

Dic Erfindung betrifft ein Werkzcug zum Roden von Zucker-
ritben. s ist nach dem Prinzip der Rodegabeln aufgebaut
und ermdglicht die Rodung der Riiben mit einem geringen
Erdanteil (Bild 1). Dazu wird das Rodewerkzeug quer zur
Arbeitsrichtung durch einen Mechanismus beliebiger Gestal-
tung in Schwingung versetzt (Bild 2). Das Rodewerkzeug
a schwingt dabei um eine schriig zur Feldoberfliche ge-
necigte Achse b, wobet die Schwingungen durch einen Kurbel-
trieb oder Lxentertrieb d erzeugt werden.

Wihrend der Arbeit schligt das Rodewerkzeug a abwech-
selnd von rechts und links an die Riibe ¢ und lockert die
Verbindung der Riibe mit dem Boden. Gleichzeitig wird dic
lirde neben den Riiben zerkleinert, so daBl es nicht zur Schol-
lenbildung und deren Aufnahme in die Lrntemaschine
kommt. Nach geniigender Lockerung wird die Riibe aus dem
Boden gehoben. Das Rodewerkzeug iibernimmt durch seine
hesondere Gestaltung einc Art Vorreinigung der Riiben.
Der Vorteil der Erfindung liegt in dem geringen erforder-
lichen Tiefgang des Rodewerkzeuges @ und dem damit ver-
bundenen geringen Zugwiderstand sowie in der geringen Lrd-
aulnahme.

I'ranzésisches Patent 1 566 504 Klasse A 0 1 d 23/00 ange-
meldet: 11. Marz 1968

wVorrichtung zum Schneiden und Hdckseln der Stengel und Blétter
von Pflanzen auf dem Halm oder im Schwad"

Inhaber: SOCIETER, Belgien

Dic mit diesem Patent geschiitzte Vorrichtung schueidel in
cinem festgelegten Abstand zur Feldoherfliche alles vorhan-
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Wuchs der Riiben — ab und zeckleinert ¢s (Bild 3).

Dice Vorrichtung besteht aus zwei mit Schneiden a hesclzien
Rotoren b und ¢, dic am Maschinenrahmen d gelagert sind,
Der in Acbeitsrichtung vorn liegende Rotor b weist einen
grifleren Abstand zur Feldoberfliche aul als der Rotor ¢. Die
Rotoren werden Deliebig angetrieben und lTaufen entgegen der
Avbeitsrichtung um.

Das Riibenkraut wird von ihnen in den noch freien Raum
gezogen, durch die Schneiden a zeckleinert und hinter den
Rotoren b und ¢ entweder seitlich auf das Teld geworfen
oder einer Férderschunecke e zugefithrt. [in letzteren Fall
kann das zerkletneric Riibenkraut in einem Krautbunker ge-
sammelt oder direkt verladen werden.

Die Schneidvorrichtung erreicht bei hoher Leistung einen
groBen Zerkleinerungsgrad und damit eine holie Kompaktic-
vung des Riibenkrautes, erfordert aber zur sauberen und
exakten Riitbenkdpfung eine Nachképlvorrichtung.

DWP 72935 Klasse A5 ¢ 25°°
angemeldet: 31. Dez. 1968

.Vorrichtung zum Lenken von mehrreihigen Riibenerntemaschinen”

Inhaber: HERBERT KRETZSCHMAR, GUNTER BENSCH,
EDWIN MULLER, WILLI SCHERDIN, DDR

Dic LErfindung betrifft eine Vorvichtung zuwmn Lenken von
Ritbenerntemaschinen, die mit rotierenden Rodewerkzeugen
ausgeriistet sind. Werden Ritbenerntemasclinen mit rotie-
renden Rodewerkzeugen, insbesondere Roderiidern, mchr-
veihig ausgebildet, evgeben sicli Lenkungsschwierigkeiten, da
cine Reaktion der Arbeitswerkzeuge aul Lenkausschlige der
Maschinenvider kauin crfolgt. Deshalb werden gemill der
Evfindung nicht nur die Maschinenrider, sonderm auch die
rotierenden Roderiider selbst gelenkt (Bild 4). Ist eine An-
passung der Roderider @ an den Verlauf dev Erntegutreihe
crforderlich, wird ein entsprechender Lenkausschlag der Ma-
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