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15. Landwirtschaftliches Bauwesen

Das landwirtschaftliche Bauwesen gehorte schon immer zu
dem Aufgabengebiet der Landtechniker. Nicht nur der Bau und
Entwurf von Wohnhiusern, sondern auch der von Wirtschafts-
gebduden ist sehr wichtig. Man braucht Bauentwiirfe, die ein
Hochstmaf3 an Sicherheit, Einschrinkung schwerer Arbeit und
allgemein eine grofere Bequemlichkeit und Freude bei der
Benutzung bringen. Auf weltweiter Basis ist dieses Gebiet be-
sonders wichtig. Beispiele der Hilfe des Landtechnikers auf der
Insel Taiwan sind sehr eindrucksvoll. Wenn der Landtechniker
dieser lindlichen Bevolkerung zu komfortableren und sicheren
Hausern verhelfen kann, dann ist das eine groBe Leistung.

Lch habe versucht, das Gesamtgebiet der Landwirtschaft, die
Rolle des Ingenieurs in der Landtechnik, die Bedeutung seiner
Anerkennung als Berufsstand, einige seiner Grundlagen und
Moglichkeiten sowie einige spezifische Gebiete der Landtechnik,
in denen grole Fortschritte erreicht worden sind und weitere
Fortschritte leicht in diesen Jahren erreicht werden kénnen,
aufzuzeigen. Ich mochte besonderen Nachdruck auf die Be-
deutung des Landtechnikers in den Entwicklungslindern legen
und ebenfalls auf die grofie Bedeutung der Biologie in unserem
Beruf hinweisen. Unser Beruf hat eine grofe, verpflichtende und
erfolgversprechende Zukunft. Wir sind eine wachsende Gemein-
schaft, die der Welt grofiter Grundindustrie dient.

Landtechnik in Japan

Von Noboru Kawamura, Osaka')

In Deutschland gibt es eine grofle Landmaschinen- und Schlep-
perindustrie und zahlreiche wissenschaftliche Einrichtungen, die
sich mit den Problemen der Landtechnik befassen. Die Aufgaben
und Probleme der Landtechnik in Japan bzw. dem sitidostasia-
tischen Raum unterscheiden sich in mancher Hinsicht hiervon.

In Japan hat die Mechanisierung der Landwirtschaft nach

dem zweiten Weltkrieg groe Fortschritte gemacht, obwohl es
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Bild 1. Japan. Geographische Lage und Klima.

Dr. Noboru Kawamura ist Professor fiir Landmaschinen an der
Unaversitit Osaka Prefecture, Sakai, Osaka, Japan. Er weilt auf
Grund eines Stipendiums der Universitit Osaka zur Zeit als Gast-
wissenschaftler im Imstitut fiir landtechnische Grundlagenforschung
(Direktor: Prof. Dr.-Ing. W. Batel) der Forschungsanstalt fiir
Landwirtschaft Braunschweig-Vilkenrode.

sich um landwirtschaftliche Kleinbetriebe mit intensiver Wirt-
schaftsform handelt. Da in den anderen siidostasiatischen
Liandern die Landschaft noch nicht so entwickelt ist, ist die
japanische Landwirtschaft als Modell fiir die Mechanisierung in
der siidostasiatischen Landwirtschaft anzusehen.

Einige Bemerkungen iiber die geographische Lage, das Klima
und die daraus sich ergebende landwirtschaftliche Situation
sollen die folgenden Ausfithrungen erlautern. Japan besteht aus
vier grofleren Inseln — Hokkaido, Honshu, Shikoku und
Kyushu — und etwa 3000 kleineren Inseln, Bild 1. Die Land-
fliche erstreckt sich in einer Lidnge von etwa 2400 km vom
30. bis 45. Grad nordlicher Breite. Das Klima in Honshu und
Stidjapan ist ein typisches pazifisches Monsunklima. Das
Monsunklima ist bestimmt durch hohe Temperaturen und hohe
Luftfeuchtigkeit im Sommer und einer Regenzeit im Juni.
Durch die Regenzeit wird der Reisanbau als wichtigste land-
wirtschaftliche Fruchtart sehr begiinstigt. In Hokkaido wird aus
klimatischen Griinden hauptsichlich Milch- und Griinland-
wirtschaft betrieben.
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Bild 2. Vergleich der Landflachen von Japan (37 Mill. ha) und
der Bundesrcpublik Deutschland (24,8 Mill. ha).

Die Landfliche von Japan ist 339, groB3er als die der Bundes-
republik, Bild 2. Als Ackerland konnen rund 5 Mill. ha genutzt
werden, das sind etwa 149, der Gesamtfliche. Das Griinland
betragt etwa 7,59%,. Japan hat trotz seiner begrenzten land-
wirtschaftlichen Nutzfliche eine zahlreiche landwirtschaftliche
Bevolkerung. Von einer Gesamtbevolkerung von 93 Millionen
sind etwa 379, in der Landwirtschaft titig. Es gibt in Japan

1) Der Verfasser dankt Herrn Prof. Dr.-Ing. W. Batel fiir die Anregung und
Gelegenheit zu diesem Referat, sowie Herrn Dipl.-Ing. E. Schilling fiiv die
Hilfe bei der Abfassung dicses Referates.
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Japan B R Deulschiond Die Hauptfruchtarten sind in Bild 4 nach der Anbaufliche
insges. 6 Ml londw Belriebe - insges. 165 Ml landw. Belriebe und dem Gesamtertrag aufgegliedert. Reis als Hauptnahrungs-
T 1 T mittel ist die wichtigste Kulturpflanze. Augenblicklich dient die
Mill ’| Reisproduktion in Japan hauptsichlich zum Eigenverbrauch.
1 ]_ J — PSS - | Die durchschnittlichen Reisertrige betragen jetzt nach Durch-
fiihrung von Bodenverbesserungen und verstirkter Kunst-
| L dingeranwendung etwa 4,5 Tonnen je ha und Jahr. Hierin sind
jé 12M W — 1 == m! die niedrigen Reisertrage der nérdlichen Gebiete einbezogen.
S Dennoch ist der Flichenertrag etwa doppelt so hoch wie in
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Bild 3. Betriebsgroflenverteilung in Japan und in der Bundes-

republik Deutschland.
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Bild 4. Hauptfruchtarten in Japan.

6 Millionen landwirtschaftliche Betriebe, Bild 3, und die durch-
schnittliche Betriebsgrofe betrigt etwa 1 ha. 359, der landwirt-
schaftlichen Betriebe werden als Haupterwerbsbetriebe gefiihrt
und die anderen als Nebenerwerbsbetriebe.
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Bild 5. Mechanisierung der Landwirtschaft in Japan.

Zwel grundsitzliche Wege fir die Mechanisierung der Land-
wirtschaft gibt es: der eine besteht darin, die Maschinen der
Landwirtschaft, der andere, die landwirtschaftlichen Verhiltnisse
der Maschine anzupassen. Beide Methoden wurden in Japan
angewendet.

Die folgenden Ausfilhrungen iiber die Mechanisierung der
Landwirtschaft in Japan erstrecken sich auf verschiedene
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Bild 6. Klein-Dieselmotor im Schnitt.
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spezielle japanische Landmaschinen und ihre konstruktiven
Probleme. Dabei werden die Maschinen fiir den Reisanbau als
wichtigste Kulturpflanze im Vordergrund stehen.

Die japanischen Landmaschinen unterscheiden sich von den
europiischen. Ein besonderes Merkmal ist die kleine Bauweise.
Damit werden jedoch die technischen Probleme nicht kleiner
und leichter.
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Bild 9. Spurverstellung beim Einachsschlepper.

Der augenblickliche Stand der Mechanisierung der Land-
wirtschaft in Japan ist in Bild 5 erlautert. Vor dem Kriege
waren die wichtigsten Landmaschinen Reisdresch-, -schil- und
-poliermaschinen. Nach dem Kriege finden Einachsschlepper und
ihre Zusatzgerite steigenden Einsatz in der Landwirtschaft.
Der Grund fiir die wachsende Mechanisierung ist in einer tech-
nischen Verbesserung und einer guten Anpassung der Land-
maschinen an die landwirtschaftlichen Forderungen zu sehen.

Motoren

Den Belangen der Kleinbetriebe entsprechend werden die
Antriebsaggregate in ihrer Leistung und ihren Abmessungen
klein ausgelegt, wie das Schnittbild eines der kleinsten Diesel-
motoren mit einer Leistung von 2 PS bei 2600 U/min zeigt,
Bild 6. IXs handelt sich um eine Einzylindermaschine mit 4-Takt-
wirbelkammerverfahren. Der Zylinderdurchmesser betrigt
60 mm und der Hub 66 mm. Der Motor ist 33 kg schwer.

Schlepper

Es gibt jetzt in Japan ungefahr 1.3 Millionen Einachsschlepper
von 2—-10 PS. Vierradschlepper bis etwa 30 PS erlangen in
letzter Zeit groflere Bedeutung. Fur Kleinbetriebe ist es wichtig,
dafl ein Mann die verschiedenen landwirtschaftlichen Arbeiten
ausfithren kann, indem er Zusatzausriistungen fiir den Schlepper
verwendet.

Das Getriebe und der Endantrieb eines Einachsschleppers ist
in Bild 7 dargestellt. Hieran seien einige konstruktive Probleme
beim Einachsschlepperbau erliutert, wie sie sich aus dem
besonderen Kinsatzbereich im Schlamm- oder Paddy-Reisfeld
ergeben. Es handelt sich hierbei um:

1. Dichtheit der Gehauseteile. Das wird erreicht, indem man das
(iehiuse in zwei Hiilften ausfiihrt, wobei auf Offnungen fiir
Wellen usw. weitgehend verzichtet wird. Weiterhin werden
besondere Dichtungen an den Stellen eingebaut, wo rotierende
Teile aus dem Gehduse gefithrt werden miissen, zum Beispiel
die Antriebsachsen. Bei dem gezeigten Getriebe ist die
Antriebsachse geteilt. Der linke Wellenstumpf ist hohl und
der rechte wird darin gefiihrt. Die Durchbiegung der Achsen
wird dadurch kompensiert und die Dichtungen und Lager
werden entlastet.

(V]

. Die Korrosion. Durch die dauernde Arbeit im Wasser und die
relativ hohe Luftfeuchtigkeit sind zur Vermeidung von Korro-
sion die Farbanstriche sorgféltig auszufithren.

Wassertests gehoren deshalb zum Versuchsprogramm jeder
Schlepper- und Landmaschinenfabrik, Bild 8.

Die kleine Betriebsgrofle zwingt die japanischen Bauern zu
moglichst vollsténdiger Ausnutzung der vorhandenen Acker-
flichen, und es wird daher groer Wert auf die Grenzbearbeitung
gelegt. Daraus ergeben sich interessante konstruktive Probleme,
beispielsweise eine Spurverstellung am Einachsschlepper,
Bild 9. Durch Betitigung des Spurkupplungshebels dreht sich

fir flach far tonigen, flach und fur sandigen, flach

bewissertenBoden  mitteltief bewdsserten Boden — bewdsserfen Boden
| i S
U o
" B mitteltief fiir sehr tief fiir trockenen u. bewdsserten
bewisserfen Boden bewisserfen Boden Boden (Eggenwirkung)

Bild 10. Einige Laufwerke fiir Einachsschlepper.
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Bild 11. Rotierende Bodenbearbeitungswerkzeuge.

die Gewindespindel und verstellt die Spurweite. Es ist die Mog-
lichkeit einer beidseitigen und einseitigen variablen Spurver-
stellung gegeben. Der Endantrieb ist im Treibrad als Innen-
verzahnung ausgefithrt und damit der ganze Endantrieb in die
Radnabe verlegt. Hierdurch wird gleichzeitig eine hohere
Bodenfreiheit gewonnen, die fiir die Paddy-Reisfeldbearbeitung
auflerordentlich wichtig ist.

Die Bearbeitung von Paddy-Reisfeldern mit Einachsschleppern
erfordert Sonderausfithrungen fiir deren Laufwerke. Eine Aus-
wahl verschiedener Bauarten fiir unterschiedliche Bedingungen
ist in Bild 10 dargestellt.

Bodenbearbeitungsgerdte

Ein sehr wichtiges Bodenbearbeitungsgerat ist die Bodenfrise.
Durch die rotierenden Werkzeuge wird eine zusitzliche Trieb-
kraft erzeugt, die die Bewegung des Schleppers auf dem schlam-
migen Feld unterstiitzt. Weiterhin kann die Bearbeitung sehr
flach erfolgen. Das ist fur ein Reisfeld sehr giinstig, da man das
Eggen und Glitten spart. Die Streuung des Antriebsdreh-
momentes bei rotierenden Bodenbearbeitungsgerdten ist sehr
groB, so dall zum Abbau der Spitzendrehmomente Drehmoment-
begrenzer zwischen dem An- und Abtrieb eingebaut werden.

Entsprechend den Anforderungen werden verschiedene
Ausfithrungsformen von rotierenden Bodenbearbeitungsgeriaten
verwendet, Bild 11. Teils haben die Werkzeugformen einen
relativ niedrigen Bodenwiderstand und zerkleinern den Boden
gut. Andere haben eine gute Wendewirkung und mischen Stroh
und Griindung gut mit dem Boden.

Bild 12. Vertikaler Schraubenpflug.

Fiir eine tiefe Bodenbearbeitung wird auch ein vertikaler
Schraubenpflug, Bild 12, verwendet. Ein Zweischar-Wechsel-
pflug fiir den Schlepperanbau, der aus einer alten japanischen
Pfluglorm entwickelt wurde, zeigt Bild 13. Er bendtigt eine
relativ geringe Zugkraft. Die Streichblechform ist durch die
schmalen Streifen verénderlich.

@

Bild 14. Egge mit rotierenden Werkzeugen, die auf der
Schlepperachse montiert sind.

Das Eggen und das Glitten eines Reisfeldes erfolgt im all-
gemeinen mit rotierenden Werkzeugen, wenn die Bodenober-
fliche mit Wasser bedeckt ist. Die im Durchmesser vergroBerte
Achse eines Einachsschleppers ist als Werkzeugtriger der Eggen-
werkzeuge besonders geeignet, Bild 14. Aus Stabilitdtsgriinden
ist eine Gegenhalterung angebracht.

Maschinen und Gerate zur Saat, zum Pflanzen und
zur Pflege

Der Reis wird in Japan im allgemeinen gepflanzt. Die Pflanzen-
anzucht erfolgt auf kleinen Flichen. Dadurch wird die eigent-
liche Ackerfliche besser ausgenutzt, indem die Feldwachstums-
periode abgekiirzt und deswegen besonders in Siidjapan
zweimal im Sommer Reis angebaut werden kann.
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Das Pflanzen von Reis erfolgt von Hand. Dieses Verfahren
hat eine besondere Note, wie sie beispielsweise im italienischen
Film ,,Bitterer Reis** zum Ausdruck kommt. Die Mechanisierung
dieser Arbeit ist deshalb sehr wichtig, wobei jedoch Schwierig-
keiten auftreten.

Es gibt eine Reihe von Versuchen zur Mechanisierung dieser
Arbeit. In letzter Zeit wurden Pflanzmaschinen als Anbaugerite
fir Einachsschlepper, Bild 15, und selbstfahrende Maschinen
entwickelt. Beiden Maschinen liegt das gleiche Prinzip zugrunde.
Die Reispflanzen werden in Streifen mit den Wurzelballen auf
das Transportband gebracht, dessen Vorschub von Hand
gesteuert wird. Die Pflanzenstreifen werden durch Klemmbénder
nach vorn transportiert. Dort werden die Streifen in kleine
Stiicke mit ein oder zwei Pflanzen zerschnitten. Senkrechte
Klemmbiinder fordern sie dann mit einer Geschwindigkeit von
etwa 4 m/s in Bodennihe. Diese Geschwindigkeit geniigt, um
die Pflanzen etwas in den schlammigen Boden einzubringen, so
daB auf Pflanzlocher verzichtet werden kann.

Bild 15. Einachsschlepper mit Reispflanzmaschine.

Bei einem anderen Verfahren, das grofle arbeitswirtschaftliche
Vorteile bietet, wird sogenanntes Pflanzpapier verwendet, auf
das Reis ausgesit wird, Bild 16. Dieses Papier kann in Lings-
und Querrichtung auseinandergezogen werden. Durch die
Faltenhohe ist der Reihenabstand festgelegt. Die Ausdehnung
in Faltenlingsrichtung wird durch Baumwollfdden in Zick-
Zack-Anordnung erméglicht. Auf dem Felde wird das gefaltete
Papier, auf dem die Reispflanzen etwa 15 cm hoch gewachsen
sind, auseinandergezogen. Die Reispflanzen liegen zuerst flach
auf der Erde, Bild 17. Eine Woche nach dem Pflanzen haben sie
sich schon erholt und stehen aufrecht auf dem Felde.

Das Verfahren der Direktaussaat mit einer Drillmaschine
wird dort erfolgreich werden, wo aus klimatischen Griinden nur
einmal im Jahr Reis angebaut werden kann. Bei den Anbau-
drillmaschinen wird im allgemeinen fiir jede Drillreihe ein

2 N LR (S %

Bild 16. Reispflanzpapier, auf dem das Saatgut ausgesit wird
und die Pflanzen bis auf etwa 15 ecm Hohe gezogen werden.
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Bild 17. Vorgang des Pflanzens. Nachdem das Pflanzpapier in
Querrichtung auseinandergezogen ist, wird es an einem Stab
befestigt und in Lingsrichtung auf dem Teld ausgebreitet.

Saatbehilter vorgesehen, Bild 18. Weiter werden gleichzeitig
Diinger und Unkrautbekdmpfungsmittel neben die Drillreihe
ausgebracht. Auf Paddy-Reisfeldern wird das Saatgut aus
pflanzenbaulichen Griinden allein, d. h. ohne Handelsdiinger
und Unkrautbekiampfungsmittel, ausgebracht (Bild 19).

Die Pflanzenpflege wird mit dem Kultivator durchgefihrt.
In letzter Zeit wird sie durch die Anwendung von chemischen
Unkrautbekimpfungsmitteln und neuen Forschungsergebnissen
auf dem Gebiete des Pflanzenbaues (Verzicht auf das Eggen
usw.) erleichtert.

Bild 18 und 19. Einachsschlepper mit Anbau-Drillmaschine.
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Erntemaschinen

Reis und Getreide wurden bisher meist mit der Sichel geerntet
und mit Dreschmaschinen ausgedroschen. Da in Japan vielfach
das Reisstroh zum Flechten von Matten und Seilen verwendet
wird, diirfen beim Dreschen die Halme nicht zerstért werden.
Es sind daher stationidre Dreschmaschinen entwickelt worden,
bei denen die Strohbunde einer Zufiihrkette iibergeben werden,
die sie in axialer Richtung zur Dreschtrommel bringt, Bild 20.
Die Maschinen haben eine Reinigungsanlage und ein Saug-
gebldse, um den Staub von der Dreschmaschine abzusaugen,
Bild 21.

Horner
Bild 21. Schnittbild einer stationaren Dreschmaschine.

In letzter Zeit wurden in Japan Mahdrescher entwickelt.
Dem Stand der Mechanisierung und der Betriebsgroflenstruktur
entsprechend werden diese Miahdrescher tiberwiegend als Anbau-
maschinen fiir Einachsschlepper und vereinzelt als selbstfah-
rendc Mahdrescher ausgefiihrt.

C;’,/ kZu/(]hr&mnecife
Jufihrbigel

Bild 22. Anbau-Mahdrescher.

Der Anbau-Méhdreschertyp in Bild 22 ist die kleinste bisher
bekannte Ausfithrung. Die Achse der Dreschtrommel liegt in
Fahrtrichtung. Die Zufilhrung des Dreschgutes — es werden
nur die Ahren ausgedroschen — erfolgt durch Biigel und eine
Zufiihrschnecke. Hinter der Drescheinrichtung ist ein Mih-
werk, das das Stroh schneidet. Die Schnittbreite betrigt etwa
30 cm. Das entspricht einer Reisreihe. Das Mahwerk kann mit
oszillierenden oder rotierenden Trennwerkzeugen ausgeriistet
sein. Das ungereinigte Dreschgut wird in einen Tank gefordert.
Einige dieser einfachen Méihdrescherbauarten sind auch mit
Reinigungselementen ausgeriistet.

2.Dreschfrommel
Worlgeblise Reinigung- r Dreschtrommel
~Geblise

Geblise-. /

LRotierendes
| Mihwerk

i

\
\“Hernerschnecke

s 7
Motor i [Dre.ychkorb
LRolierendes Mihwerk

Bild 23. Schnittbild eines selbstfahrenden Einachs-Mahdreschers.

Ein selbstfahrender Einachsméahdrescher mittelgroBer Bauart
ist in Bild 23 dargestellt. Durch ein rotierendes Mahwerk werden
die Ahren vom Halm getrennt und pneumatisch durch zwei
Druckgeblase den beiden hintereinander liegenden Dresch-
trommeln zugefiihrt. Die ausgedroschenen Ahren werden durch
die Druckluft auf das Feld und das Dreschgut nach einer Vor-
reinigung in den Korntank geférdert. Ein zweites rotierendes
Miahwerk schneidet das Stroh. Die Arbeitsbreite betrdgt hier
etwa 90 cm.

/%for

Einzugschnecke

Bild 24 und 25. Selbstfahrende Mihdrescher konventioneller

Bauart.

Andere Mahdrescher dhneln den européischen Ausfuhrungen,
sind jedoch kleiner als diese, Bild 24 und 25. Besondere Bedeutung
hat das Laufwerk, das wegen des feuchten Bodens im allgemeinen
als Gleiskettenlaufwerk ausgefiithrt wird.
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Maschinen fiir die Reisaufbereitung

Der gedroschene Reis oder Rohreis mul} aufbereitet werden,
bis er zum Verbrauch geeignet ist. Die einzelnen Arbeitsgiinge
dieser Aufbereitung sind in einem vereinfachten MaterialfluB3-
schema dargestellt, Bild 26. Der Rohreis ist mit Hiilsen umgeben,
die durch rotierende Gummi- oder Kunststoffwalzen im Schil-
gang aufgespalten werden. Es erfolgt dann eine Windsichtung
zur Abscheidung von Staub, Hiilsen und Todkorn. Im Auslese-
gang mit mehreren schraggestellten Tischen werden die geschil-
ten und ungeschilten Kérner getrennt. Ungeschilter Reis wird

Schdlmaschine  Windsichter Siebmaschine

O
geschdlter Reis geschiffer Reis  unreifer ynd Hu?sen

Rohreis

Rohreis, Hilsen Rohreis /auber Rohreis

Blld 26 Relsaufberextunq

zuriick auf den Schilgang gegeben. Der geschilte Reis — auch
Cargo-Reis genannt — w1rd hiernach in einem Schleif- und
Poliergang zum Weillreis aufbereitet oder als Cargoreis abgefiillt
und gelagert. Eine Maschine, in der diese Arbeitsginge bis auf
das Schleifen und Polieren ausgefithrt werden, ist in Bild 27
dargestellt.

Neben dem Reisanbau gibt es viele andere Probleme der
Mechanisierung. Die weitere Entwicklung wird gekennzeichnet
sein durch die Absicht der Regierung, die japanische Land-
wirtschaft von einer iiberwiegenden Monokultur im Reisanbau

auf andere Kulturpflanzen und eine verstirkte Viehwirtschaft
umzustellen. Beispielsweise wird jetzt in Japan mit dem Zucker-
ritbenanbau begonnen.

Mit dem groBen Fortschritt in anderen Industriezweigen
entsteht auch in Japan eine grofle Diskrepanz zwischen dem
Einkommen in der Landwirtschaft und der Industrie. Das
Einkommen der landwirtschaftlichen Bevélkerung betragt
etwa 1497 des Nationaleinkommens. Daraus ist ein grofles
soziales Problem entstanden. Deswegen plant die Regierung eine

Bild 27. Reisschialmaschine.

Anderung der landwirtschaftlichen Struktur durch Flurbe-
reinigung, Intensivierung des Gartenbaues, ErschlieBung der
Berghinge zum Griinland und eine grofiere Viehwirtschaft.

Der Landtechnik wird dabei grole Bedeutung beigemessen,
wie die Errichtung neuer Landmaschinen-Institute und Lehr-
stithle neben den bereits seit langer Zeit an einigen Universi-
titen vorhandenen zeigt. Das alles geschieht aus dem Glauben,
daf} nur durch eine gute Ausbildung in der Landtechnik diese
Plane realisiert werden konnen.

Die Mechanisierung der Landwirtschaft in GroBbritannien*)
Von W. J. West, Penicuik

Die landwirtschaftliche Nutzfliche in GroBbritannien betragt
18,7 Mill. ha; darin sind 7,1 Mill. ha Odlandweiden enthalten.
Ohne diese betrigt die durchschnittliche Betriebsgréle in Grof3-
britannien 28,7 ha.

759%, der landwirtschaftlichen Nutzfliche ist Griinland. Die
Hilfte hiervon besteht aus Odlandweiden, die hauptsichlich in
den hiigeligen und bergigen Regionen von Wales, Nordengland
und Schottland gelegen sind. Die andere Hilfte des Griinlandes
besteht zu zwei Dritteln aus Dauergriinland und zu einem Drittel
aus Griinland, das in die Fruchtfolge eingegliedert ist.

Die Ackerfliche wird zu zwei Dritteln fir den Getreideanbau
genutzt, Tafel 1. Dieses Verhiltnis gilt gleichermaflen fiir Eng-
land, Wales und Schottland. Der Kartoffelbau spielt dagegen in
der schottischen Landwirtschaft eine groflere Rolle (9,89,) als
in England und Wales (6,49,). Weiter ist in Schottland der
relativ hohe Anteil (15,89,) von Futterriiben und Steckriiben
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bemerkenswert, die in England und Wales nur mit 2,29, an-
gebaut werden. Der Zuckerriibenanbau ist demgegeniiber in
England von groflerer Bedeutung (4,5%) als in Schottland (19%,).

Der Viehbesatz ist sehr hoch. 1960 gab es 10,8 Mill. Stiick
Rindvieh, 26,8 Mill. Schafe, 4.7 Mill. Schweine und 92,6 Mill.
Stiick Gefliigel. Der Pferdebestand hat in jiingster Zeit stark ab-
genommen. 1939 gab es 648 610 Pferde. 1960 waren es nur noch
54 000. Obwohl sich die Zahl der Arbeitskrifte von 617 000 Voll-
beschiftigten im Jahre 1939 auf 473 000 im Jahre 1960 ver-
mindert hat, ist die landwirtschaftliche Produktion gestiegen. Das
war nur durch verstirkte Motorisierung und Mechanisierung
moglich.

Tafel 1. Nutzung des Ackerlandes in %,.

Andere
Ge- Kar- | Futter- | Zucker- | Futter- | Sonsti-
Land treide | toffeln | riiben | riiben | pflan- ges
zen
% % % % % %
England und Wales 66,7 6,4 2,2 4,5 6,2 14,0
Schottland 66,6 9,8 15,8 1,0 3,7 3,1
GroBbritannien 667 | 69 | 42 | 40 | 58 | 124






