In Bild 14 ist der Wurfweitenverlauf verschiedener Drehzahlen
in Abhiangigkeit von der mittleren Korngréfle auf Potenzpapier
dargestellt. Dadurch laBt sich die Ermittlung der richtigen Streu-
breite fiir ein bestimmtes Diingemittel soweit vereinfachen. dall
die Streubreite ecines beliebigen Dimgemittels sofort ahlesbar ist.
wenn bei cinem bestimmten Streuertyp dic mittleren KorngroBen
und optimalen Streubreiten fiir zwei (moglichst unterschiedliche)
Diingemittel bekannt sind.

Auch iber den Linflul der KorngroBenzusanimensetzung wurde
eine Anzahl von VYersuchen vorgenommen, umn daraus Hinweise
auf das ginstigste, beziehungsweise anzustrebende KorngréBen-
spektrnm zu beckommen. Diingemittel verschiedener KorngroBen-
zusammensetzung konnen zwar die gleiche mittlere Wurfweite
erbringen, sich aber in der Streuringbreitc unterscheiden. Dabei
ergeben Diingemittel mit breiterem Korngrofienspektrum ctwas
geringere Abweichungen, was die bereits frither gefundenc Bezie-
hung zwischen Ringbreite und StreugleichmifBigkeit bestitigt.
Im allgemeinen ist aber zu sagen. dall. gleiche mittlere KorngroBen

vorausgesetzt, die KorngréBenzusammensctzung — innerhalb der
produlktionstechnisch méglichen Grenzen — einen vergleichsweise
geringen Einflull auf die Endverteilung hat.
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(Wird fortgesetzt)

RUNDSCHAU

Fernbedienung von landwirtschaftlichen Seilbahnen

Fiir Transportarbeiten in Steillagen, einschlieBBlich terrassierten
Steillagen, ist der Einsatz ciner Seilbahn wirtschaftlich, wenn diese
mit wenig Arbeitszeitaufwand und ohne grofBle korperliche An-
strengung aufgebaut bezichungsweise versetzt werden kann und
eine Arbeitskraft zur Bedienung der Antriebsaggregate sowie zum
Beladen des Transportbehalters ausreicht.

Dieselbe Arbeitskraft, die den Transportbehilter beladt be-
zichungsweise entladt, bedient die Antriebsaggregate der Seilbahn
durch eine Fernbedienungsanlage, ohne den Standort wechseln
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Bild 1: Schaltplan einer Drucktastenfernschaltung Yiir den Stoppmotor
an der Sellwinde
Der Standort des Dreifachdrucktasters (unten rechts) kann eutsprechend der
Liinge des $-adrigen Schaltkabels veriindert werden. Aus Sicherheilsgriinden ist
die Betitigungsspannung fiir die Relais Schwachstrom. O = Stopp; V = Riick-
fauf (entspricht Bergfahrr); R = Ricklauf (entspricht Talfahrt): EBLG Elek-
trobremsliiftgeriit; BL = "Taster filr Bremsliifter
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zu miissen. Damit kann die zweite Arbeitskraft, die ausschlieBlich
»um Fin- und Auskuppeln der Antriebsaggregate notwendig war.
eingespart werden. Gleichzeitig fallt das Zeichen- beziehungsweisc
das Signalgeben vom Belader zum Mann an den Antriebsaggrega-
ten weg. Mit dem Wegfallen des Signalgebenmiissens und der
damit verbundenen Moglichkeit eines falschen Verstehens wird
dic Unfallgefahr automatisch verringert.

Leicht versetzbare Seilbahnen [1] werden seit einigen Jahren
bercits vom Handel angeboten. Die Moglichkeiten der Einmann-
arbeit beim Transport mittels Secilbahnen wurden an einer Ver-
suchsanlage studiert und werden in diesem Beitrag diskutiert.

Aufbau der Versuchsanlage

Zum Antrich der Seilbahn wurde cin Stoppmotor ausgewahlt, der
konstruktiv lilektromotor und Bremse vereinigt. Diese beiden
Bauclemente sind so aufeinander abgestimmt, dalB bei abgeschal-
tetermn Motor die Bremse automatisch wirksam wird. Im Bedarfs-
fall kann ein clektrisch oder mechanisch arbeitendes Bremsliift-
geriit installiert werden.

Dieser Stoppmotor und cine Seilwindentrommel wurden auf eine
gemeinsame Grundplatte aufgeschraubt. Die Seilwinde, mit der
die an dem Tragseil hangende Laufkatze und Transportbehilter
mittels cinem Zugseil bergwirts gezogen, talwérts herabgelassen
wirtl, erhiilt thren Antrieb vom Motor.

Angewendete Schaltgeriite

Mit den nachstehend anfgefiihrten Schaltgeraten kann der Motor
willkiivlich, auch aus der Ferue aus dem Stillstand auf Linkslauf
(entspricht Bergfahrt). auf Rechtslauf (entspricht Talfahrt) nnd
aus der Fahrt auf Halt (entspricht Bremsung) geschaltet werden.

1. Direkt am Motor wurde ein Dreifach-Drucktaster installiert
(Bild 1). damit auch vom Standort des Motors aus die Seilbahn
in Betrieb genommen werden kann. Ebenfalls direkt am Motor
wnrde cin Handschalter angebracht, mit dem dic Motordrehzahl
(Dantaxper-Schaltung) im Verhaltnis 1:2 verandert werden
kann. Fiir den Seilbahnbetrich hat sich die kleine Drehzahl. mit
der cine Transportgeschwindigkeit von 0,7 m/s erreicht wurde,
als giinsviger erwiesen. Bei der noch méglichen Transportge-
schwindigkeit von 1,4 m/s kamn es vor, dall die Laufkatze vom
Tragseil gesprungen ist.

2. Mit cinem zweiten Dreifach-Drucktaster, am Ende eines vier-
adrigen Schaltkabels angeschlossen. ist eine sichere Schaltung von
fern moglich (Bild 2). Das Sehaltkabel wird je nach Bedarf ent-
lang der Seilbahn ausgelegt.
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Bild 2: Drucktastenschalter an einer Stiitze fiir dle Neilbahn montlert

Zu beachten ist, daf3 aus Sicherheitsgriinden fiiv dic Bedienungs-
person die Spannung des Schaltstromes nicht héher als 42 'V sein
darf. In der Vevsuchsanlage wird eine Spannung von 12 V an-
gewendet. damit die installicrten Schalteinrichtungen auch ohne
weiteres mit den Stromquellen der landwirtschaftlichen Trans-
portfahrzeuge, dic generell mit 12 V Anlagen ausgeriistet sind.
betrieben werden konnen.

Da die Schaltschiitze des Motors nicht direkt, sondern {iber Hilfs-
relais geschaltet werden, bleibt dev Schaltstrom niedrig. Deshalb
kann der Querschnitt dev Adern des Schaltkabels klein (etwa
0,5 mm?) gewihlt werden.

3. Werden bestinmte Vovaussetzungen erfiillt, ist auch eine
drahtlose Fernschaltung mit Funk moglich (Bilder 3 und 4).
Die wichtigste Voraussetzung ist hierbei ein Mehrkanalsender und
-empfinger. Mindestens sind drei Kanile erforderlich. je ein Kanal
fiir Linkslauf, Rechtslauf und Halt. Ferncr muB dev Lmpfinger
ausreichend selektiv arbeiten, ev darf Impulse von fremden
Sendern nicht als Schaltungen fiir den Motor weiterleiten. Fiir den
Betrieb in der Landwirtschaft uncrlifflich ist. daB lXmpfanger und
Sender robust, stoBfest und handlich gebaut sind. Nach unseren
Trfahrungen entsprechen die zur Zcit im Handel befindlichen
Klein-Funkgerate. besonders wegen der unzureichenden Selek-
tivitit. nicht diesen Voraussetzungen. Mit ihnen kann dev Motor
wohl drabtlos auf Distanz bis zu 600 m geschaltet werden, man
ist jedoch keinen Augenblick davor sicher, daBl der Empfangerteil
des Funkgeriates mit einem fremden Impuls den Motor, von der
Bedienungsperson ungewollt. schaltet.

4. Beliebig auf das Tragscil angeklemmte Endschalter bewirken
ein sclbsttitiges auf .(Halt“-Schalten des Motors. sobald die
TLaufkatze cinen Jindschalter anfahrt. In der Regel sind zwei Tind-
schalter ausreichend ; ciner oben und einer unten (Bild 5).

Durch cine Zusatzschaltung werden die IEndschalter selbst vor
Uberlastung weitgehend geschiitzt, indem beispiclsweise der
betatigte Endschalter am oberen Ende des Tragseiles die Schal-
tung ..Bergfahrt' von einem anderen Schaltgerit aus verhindert.
Wirksam wird nur die Schaltung fiir eine erneute Talfahrt. Analog
avbeitet der Endschalter am unteren fnde. Hat dic Laufkatze den
unteren lindschalter beriihrt, wird der Motor auf ..Halt™ ge-
schaltet und gleichzeitig einc Sperre fiir ein weiteres Talfahren
wirksam. Kine Laufkatze mit Last kann somit nicht stindig auf
den relativ leicht gebauten Endschaltev driicken, sondern hangt
in jedem Fall am automatisch abgebremsten Zugseil.

Die Spannung des Schaltstromes darf auch hier nicht groBer als
42 V sein. Hier wurde aus den gleichen Griinden, wie bercits oben
angefithrt, 12 'V verwendet.
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Bild 3: Schaltplan eciner Funkfernschaltung fiir den Stoppmeotor an der
seilwinde

Der Standort des Sendeteiles ist veriinderbar, Abgesehen von dem Tunkemp-

fitngerteil entspricht der Schaltplan dem Plan fiie Drucktastenfernschaltung

Bild 5: Eilntacher Kndschalter
Sobald die Laufkatze auffihrt, wird der Motor anf | 1Ialt™ geschaltet
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5. Damit die beim Anhalten des Motors selbsttitig einfallende
Bremse im Bedarfsfall, beispielsweise bei der Montage dev Seil-
bahn, auch gelost werden kann, ist einc clektrische Bremsliaftung,
die durch cinen am Motor angcordneten Druckknopf betitigt
wird, installiert worden.

Selbsttiitiges Ausleeren der Transportbehiilter

Will man bei den zu bewiltigenden Transporten mit ciner Be-
dienungsperson auskommen, mull das Beladen oder Entladen der
Transportbehilter selbsttatig durchgefithrt werden. Am  cin-
fachsten laBt sich das Iintladen der Transportbehilter selbsttitig
gestalten.

Uber cin Hebelsystem wird beim Auffahren auf einen Endschalter
die Haltevorrichtung fiir den schwenkbaren Transportbehalter
gelost. Da der Schwerpunkt des Behilters iiber der Drehachse
licgt. kippt dieser sofort um und der Inhalt (Trauben, Steine.
Kompost, Diinger usw.) fallt heraus. MuB das Transportgut an-
schlicBend weiter befordert werden, wird man dieses zweck-
méfigerweise direkt in ein unter dem Endschalter abgestelltes
Fahrzeug oder Anhénger kippen.

Beschreibung des Arbeitsverfahrens

Taltransport: Von eincm Mann wird das zn transportierende Gut
von Hand oder tiber cine weitere Hilfseinrichtung (z. B. Forder-
band) in den Transportbehélter eingefiillt. Nachdem der Behélter
gefiillt ist, schaltet er iiber eine vordemn beschriebenc Fernschalt-
vorrichtung den Motor auf Talfahvt. Das Schaltgerat wird am
Ort des Beladens in Griffndhe der Aibeitskraft angeordnet.

Dic Laufkatze mit dem Transportbehilter lauft auf dem Tragseil
durch das Eigengewicht talwirts. Da die Laufkatze tber das
Zugseil mit dem Motor verbunden ist, wirkt dieser als Bremse und
hialt die Geschwindigkeit bei der Talfahrt konstant. Sobald dic

Laufkatze auf den unteren Endschalter auffahrt, wicrd der Motor
abgeschaltet und die Bremse selbsttatig wirksam. Gleichzeitig.
soweit cine entsprechende Vorrichtung am Iindschalter angebaut
wurde, entladt sich der Transportbehilter durch Kippen.

Nach dem sclbsttiatigen Intladen des Behilters schaltet der
Belader am oberen Ende den entfernt stehenden Motor wieder
liber cin Steucrkabel auf Bergfahrt. Das Abschalten am oberen
Ende — Beladestation — wird durch einen Endschalter iiber-
nommen. Vor dem erneuten Beladen muB3 der Transportbehilter
lediglich von Hand zuriickgekippt und mit einem Biigel arretiert
werden.

Bergtransport: Im Prinzip entspricht das Arbeitsverfahren beim
Bergtransport dem Verfahren des Taltransportes. Der Unterschicd
licgt lediglich darin, dafl das Transportgut im Tal eingelacden wird
und bergwarts transportiert werden muf.

Zusammeniassung

Die Versuche haben ergeben, dafl mit geringem Kostenaufwand
landwirtschaftliche Seilbahnen mit Ilektromotorantrieb sicher
fernbedient werden konnen und anfallende Transporte amn Steil-
hang durch eine Arbeitskraft zu bewiltigen sind. Die fiir dic
Motorsehaltung installicrten Relais konnen gleich gut fir cine
Fernbedicnung iiber ein mehradriges Kabel und Drucktasten oder
fiiv eine drahtlose Funkfernbedienning verwendet werden. 1m
rauhen landwirtschaftlichen Betrieb wird man vorerst, abgesehen
von den crheblich groBeren Kosten fiir eine sicher arbeitende
Funkanlage, der Fernbedicnung iiber Kabel den Vorzug geben.
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Priisidium und Vorstinde gewiihlt

Auf der Mitgliederversammlung der Landmaschinen- und Acker-
schlepper-Vereinigung (LAV), die am 16. November 1962 in
Miinchen stattfand, wurden unter anderem das Prisidinm der
LAV und die Vorstinde der Grappe Landmaschinen und der
Gruppe Ackerschlepper neu gewahlt.

Vorsitzender der Gruppe Landmaschinen wurde wiederum Fabrik-
besitzer Arors MeNGELE, Giinzburg. Stellvertretender Vorsitzen-
der blieb Fabrikbesitzer Dipl.-lng. WarrTir StornL, Broistedt.
Nach der Neuwahl gehtren dem Vorstand der Gruppe Land-
maschinen folgende Herren an:
Direktor WERNER Hanig, Fa, Westfalia Scparator A(x
(Ehrenvorsitzender)
Fabrikbesitzer Avors Mexcerr, Fa. Karl Mengele & Sohne
(Vorsitzender)
Fabrikbesitzer Dipl.-Ing. Warrer StoLr, Fa. Wilhelm Stoll
Maschinenfabrik GmbH
(stellvertretender Vorsitzender)
Fabrikbesitzer ALFRED Baurz, Fa. Joscf Bautz GmbH
FFabrikbesitzer Dipl.-Ing. WiLLt Bony, Fa. Kodel & Bohm GmbH
Fabrikbesitzer Ing. Frrrz Cravsine, Ifa. Rabewerk Heinrich
Clausing
Generaldirektor Rrcitarp Avornr Dirz, Fa. Massey-Ferguson
GmbH
Generaldircktor JoHANN Grora Faugr, Fa. Maschinenfabrik
Fahr AG
Direktor Dr.-Ing. WiLFRIED Fanr, Ifa. Maschinenfabrik FahrA(
(Vorsitzender der Normengrnppe Landmaschinen und Acker-
schlepper)
Dircktor WinngLm Faur, FFa. Gebr. IEberhardt
Fabrikbesitzer Hernz Frrrzex, Fa. H. & \W. FrrrzeN
Direktor Bex~xo Hacepvory, Fa. Gebr. Hagedorn & Co.
Fabrikbesitzer RupoLF JANEKE, Ia. Ingelheimer Maschinen-
fabrik Nachf. Janeke KG
Fabrikbesitzer ErnsT Kr.ring, Fa. Franz Kleine
Direktor OrTo MitLLer-Hasrc, IFa. Westfalia Separator AG
Direktor HELMUT NESTLER, FFa. Gebr. Welger
Fabrikbesitzer Pavn NeveLIng, Fa. Busatis-Werke GmbH
Dr.-Tng. GENTHER Rassrr, Fa. P. D. Rasspe
Fabrikbesitzer Dipl.-Wirtschafter WirLt Scumiopr, Ia. W,
Schmidt KG
Direktor Karn ScHREM, Ia. Bayerische Pflugfabrik GimbH
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[fabrikbesitzer Dipl. rer. pol. HERMANN SPEISER, %a. W. Speiser
Fabrikbesitzer Dipl.-Ing. HELmuT TROSTER, Ifa. A. J. Troster
Dipl.-Ing. DieTer VENTZKIL, Fa. Ventzki GinbH

TFFabrikbesitzer HEIko vk VRiks, Fa. H. F. Maack

Zum Vorsitzenden der Gruppe Ackerschlepper wurde Fabrik-
besitzer ANTON SCHLUTER, Freising, gewihlt; Stellvertreter wurde
Direktor ANDREAS ENZENSBERGER, Grunbach. Der Vorstand setzt.

sich nach der Neuwahl wic folgt zusainmen:

Fabrikbesitzer Axtox ScurLiTrEr. Fa. Motorenfabrik Anton
Schliter Miinchen

(Vorsitzender)

Direktor ANDREAS IONZENSBERGER, Fa. Holder GmbH Grunbach

(stellvertretender Vorsitzender)

Dircktor KarL BeLL, Ifa. Klockner-Humboldt-Deutz A

Fabrikbesitzer ALBERT KicHER, Fa. Gebr. Ficher

Divektor Dr.-Ing. WiLFRIED Fanr, Fa. Maschinenfabrik FahrA G

(Vorsitzender der Normengruppe Landmaschinen nnd Acker-
schlepper)

Fabrikbesitzer HermaN~ FEnbT, Fa. X. Fendt & Co.

Dircktor Hans OrtroMEYER, Fa. Rheinstahl-Hanomag AG

Fabrikbesitzer Karrt Wanr, Fa. Carl I'r. Wahl

GemalBl dem in der Satzung festgelegten Turnus, der alle zwei
Jahre einen \Wechsel im Prasidentenamt zwischen den Vorsitzen-
den der Gruppen Landmaschinen und Ackerschlepper vorsicht.
wurde Arors MeNGELE Prasident der LAV. Vizeprisident fiir dic
nichsten zwel Jahre wurde Axtox ScurLiTeEr. Dem Prisidium
der LAV gehoren nunmehr folgende Herren an:
Fabrikbesitzer Arois MenceLE, Fa. Karl Mengele & Sohne
(Priisident)
Fabrikbesitzer ANTON ScHLUTER, Fa. Motorenfabrik Anton
Schliiter Miinchen
(Vizeprasident)
Generaldirektor Ricnarn Apovk Diez, Fa. Massey-Ferguson
GmbH
Direktor ANDREAS ENZENSBERGER, Fa. Holder GmbH Grunbach
Fabrikbesitzer HErMany Fexpr, Fa, X. Fendt & Co.
Direkior Hans OtroMmEYER, Fa. Rheinstahl-Hanomag AG
Direktor Kanr ScnreM, Fa. Bayerische Pflugfabrik GmbH
Fabrikbesitzer Dipl.-Ing. WaLTER StoLL, Fa. Wilhelm Stoll
Maschinenfabrik GmbH
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