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1. Ausgangssituation

Stationdre, automatisch arbeitende Seilzug-
entmistungsanlagen werden in der DDR
.vom VEB Leichtbauelemente Magdeburg,
Betriebsteil Zerbst, produziert. Dieser Be-
trieb fertigt als Antriebsaggregat Treibschei-
benantriebe in zwei GréBen (T843 und T843
verstarkt). Mit verzinkten Stahlseilen (Durch-
messer 8 mm und 10 mm) werden Klapp-
und Faltschieber unterschiedlichster Kon-
struktion gezogen, die die Kotberdumung in
Tierproduktionsanlagen realisieren. Die Nut-
zungsdauer der Stahlseile auf den Antrieben
betrdgt 2 bis 9 Monate und ist wegen des da-
mit verbundenen Arbeits- und Materialauf-
wands zu gering [1, 2, 3]. Folgende Ver-
_schieiBursachen sind auf den Antrieb zuriick-
zufihren:

— Schleifen des Seiles auf der Treibscheibe
+ hohe Biegewechselbelastung des Seiles

— funktionsbedingte Vorspannung

~ Flachenpressung des Seiles in den Profil-

rillen der Treibscheibe.

Das Ziel langfristiger Entwicklungsarbeiten
bestand darin, die kraftschlissige Verbin-
dung zwischen Treibscheibe und Stahlseil
zur Ubertragung der erforderlichen Zugkraft
durch eine andere Form der Zugkrafteinlei-
tung zu ersetzen. Diese Arbeiten fiihrten
tiber Einzelwinden zu einem kompakten An-
triebsaggregat, bei dem zwei Seilwinden —
von einem Getriebemotor wechselseitig an-
getrieben — die zyklische Vor- und Zuriick-
bewegung eines oder mehrerer Kotrdumge-
réte in geradlinigen Kandlen ermaglichen.

2. Aufbau und Funktion

Die Doppelseilwinde L670A (Bild 1) besteht
aus den Hauptbaugruppen Maschinenrah-
men 1, Zentralwelle mit Kupplung 2, Seil-
trommeln 3, 4 und Elektrogetriebemotor mit
Kettenantrieb 5.

Beide Seiltrommeln sind auf einer Welle ge-
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lagert. Wihrend eine Trommel — durch den
Getriebemotor angetrieben — das Zugseil
aufwickelt, wird es von der zweiten, sich frei
drehenden Trommel abgezogen. Durch
Drehrichtungsanderung des Elektrogetriebe-
motors wird mit Hilfe einer selbstschalten-
den Mitnehmerkupplung die Verbindung
zwischen der Welle und der zuvor abrollen-
den Trommel hergestellt und somit dieser
Vorgang umgekehrt [4].

Aufgrund dieser einfachen und zuverlassi-
gen Losung konnen zwei mehrlagig bewik-
kelte Seiltrommeln mit nur einem Motor be-
trieben werden. Federbelastete Bremsbén-
der sorgen fiir die erforderliche Seilspan-
nung, um das geordnete Bewickeln der Seil-
trommeln zu garantieren. Wichtige techni-
sche Daten der Doppelseilwinde L670A sind
in Tafel 1 zusammengestelit.

In den Kotkanal ragende Hindernisse oder
beschadigte Raumgerate fiihren zum Blok-
kieren der Entmistungsanlage. Um daraus re-
sultierende Schaden an Seil und Antriebsag-
gregat zu vermeiden, werden zwei Uberlast-
sicherungen in die Gesamtanlage instal-
liert.

Uberschreitet die Zugkraft den vorgegebe-
nen Sollwert von 5000 N, schwenken feder-
belastete Umlenkrollen gegen induktive In-
itiatoren, deren Signale den Elektromotor
und damit die gesamte Anlage aufler Betrieb
setzen.

stungsanlage und deren Verbindung mit den
Steuereinrichtungen prinzipiell dargestellt.
Fur den Einsatz dieser Steuerung in allen An-
wendungsfillen der Entmistungsanlage so-
wie zur Erfillung sicherheitstechnischer For-
derungen und eines hohen Bedienkomforts
sind drei Betriebsarten — Automatikbetrieb,
Handbedienung und Reparaturbetriecb -
wihibar [5, 6].

4. Projektierungshinweise
Seilzugentmistungsanlagen setzen sich aus
folgenden Baugruppen zusammen:

— Antriebsaggregat

— verschiedene Kot- und Dungrdumgerate

" — Umlenkrollen

~ Uberlastsicherungen

— Zugmittel

- Endlagenschalter :

— elektronische Steuerung.

Der Projektant verfligt damit tiber ein Gera-
tesystem, mit dem vielfaltige Einsatzvarian-
ten gestaltet werden konnen. Ein wesentli-
cher Vorzug des Windenantriebs gegeniiber
dem Treibscheibenantrieb besteht darin, daR
aufgrund der formschlissigen Verbindung
zwischen Seil und Winde die Antriebslei-
stung vollstandig in Zugkraft umgesetzt wird.
Somit bietet dieses leistungsstarke Antriebs-
aggregat gute Voraussetzungen fir die Be-
wirtschaftung von Mehrkanalanlagen sowie

Tafel 1. Technische Daten der Doppelseilwinde
3. Elektronische Steuerung LG70A
Im Schaltkasten befinden sich eine mikro-  4nge 780 mm
elektronische Steuerung auf der Basis von  Breite 760 mm
CMOQOS-Schaltkreisen sowie der starkstrom-  Héhe 450 mm
technische Teil. Angeschlossen sind die in-  elektrische AnscthEIenstung 1,1 kW
duktiven Initiatoren zur Uberlasterkennung, ~ Zugkraft “5000N
Endlagenbegrenzung der Raumgerite, Dreh- F°'de£ge;°h!‘;”'”d'9ke“ 7 m/min
zahliiberwachung der Seiltrommeln (Seilrig- T2, Forcertange Gom
: . . Seildurchmesser 8 mm
erkennung) sowie der Antrieb und die Be-  ppicco 150 kg
dienkéasten. Im Bild 2 ist eine Seilzugentmi-
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Tafel 2. Prifbedingungen

Haltungsart Kastensténde fur Zuchtsauen
Typ 027/028

Tieranzahl 334 )

Anzahl der Kot- 4(s. a. Bild 2)

kanéle

Kotkanallénge 58 m

Kotkanalbreite 1000 mm

Kotkanaltiefe 350 mm

Raumgerite
Zugseil

Schleppschaufel T843
verzinktes Stahlseil, Durchmes-
ser 10 mm: zwischen den
Schleppschaufein; Durchmes-
ser 8 mm: auf die Seiltrommein
auflaufend

zur Berdumung von Oberflur-Dungkaniélen.
Elektronische Steuerung und Antrieb soliten
grundsatzlich aus dem Bereich hoher Luft-
feuchtigkeit und Schadstoffkonzentration in
besser beluftete und daher weniger korrosiv

belastete Stallbereiche verlegt werden. Nur -

in Einzelfdllen besteht die begriindete Not-
wendigkeit, den Antrieb in abgedeckten Gru-
ben anzuordnen.

Solcherart projektierte Antriebsaggregate
werden der Sichtkontrolle entzogen und ei-
ner hohen Schadstoffkonzentration ausge-
setzt. Korperlich schwere und unangenehme
Instandhaltungsarbeiten, wie Seilwechsel,
werden zusétzlich erschwert.

5. Einsatzergebnisse

Aus der Masse des Kot-Harn-Gemenges, der
eingesetzten Schleppschaufeln, des Seiles so-
wie aus den zu Uberwindenden Gleitwider-
sténden resultieren die aufzubringenden
Zugkrafte, die im normalen Praxisbetrieb
sehr unterschiedlich sind. Die Héufigkeit der
taglichen Raumintervalle wird sich demzu-
folge nach den technologischen Einzelbedin-
gungen der gesamten Stallanlage richten.

Dazu gehoren neben den_bereits aufgefiihr-

ten Kriterien u. a.: :

— Anzahl der dem Antriebsaggregat zuge-
ordneten Kotkanale

— Ober- oder Unterflurberdumung

— Verwendung von Einstreumaterial nach
Art und Menge

~ Kotkanallange

— Kotkanalquerschnitt

— Haltungs- und
technologie

~ Art der Kotweiterleitung

— steuertechnische Verknupfung der Einzel-
anlagen.

Leistungs- und Zugkraftmessungen am An-

triebsaggregat L670A erfolgten in einem

Schweinezuchtstall unter Prifbedingungen,

Bewirtschaftungs-
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die in Tafel 2 zusammengestellt sind (7). Tag-
lich fallen in dieser Aniage etwa 720 kg Kot-
Harn-Gemenge mit einem Trockensubstanz-
gehalt von 25% an.

Die aufgenommene Leistung des Elektroge-
triebemotors in Abhédngigkeit von der Zug-
kraft ist im Bild 3 dargestellt. Mit der linearen
Regressionsfunktion

P=32,71+0,2519 F,.

die aus gemessenen Leistungs- und Zugkraft-
werten ermittelt worden ist, a8t sich eine an-
nahernd linearé Abhangigkeit zwischen der
elektrischen Leistungsaufnahme P und der
erforderlichen Zugkraft F nachweisen. Ein
R&umvorgang nach 48 h (simulierter Ausfall)
erforderte bei 4950 N Zugkraft einen elektri-
schen Leistungsbedarf von 1,3 kW. Den Be-
treibern von Tierproduktionsanlagen steht
somit ein Seilzugentmistungssystem zur Ver-
fiigung, das mit einer Zugkraft von 5000 N
und einer zuléissigen Leistungsaufnahme von
1,5 kW auch schwierige Einsatzfille bewal-
tigt. '

6. Lieferung

Innerhalb der Erzeugnisgruppe ,Rationalisie-
rungsmittel fur die Tierproduktion” wird das
Antriebsaggregat fir Seilzugentmistungsan-
lagen L670A ab 1989 in das Produktionsprofil
des VEB Leichtbauelemente Magdeburg, Be-
triebsteil Zerbst, eingeordnet, so daR von
diesem langjahrig anerkannten Betrieb fiir
stationdre Entmistungsanlagen der Tierpro-
duktion weiterhin das komplette Erzeugnis-
sortiment fiir die Maschinenlinie ,Entmi-
stungstechnik stationar” produziert und ge-

liefert werden kann. Bestellungen miissen -

anhand der fir jeden Einsatzfall zu erarbei-
tenden Ausristungsliste vorgenommen wer-
den. Grundlage dieser Ausriistungsliste ist
die Projektierungsrichtlinie des Hersteller-

4000 N SM}]

werks in Zerbst, die ab Ende 1988 zur Verfi-
gung stehen wird.

7. Zusammenfassung

Im vorliegenden Beitrag. werden ein neues
Seilzugaggregat fir stationdre Entmistungs-
anlagen vorgestellt und dessen Einsatzmég-
lichkeiten beschrieben. Verbesserte Ge-
brauchseigenschaften, wie Erhdhung der
Seilnutzungsdauer, Wegfall von Seilspann-
einrichtungen, Ubertragung hoher Zugkrafte
und Verringerung des Instandhaltungsauf-
wands lassen seine Vorteile gegeniiber den
Antrieben T843 erkennen. Zwei Funktions-
muster arbeiten seit September 1986 bzw.
Juli 1987 zuveriassig und erfiilten die an sie
gestellten Erwartungen.
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Giilletankanhénger MV5-028

Der vom Betrieb ZTS Malacky (CSSR) produzierte Giilletankanhznger
MV5-028 wird mit Traktoren der 20-kN-Zugkraftklasse eingesetzt. Er
ist zum Transport und Ausbringen von Gille geeignet. Die Verreg-
nung mit Hilfe einer Schwenkdise ist nach hinten oder zur Seite

maglich.

Technische Daten: Linge 5900 mm,

neigung 12°
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Breite 2360 mm, Hohe
2800 mm, Eigenmasse 3450 kg, Nutzvolumen 83001, Saugdruck
78 kPa, AuslaRBdruck 196 kPa, Behilterfiilizeit 5 min, Behilterentleer-
zeit 4,5 min, Verteilbreite rechts 8,5 m, links 7,0 m, maximale Hang-

(Foto: N. Hamke)
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