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Nachdem in [1] die Schwerpunkte und die

technologischen Anforderungen an die Fut-

tereinsatzkontrolle in der Jungrinderaufzucht
dargelegt wurden, behandeln die Autoren
nachfolgend Verfahren und Methoden der

Futtereinsatzkontrolle sowie deren Anwen-

dungsumfang. Gleichzeitig werden Méglich-

- keiten der Kontrolle der Futtermasse mit den

“in der Praxis vorhandenen technischen L&-

sungen beschrieben. Die Realisierung eines

effektiven Futtereinsatzes setzt folgendes

- voraus:

~ Kontrolle der Lebendmasseentwicklung
des Tierbestands zur Bestimmung des
Wachstumsverlaufs und der Lebendmas-
seproduktion sowie zur. Bildung von Fiitte-
rungsgruppen

— Rationsberechnung auf der Grundlage des
wachstumsabhéngigen Trockensubstanz-,
Energie- und Nahrstoffbedarfs der Fiitte-
rungsgruppen (Soll-Wert)

— Kontrolle des taglich an die Ftte-
rungsgruppe nach Menge und Qualitat
verteilten Futters als Voraussetzung fir ei-
nen Soll-Ist-Vergleich einschlieBlich der
Kontrolle des Verzehrs durch Krippenbo-
nitur

— Kenntnis des Standorts der Fitterungs-
gruppen.

Technlische Lésungen

Der aktuelle Stand der verfahrenstechni-
schen Losungen zur Futterdosierung und
-verteilung in der Jungrinderaufzucht anhand
der Ergebnisse der Bausubstanzanalyse
1986 [2] wird in Tafel 1 wiedergegeben.

Da Waage-Dosier-Kombinationen fiir statio-
nére Futterverteileinrichtungen und Futter-
verteilwagen mit fahrzeugintegrierter Wige-
technik erst in einigen Jahren als Seriener-
zeugnisse verfligbar sein werden, kann die
Futtermassekontrolle derzeit nur mit Hilfe
der in der Praxis vorhandenen StraRenfahr-
zeugwaagen durchgefiihrt werden. Der in
Tafel 1 aufgefiihrte hohe Anteil an mobilen
und halbstationdren verfahrenstechnischen
Losungen unterstreicht das Mal} der Anwen-
dungsbreite und weist zugleich auf die Még-
lichkeit der Einbindung und die Notwendig-

Tafel 1. Anteil der Verfahren zur Futterdosierung
und -verteilung in der Jungnnderaufzucht

der DDR

verfahrenstechnische Anteil

Losungen

Anzahl der
Tierplatze
1 000 St. %

stationér, obenliegende

Verteilung 88,7 6.9
stationdr, Krippenband 223,8 17.5
Futterverteilwagen 3319 25,9
Futterverteilwagen mit :

stationarer Verteijung 103,3 8,1
Traktor mit Anhanger 114,8
Handdosierung; stationare

Verteilung 4,6 3,6
Handarbeit 3324 26,0
.onstige 40,1 3,0
24 ; -

‘StraBenfahrzeugwaage mit GroBsichtanzeige fur das Wageergebnis

Futterverteilwagen

Bild 1.
Tafel 2. Durchfiihrung der Futtermassekontrolle mit Hilfe von StraBenfahrzeugwaagen bei unterschiedli-
: then verfahrenstechnischen tésungen der Fitterung.
verfahrens- Einzelprozesse
technische  Futtermassekontrolie Dosieren Verteilen
Lésungen .
stationdr . StraBenfahrzeugwaage, Dosierer; Zentralférderer,
Traktorenanhanger naherungsweises Bestimmen Krippenbinder
mit Hilfe von Nomogrammen oder obenliegende
oder Tabellen nach (3] Verteileinrichtungen
halb- StraBenfahrzeugwaage,  ,Dosieren” von Hand Krippenbénder
stationadr Traktorenanhénger " vom Anhjinger auf das Futterband,
. Zwischenwégungen je Band
oder Fltterungsgruppe
StraBenfahrzeugwaage, .Dosieren” mit Verteilwagen, Krippenbander
Futterverteilwagen Zwischenwégungen je Band
oder Fiitterungsgruppe
mobil StraRenfahrzeugwaage, ,Dosieren” und ,Verteilen” von Hand vom Anhianger, Zwischen-
Traktorenanhdnger wagungen je Stall, Stallseite oder Knppenabschnm
(Futterungsgruppe)
} StraRenfahrzeugwaage, .Dosieren” und ,Verteilen” mit Futterverteilwagen,

Zwischenwiégungen je Stall, Stallseite

oder Krippenabschnitt (Fitterungsgruppe)

keit der Nutzung einer StraBenfahrzeuvg-

waage zur Bestimmung der Futtermdsse
hin.

In Tafel 2 wird deutlich, wie durch Nutzung
der StraRenfahrzeugwaagen eine Futtermas-
sekontrolle maoglich ist. Die Anwendung der
Straenfahrzeugwaagen hat den Vorteil, daR
diese vielseitig nutzbar und auBerordentlich
robust sind und sich durch Nachriistbausatze
(automatische Auswidge- und Druckeinrich-
tung, Hybridausfiihrung, GroBsichtanzeige,
s. Bild 1) in den meisten Fallen modernisie-
ren lassen.’

S

Futtereinsatzplanung

Die Futtereinsatzkontrolle in der jungrmder
aufzucht — wie auch in anderen Stufen der
Rinderproduktion — setzt eine exakte Futter-
einsatzplanung voraus. Das erfordert:

— Einteilung des Bestands in Fitterungs-

gruppen, fir die die Futtereinsatzplanung
und -kontrolle getrennt vorgenommen
wird, exakte Definition und Festlegung
des Standorts der Fitterungsgruppe (ge-
samter Stall, Krippe, Krippenband, Krip-
penabschnitt) i

— genaue Kenntnis Uber die Fitterungs-
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gruppe (Anzahl, Alter und aktuelle Le-
bendmasse der Tiere)

— Rationsberechnung fiir jede Futterungs-
gruppe, ausgehend von den vorgenann-
ten Daten und-unter Berlicksichtigung der

. Leistungen der Tiere "(Lebendmassezu-
wachs, Trachtigkeit)

— Vorgabe der Fltterungsanweisung (Unter-
teilung der Tagesraten der Fiitterungs-
gruppe auf die Einzelgaben).

Die Futtereinsatzplanung wird heute zumeist

noch manuel!l durchgefihrt. Dafiir stehen je-

doch rechnergestiitzte Losungen zur Verfu-
gung:

- Programmpaket ,Jungrind”, Teilprojekt 1
,Einzeltierdokumentation, Bestands- und
Lebendmassekontrolle” [4] zur Datenbe-
reitstellung fur die Fitterungsgruppen

— Programm RATBE [5, 6] fir die Rationsbe-
rechnung und Futtereinsatzplanung.

Datengewinnung und -erfassung
Bei der Futtereinsatzkontrolle sind im laufen-
den FitterungsprozeB fir jeden einzelnen
Verteilvorgang mindestens folgende Daten
Zu registrieren:

thrzeit

. Utterungsgruppe
- Futterstoff
-~ Futtermasse.

Je nach dep konkreten Bedingungen kann

sich die zusitzliche Erfassung weiterer Anga-
ben erforderlich machen, wie z. B. des Fut-
terverteilwagens und des Traktoristen, wenn
mehrere Fahrzeuge gleichzeitig im Einsatz
sind. In jedem Fall ist vor Beginn einer neuen
Futterung eine Krippenbonitur durchzufih-
ren, um die aktuelle Futteraufnahme der
- Tiere ggf. fiir eine Korrektur der zur néch-

sten Mabhlzeit vorzulegenden Futtermenge

zu berticksichtigen.
Die in Tafel 3 gezeigten Ausfuhrungsarten
von StraBenfahrzeugwaagen stehen heute
fir die Futtermassedatengewinnung zur Ver-
fugung. Sie ermdglichen die ebenfalls in der
Tafel aufgefiihrten Methoden der Datener-
fassung. Bei den Ausfiihrungsarten 3 bis 5
liegt das Wigeergebnis auch als elektrisches
Signal an, so daf8 die Maglichkeit der Nach-
riistung einer halbautomatischen Uber-
me des Wigeergebnisses zur rechnerge-
swizten prozefnahen Datengewmnung und
-speicherung besteht.
In Tafel 4 ist ein Beispiel fir Erfassungsbe-
lege zur Futtereinsatzkontrolle bei mobil me-
chanisierter Fiitterung dargestellt. Das Prin-
zip der Ermittlung der vorgelegten Futter-
masse besteht bet mobil und teilstationgr me-
chanisierter Fitterung in der Wagun§ -des
Futterverteilwagens bzw. Traktoranh#éngers
vor und nach jedem Dosier-/Verteilvorgang

und der Differenzbildung der Wagedaten

(vergl. Tafel 2).
Bei stationdrer Mechanisierung der Fitte-
rung wird die Anwendung einer Methode
zum ndherungsweisen Bestimmen der an
eine Fltterungsgruppe bzw. auf ein Krippen-
band ausgetragenen Futtermasse nach [3]
vorgeschlagen. Diese basiert auf dem Prin-
. zip, daR die ermittelte Lademasse eines defi-
nierten Anhingers (z. B. HW60 oder HW 80)

‘schen Futtereinsatz ggf

Tafel 3. Ausfiihrungsarten von StraBenfahrzeugwaagen, Methoden zur Datengewinnung und -erfassung

Ausfiihrungsarten

Datengewinnung und -er*faSsung

1. StraBenfahrzeugwaage
mit Laufgewichtsbalken-Wégestéander

2. StraBenfahrzeugwaage mit halbautomatischer
Schaltgewichtsneigungseinrichtung”

3. StraBenfahrzeugwaage mit-projizierter Skale
- und elektrischer Druckeinrichtung (AWD)
des VEB Kombinat NAGEMA
4. wie 3., zusétzlich GroBsichtanzeige

5. StraBenfahrzeugwaage in Hybridausfihrung,
“ d. h. Umriistung von mechanischer
auf elektromechanische Mef3wertbildung
(Rationalisierungsldsung des VEB Kombinat
NAGEMA) [7] *.

von Hand (Bedienung des Laufgewichtsbalkens

" zur Gewinnung des Wageergebnisses und dessen

Registrierung in Notizbuch oder Liste)
von Hand (Bedienung des Halbautomaten,

_Ablesen und Registrieren der Wigeergebnisse

wie 1.)

Ablesen des Wiageergebnisses im Wiegehaus und
Registrieren des Wiageergebnisses in Liste

oder Notizbuch

Ablesen des Wigeergebnisses vom Traktorsitz
aus und Registrieren in Liste oder Notizbuch
wie 3. und 4.

Tafel 4.
- rungsmitteln #

Muster einer Liste zur Datenerfassung bei der Futtereinsatzkontrolle mit mobilen Mechanisie-

Betrieb/Anlage:

Anlagenbereich/Stall-Nr.:
Fltterungsbrigade:

Blatt-Nr.:
Datum:

Uhrzeit

Fiitterungsgruppe
(Vorlage des Futters) ’

Futterstoff

Futterstoffmasse in dt

Krippenbonitur
brutto tara netto :

in einen Dosierer abgekippt und diese sich
gleichmiBig im Dosierbehilter verteilt. Mit
Hilfe-von Tabellen oder Nomogrammen zum
Dosierer kann der Fiitterer anhand der Daten
zur Dosiereinstellung und -laufzeit dle ausge-
tragene Futterstoffmasse schétzen.

Die Verschlusselung der Daten durch Abkdr-
zung oder Codierung sowie die Benotung
der Menge des Restfutters oder der Krippen-
bonitur sind betriebsspezifisch festzulegen,
wobei fiir die letzte Position in Tafel 4 die An-
zahl der. damit beauftragten Kollegen zu mi-
nimieren ist.

Datenaufbereitung

Nach SchichtschluB bzw. nach Beendigung
des ProzeRablaufs eines Tages soliten die
Daten aufbereitet und verdichtet werden.
Mit Hilfe einfacher Rechentechnik kénnen
die Futtermassen je Futterungsgruppe sum-
miert und durch Soll-Ist-Vergleich der Ration
gegenibergesteilt werden. Nach 7 bis 10 Ta-
gen sind diesé tiglichen Ergebnisse unter

. Beachtung des Futterverzehrs zu mitteln und

mit dem Parameter ,Dosierfehler” =5% [1]
zu vergleichen. Bei gréferen Abweichungen
sind die Ursachen zu ermitteln und ggf. Kor-
rekturen an der Ration vorzunehmen. Bei er-
weitertem Tier-FreRplatz-Verhaltnis ist auch
eine Kontrolle der Einhaltung der technolo-
gisch notwendigen FreBzeiten méglich.
Diese Listen sollten tber ein Jahr aufbewahrt
bzw. nach einer Bilanzrechnung zum spezifi-
archiviert wer-
den. .
Zusammenfassung

Das Gewinnen und Registrieren von Daten
bringt erst Effekte, wenn diese zu Informa-
tionen verarbeitet und als Leitungsent-

[4

~

scheide bereitgestellt werden. Im Beitrag
werden technische Losungen zur Futtermas-
sekontrolle und deren Rationalisierungsmog-
lichkeiten in bezug auf schnellere Datenge-
winnung vorgestellt sowie die Verarbeitung
der Futtermassedaten vom Futterungsgrup-
pen zur Erstellung von Soll-Ist-Vergleichen
beschrieben. Oberstes Gebot bei der Wer-
tung der Ergebnisse der Futtereinsatzkon-
trolle muR sein, dal die Tiere entsprechend
dem Bedarf ausreichend und in hoher tech-
nologischer Disziplin versorgt werden.
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