landwirtschaftlicher Betriebe muB der Luftdruck fir A4S-
Reifen der alten Reihe auf 2,0 atii und der fir 4 S-Breutfelgen-
Reifen auf 1,5 atii erh6ht werden. Fiir die Grundausriistung
des Ackerschlcppers sind dic in den technischen Tabellen
(s. Sonderprospekt) angegebenen Reifenauslastungen cinzuhal-
ten. Wahrend ldngerer Auficrbetricbsctzung sind dic Rei-
fen zu entlasten oder abzumontiercen.

Reifen fiir Ackermaschinen AM (Bild 3)

Den grofiten Anteil der landwirtschaftlichen IFahrzcuge stellen
die Ernte-, Dresch- und Bodenbearbeitungsmaschinen bzw.
Gerite, also praktisch alle Landmaschinen auBer Schlepper
und Ackerwagen. Fur diese grole Gruppe der Ackermaschinen
lauft die Entwicklung von Ackermaschinenreifen (10,00-15
AM, 4,00-36 ANI) crst an. Zahlreiche Reifen dieser Gruppe
sind bercits in den DIN 7813 enthalten und verdrangen dic
bisher benutzten Eiscnrdder. Erst der Luftreifen ermoglicht
einen schnellercn Transport der Arbeitsgerdte vom und zum
Acker ohne stirkere Erschiitterungen und dadurch bedingten
ibermafig schnellen VerschleiBl, da die eingeschlosscne Luft
als Federungselement dic Unebenheiten und harten Stéfc auf
den Transportwegen verschluckt.

Die Aufgaben dieser 4M-Reifen sind entsprechend ihrem
Verwendungszweck an Trieb-, Trag-, Leit- oder Stitzradern
sehr vielseitig und werden demzufolge it einem auf diese
Aufgaben abgestimmten Unterbau und laufflichenprofil aus-
gertstet.

Auch bei den A4A/-Reifen ist der Luftdruck entsprechend der
Belastung (s. Sonderprospekt )einzustellen. 4 M-Reifen diirfen
nicht an Kraftfahrzeugen und Ackerwagen verwendet werdcen.

Der RS 09

ein Spitzenerzeugnis
aus dem

VEB Traktorenwerk
Schonebeck

Ing. K.-H. BAUM (KdT), Schonebeck

Die angegebenen Tragfahigkeitswerte gelten nur fiir Fahr-
geschwindigkeiten unter 10 km/h, sie miissen bei Geschwindig-
keiten bis max. 20 km/h um 159/ herabgesctzt werden. Wah-
rend langerer Auflerbetriebsctzung sind die Reifen zu entlasten
oder abzumonticren.

Reifen fiir Ackerwagen 41

Bereits seit vielen Jaliren haben dic Luftrcifen in der Iand-
wirtschaft beim Transport ihren zweckentsprechenden Platz
am Ackerwagen gefunden. Durch den geringen Rollwiderstand
und den lcichten Lauf des Wagens auf dem Acker kann mehr
Last Dei gleicher Zugkraft transportiert werden. Auflicrdem
gestattet die Luftbereifung cine niedrigere Aufladchéhe und
damit ein bequcmeres Laden.

Ackerwagenreifen (Bild 4) besitzen entsprechend ihren Auf-
gaben - Tragen grofer Lasten bei moglichst geringem Roll-
widerstand - einen dafiir abgestimmten Unterbau und ein
einfaches flaches Profil. Vielfach werden auch reparierte und
runderneuerte Kraftfahrzeugreifen verwendet, die nicht in
den DIN 7812 speziell als 4 IV-Reifen genormt sind.

AW-Reifen dirfen nicht an Kraftfahrzeugen oder an Anhén-
gern hinter Kraftfahrzeugen gefahren werden. Die Verwendung
dieser Reifen an Anhdngern hinter Zugmaschinen bis max.
20 km/h Fahrgeschwindigkeit ist zulassig. Uber die Tragfahig-
keit geben entsprechende technische Schriften (s. Sonderpro-
spekt) Auskunft. Die erwahnten Sonderprospekte sind beim
Kundendienst des VEB Reifenwerk Fiirstenwalde (DEKA)
erhiltlich.

A 3145 G. SCHULZE, VEB Reifenwerk (DEKA)

Firstenwalde, Abt. Reifenentwicklung

Bild 8, RS 09 mit Anbau-Mahbalken E 143 in Pulzstellung und Ladepritsche

Die Anbaugeritereihe zum RS 09. 1eii 11

5 Geriite fiir die Erntearbeiten

5.1 Das Anbau-Mdahwerk E 143

Zum Maihen aller Halmfrichte, wie Gras, I{lec, Luzerne, alle
Getreidearten usw., kann dieses Gerit an den RS 09 mountiert,
Verwendung finden. Den Forderungen der modernen Land-
technik , leichter und schneller' ist damit voll entsprochen.
Das Gerat L 143 ist ein rechtsgefiihrtes Seitenschneidwerk.
Der Mahbalken wird vom Fahrersitz aus hydraulisch durch
einfaches Schalten in Putzstellung gesenkt bzw. gehoben
(Bild 8). Man kann damit direkt iiber dem Erdboden, aber
auch in cinstellbaren Héhen vonr 10 bis 20 cm iiber der Erd-
oberfliche mahen, so daB auch bei Reis, Korbweiden u. .

') Teil I s. Deutsche Agrartechnik (1958) H. 6, S. 254.
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eine mechanische Ernte mdglich ist. Zum Mahen am Hang
oder an Grabenwinden kann man das Schneidwerk bis 20°
nach oben oder 40° nach unten neigen, wobei immer ein
glatter sauberer Schnitt gewdhrleistet ist. Die Leistung betragt
etwa (,5 bis 0,6 ha/h bei einer Fahrgeschwindigkceit von 5 bis
8 km/h. Die Montage kann eine Arbeitskraft ohne jedes Werk-
zeug in 10 min bequem durchfithren. Trotz geringen Gewichtes
sind die Bauelemente schv stabil ausgefithrt. Das Gerdt ist
stets einsatzbcreit, alle Teile sind genormt und leicht aus-
wechselbar.

5.2 Dev Anbaw-Rechen 7 m E 4503)
beschleunigt das Zusammenharken von Griinfutter, Getreide,
Heu, Kartoffelkraut usw. erheblich. Mit der auBergewdhn-

%) Bild s. Deutsche Agrartechnik (1958) H. 6, S. 262.
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lichen Arbeitsbhreite des Rechens von 7 m kon-
nen bis 2,8 ha/h geschafft werden. Dabei ist
sfets mit einer der Fruchtart entsprechenden
vollen Geschwindigkeit zu fahren, denn der
dreitcilige Rechenkorb, auBen mit zwei gummi-
bereiften Laufridern, ist in sich gelenkig und
paft sich dem Geldnde elastisch an. 96 Zinken
und zwei Endzinken sorgen fiir eine griindliche,
vollstindige Raumung des Ackers. '

Exaktes Heben und Senken des Zinkenkorbes
“und Abstreifen des zusammengeharkten Gutes
wird vom Fahrer des Geratetragers leicht von
seinem Sitz aus hydraulisch bewirkt.

Die Leichtbauweise des Gerites kommt auch
der bequemen Montage und dem schnellen
Einsatz auf dem Acker entgegen. Alle Hand-
griffe kann eine Person schnell und miihelos
vornehmen. Zum Transport und zum Ab-
stellen wird das Gerat auf 2,8 m Breite zu-
sammengeklappt.

5.3 Der Anbau-Kartoffelroder E 652

wird an die Zugschiene des Geritetrigers an-
gebaut und von der Motorzapfwelle angetrie-
ben (Bild 9). Die Hydraulik des RS 09 dient
zum Ausheben und Einsetzen sowie teilweise
zur Tiefenregulierung des Roders. Durch einen
verstellbaren Anschlag wird der genaue Tiefengang geregelt.
Die Wurfzinken des Schleuderrades sind aus Federstah] und
verhiiten weitgehend, daB die Knollen beschadigt werden
oder sich verklemmen. In dem geschlossenen und abgedich-
teten Stahlgehiuse laufen die Getrieberader in einem Olbad
und besitzen deshalb grofte VerschleiBfestigkeit. Der Tief-
gang betrdgt bis zu 20 cm, die mittlere Rodeleistung etwa
0,3 ha/h,

5.4 Der Anbau-Ribenkipfschlitien E 730

wird durch einfache Handgriffe vor der Vorderachse am RS 09
aufgesattelt, so daB er als Frontkopfer arbeitet (Bild 10).
Besonders hervorzuheben ist, daB mit dieser Konstruktion in
einem Arbeitsgang nicht wie bisher drei, sondern sechs Reihen
Riiben gek6pft und diese in Vierer- und Zweierschwaden
abgelegt werden, wodurch fiir die Durchfahrt des Traktors
geniigend Raum bleibt und das Kraut kaum beschadigt wird.

Der Kopfschlitten wird vom Fahrersitz aus hydraulisch ge-

steuert und bedient. Seine Arbeitsleistung betragt etwa

5 ha/Tag.
5.5 Der Anbau-Ribenrodekorper E 423

wird schnell und unkompliziert zwischen der Vorder- und
Hinterachse an dem Kastentrager des RS 09 befestigt. Durch
seine giinstige Lage kann der Fahrer das Gerat wahrend der
Arbeit gut beobachten.

Das Einsetzen und Ausheben der Rodewerkzeuge erfolgt
hydraulisch vom Fahrersitz aus. Das mittlere Rodewerkzeug
ist nach vorn gesetzt, wodurch als besonderer Vorteil der
ErdschluB verbessert wird und beim Bergen der Riiben keine
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Bild 10. RS 09 mit Anbau-Ribenkopfschlitten E 730
. | Bild 8. RS 09 mit Anbau-Kartoffelroder E 652

Bild 11. RS 09 mit Anbau-Grabenfrase

Stockungen eintreten. Die gerodeten Riiben werden auf einen
Schwad zusammengelegt, die Tagesleistung betrigt etwa
2,2 ha.

AuBer diesen aufgefiihrten Gerdten sind fiir den RS 09 ein
Riibenkopfschwader und je ein Aufnahmegerit fir Riiben -
bzw. Riibenblatt vorgesehen. ‘

6 Geriite liir die Meliorationsarbeiten

6.1 Die Anbau-Grabenfrase (Bild 11)
wird hauptsidchlich in der Landwirtschaft und in den Tage-
bau-Braunkohlenrevieren zum Anlegen von Entwisserungs-

Bild 12. RS 09 mit dem Vierpunktanbau gekoppelten Dungschiebeschild
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Bild 18. RS 09 mit dem Vierpunktanbau gekoppelten Raumschild

graben eingesetzt. Das Gerdt selbst wurde nicht als Spezial-
maschine, sondern als Anbaugerat zum RS 09 Maisausfithrung
gestaltet. Die Hauptbaugruppen der Grabenfrase sind das
zapfwellenangetriebene Getriebe, das Fraskettengestell, die
Friskette, das Riumkettengestell, die Riumkette, Seilwinde
und die Spurreiniger. Mit dem hydraulisch betitigten Fris-
werkzeug konnen Graben bis 1620 mm Tiefe ausgchoben
werden. Bei Normalausfiithrung betrigt die Grabenbreite
460 mm bzw. ohne gréBeren Umbau 210 mm. Die Planier-
bleche halten die oberen Grabenrdnder {rei. Der Aushub kann
rechts oder links abgelegt werden.

7 Gerate fiir die Innenwirtschaft

7.1 Das Anbau-Dungschiebeschild

ist in SchweiBkonstruktion ausgefithrt, 1500 mm breit und
600 mm hoch und wird an den Vierpunktanbau gekoppelt.
Dabei betragt die Aushcbung etwa 550 mm Tiefe (Bild 12).
Es dient vor allem dazu, die Typen- und Offenstille mecha-
nisch zu entmisten und erleichtert wesentlich die Arbcit.

7.2 Das Anbau-Réumschild

ist in dhnlicher Konstruktion wie das Dungschiebeschild ge-
halten (Bild 13). Diese Kombination wird hauptsachlich zum
Planieren von Feldwegen und anderen Unebenheiten sowie
auf Kleinbaustellen eingesetzt. Das Schild ist 1700 mm breit,
650 mm hoch, die Aushubtiefe betragt etwa 550 mm. Das
Planierschild selbst ist als geschlossene Schweillkonstruktion
mit angesetzten Laschen fiir die Befestigung ausgefiihrt, die
untere Schneidleiste besteht aus Federstahl.

Bild 15. Die RS 09 Triebachse mit hydraulischem Schwenkkran T 157
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7.3 Der Anbau-Kombi-Ladebaum

wird den Mechanisierungsgrad in der Innen-
wirtschaft weiter erhéhen. Als Grundelement
dient er fiir eine Reihe von Zusatzgeraten, wie
z. B. Dunglader, TLadegabel (Bild 14), Front-
lader, Muldengreifer usw. Simtliche Bewegun-
gen werden vom Fahrersitz aus hydraulisch
gesteuert. Die Arbeitsgeschwindigkeiten der
Zylinder kann man unabhingig voneinander
mit Hilfe von Drosselventilen beliebig regeln.
Die Hubhohe des Kombi-Ladebaumes selbst
betrigt etwa 3700 mm, die maximale Aus-
ladung in Fahrtrichtung 2003 mm und quer
1089 mm.

An den Ladebaum kann ein Erdlochbohrer
angebracht werden, der {iber die Wegzapfwelle
und ein Kardangelenk angetrieben wird. Mit
dieser Kombination wird eine Bohrticfc von
etwa 1 m bel einem Bohrdurchmesser von
40 cm erreicht. Das Geridt wird zum Pflanzen
von Biumen, Setzen von Telegrafenmasten
usw. eingesetzt.

Bild 14. RS 09 mit Kombi-Ladebaum als Dunggabel ausgeriistet

7.4 Als weitere Kombinalion mit dem RS 09
fir die Innenwivischafl

sind vorgesehen: Ladepritsche - Mahbalken -
Ricmenscheibe, Ladepritsche - Schiebe-
schild, Dreiscitenkipper — Schiebeschild sowie
Ladepritsche - Weidemelkgerat und Milch-
sammelwagen.

7.6 Die RS 09-Triebachse wmit hydrvaulischem
Schwenkkvan T 157

Ahnlich wie bei der Konstruktion des Dum-
pers [4] findet auch hier die RS 09-Triebachse
fiir eine Spezialmaschine wirtschaftliche Ver-
wendung. An Stelle der normalen RS 09-Vor-
derachse und dem Kastentrager wird der
Schwenkkran an die Triebachse, die die Bedien-
und Kraftzentrale bildet, angeflanscht.
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In seiner urspriinglichen Ausfithrung wird der T 157 vor allem
in der Bauindustrie eingesetzt, wo er sich bereits bestens
bewdhrt hat. Dort betragt die gesamte Nutzlast 750 kg und
die Hubhohe etwa 5 m. Mit angesetzter Plattform dient dieses
Gerat vor allem zum Verladen und Transportieren von GroQ-
blécken. Als Zusatzgerdte sind vorgesehen: Schuttgreifer
(Greiferinhalt 0,24 m3), Grabtiefe 3 m und Hubh6he 4 m,
Grabschaufel, Blockzange und Holzgreifer.

[n abgednderter Form kann man mit dem T 157 Rinderoffen-
stille entmisten (Bild 15). Zu diesem Zweck ist der Haupt-
lastarm und Knicklastarm verkiirzt worden, so dal man
den Schwenkkran in jedem Winkel des Offenstalles bewegen
kann. Weiterhin sind die Stiitzausleger abgenommen worden
und die Abstiitzzylinder direkt am Rahmen befestigt. Der

Pateute nud Gebrauchsmuster

Mistgreifer wird durch zwei Hydraulikzylinder betitigt. Der
T 157 hat sich auch in der Landwirtschaft gut bewahrf und
wird zukiinftig verstarkt zum Entmisten der Rinderoffenstille
eingesetzt werden.
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Erntebergung
45¢ 20/04 ,,Hohensteuerung fiir Schneidwerke®
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DK 631.352.2

Gegenstand der Erfindung ist eine Schaltvorrichtung fiir boden-
gefilhrte Mdh- und Schneidwerke.

Bei gebriuchlichen mechanischen, hydraulischen und elektrischen
Bodenfiihrungen werden die Heb- und Senkbewegungen unmittel-
bar auf die Hebevorrichtung entsprechend den Bodenunebenheiten
auf die Tastgerate iibertragen. Dadurch werden stetiges und dauern-
des Heben und Senken des Midhwerks auch bei wenig stoérenden
Bodenunebenheiten ausgelést und somit die betreffenden Boden-
fithrungselemente ibermiBig beansprucht. Sie sind also groBem
Verschlei ausgesetzt und erfordern dauernden Kraftaufwand.

Diese Nachteile werden durch eine neue Schaltvorrichtung vermieden
(Bild 1 bis 4). Sie hat drei oder mehr Springrasten fiir je eine Schalt-

Bild 1. Mahwerk mit HOhensteuerung
Bild 2. Schaltvorrichtung fir Mihwerk
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stellung, wobei eine oder mehrere der fiir einen Bewegungsbereich
auBen liegenden Rasten Kontakt- oder Steuerungseinrichtungen
fiir die Auslésung jeweils gegenldufiger Bewegungsrichtungen be-
sitzen. Um die Funktion der Schaltvorrichtung zu sichern, sind die
Tastgerdte an einer vertikalen Achse drehbar gelagert und durch
eine Einstellschraube in beliebiger Hohe einstellbar.

In den Bildern ist der Erfindungsgegenstand schematisch dargestelit,
an Hand deren die Funktion besprochen wird.

An dem Mahwerk a sind zwei oder mehrere Tastgerite b, ¢ angeord-
net und in waagerechten Achsen d, e schwenkbar gelagert. Mit Hilfe
eines einstellbaren Winkelhebels f/ werden die Schwenkbewegungen
der Tastgerite liber entsprechend angeordnete Gelenkhebel g auf
den im Drehpunkt k gelagerten Schalthebel 7 iibertragen. Im Dreh-
punkt % ist der mit Rasten ! versehene Schalter 2 schwenkbar
gelagert. Durch beiderseitig an den Schalthebeln ¢ angebrachte
Ausgleichsfedern m, n wird der Schalter stets in Mittelstellung
gehalten, so daB entsprechend den Winkelausschlidgen der Schalt-
hebel eine sprunghafte, nach oben und unten kippende Verstellung

Bild 3. Tastgerdt mit Steuerungs- und Abstandseinstellung

Bild 4. Draufsicht auf das Tastgerdt

in eine bestimmte Raste ! erfolgt. Hierbei wird die betreffende Ein-
stellung durch einen unter Federdruck stehenden Rasterstift o so
lange gesichert, bis durch die Bewegung der Tastgerdte die sprung-
hafte Einstellung des Schalthebels 7 mit einer gewissen Verzogerung
zwangsldufig ausgeldst wird. Hierdurch erfolgt die Betatigung der
Hebevorrichtung » des Miahwerks a durch mechanische, hydrau-
lische oder elektrische ~ bereits bekannte - Eintichtungen. Somit
folgen die Tastgerdte zwar allen Bodenunebenheiten, jedoch ohne
dabei die Hebevorrichtung und die Schneidwerkverstellung stindig
zu beanspruchen, wobei die Winkelbewegungen der Tastgerite nach
oben wie nach unten gleich oder beliebig verschicden einstellbar
sind.

Wie Bild 3 und 4 zeigt, sind die Tastgerite b, ¢ zur selbsttitigen
seitlichen Einstellung vorteilhaft in der vertikalen Achse g drehbar
gclagert und nochmals um den Drehpunkt r schwenkbar, damit sie
durch den Einstellbiigel s und die Einstellschraube ¢ in der Héhe
verstellbar sind. Dadurch koénnen fast alle erforderlichen Boden-
abstidnde auch bei unebenem Bodcn eingehalten werden.
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