Wurfbogen ankommenden Queckenpakete die Maschine ver-
lassen konnen, wihrend die Riiben noch mit Sicherheit auf
die Kette fallen. Wenn hierdurch auch noch keine restlose
Beseitigung der stérenden Beimengungen erfolgt, so muf3 doch
festgestellt werden, daB selbst bei einem erhéhten Aufwand
an Handarbeit zur Reinigung der Riibenpartie von Bei-
mengungen wahrend des Entladens noch erhebliche Vorteile
entstehen. Die Beimengungen befinden sich stets auf der linken
Seite des Hangers, so dall mindestens die rechte Halfte mit
einer Ribengabel entladen werden kann. Allgemein ist die
Riibenpartie nach Einsatz der Fegekette und einer Person
zum Nachputzen der gekopften Reihen so sauber, dal} sie
sofort verladen werden konnte.

Die Blattverschmutzung ist auch bei diesem Ernteverfahren
noch nicht geniigend beseitigt. Beim Képivorgang nehmen die
Messer -Erdmassen mit auf, besonders beim Vorhandensein von
Fehlstéllen; diese Beimengungen werden durch die Blatt-
transportkette nur ungeniigend abgesiebt. Eine Verbesserung
der Absiebung wire winschenswert.

Schwierigkeiten hinsichtlich der Zugleistung des nebenher
fahrenden Schleppers traten noch nicht auf. Da der Schlepper
stets eine vorgefahrene Spur von 1,25 m Breite (durch die
E 710) vorfindet und auf {risch gerodetem Acker f{fahrt,
werden solche Schwierigkeiten auch nicht zu erwarten sein.
Lediglich nach einer Regennacht konnten f{fiir die ecrsten
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Runden Schwierigkeiten auftreten, die aber durch den kurz-
zeitigen Einsatz eines weiteren Schleppers leicht zu beseitigen
sind.

Die an der Fegekette benutzten Zinken kénnen in ihrer Stand-
zeit noch nicht befriedigen. Da wir an die Benutzung vorhan-
denen Materials gebunden waren, konnten wir mit unseren
Mitteln eine Anderung nicht vornehmen

Zusammenfassend kann gesagt werden, da} die von M. KIECK
und K. SCHMIDT vorgeschlagene Verbesserung, die in der
MTS Jennewitz aus gleichen Gedankengingen (jedoch ohne
Verbindung mit den Autoren) an einer Maschine E 710 ver-
wirklicht wurde, durchaus Beachtung verdient. Es lassen sich
damit erhebliche Einsparungen, besonders an lebendiger Arbeit
und an Traktoren, erzielen. Die Meinung der Genossenschaften,
in denen mit der umgebauten Maschine gearbeitet wurde, ist
durchans positiv. Sie fordern fiir die nichste Emtekampagne
eine 100 %ige Arbeit nach diesem Verfahren.
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Neue Maschinen und neue Verfahren der Zuckerriibenernte in der Sowjetunion

(Zusammengestellt nach Aufsitzen von W.I. WORONESHSKI und A.F. USCHAKOW in der sowjetischen Zeitschrift
,,Schlepper und Landmaschinen'!)

Der vorliegende Beilvag stellt die deutsche Bearbeitung
zwetey sowjelischey Avtikel [2], [3] dav. Die Bearbeilung
hat sich bewupft auf das durch Zusammenfassen von zwei
Beitvigen motwendig gewovdene Neuovdnen und Kiivzen
beschviankt. Es wurde Wert davauf gelegt, die Meinung
der sowjetischen Auwloven zu den aufgeworfenen Fragen
moglichst unverdandert wiedevzugeben.

1 Diskussion der beiden Systeme von Zuckerriibenvollernte-
maschinen

Bei der Entwicklung neuer Konstruktionen von Rubenernte-
maschinen mul} beachtet werden, daB die in der UdSSR ver-
wendeten und nach dem Raufprinzip arbeitenden Vollernte-
maschinen nur auf Feldern mit aufrecht stehendem Blatt
mittlerer Entwicklung zufriedenstellend arbeiten. Bei schwach
entwickeltem, ebenso wie bei auBerordentlich starkem oder
gelagertem Blatt verschlechtert sich die Arbeitsqualitidt dieser
Riibenvollerntemaschinen ganz erheblich. Mehrjihrige Ver-
suchsergebnisse an Funktionsmustern einheimischer Kon-
struktionen von Riibenvollerntemaschinen und von Vollernte-
maschinen auslandischer Marken zeigten, daf3 die Maschinen,
die nach dem Prinzip des Képfens auf der Wurzel arbeiten,
vom Zustand des Blattes unabhingiger sind, allerdings schlecht
mit dem Abscheiden der Kluten bei der Arbeit auf trockenen,
sehr festen Boden fertig werden.

Unter Beriicksichtigung der Besonderheiten von Riibenvoll-
erntemaschinen verschiedener Typen mufl beachtet werden,
daB unter den auBerordentlich verschiedenartigen Bedingungen
des Ritbenanbaues in der UdSSR beide Typen von Vollernte-
maschinen, sowohl die nach dem Raufprinzip arbeitendcn als
auch die auf der Wurzel kopfenden, verwendet werden sollten.

In den Riibenanbaugebieten ohne Beregnung, in denen wih-
rend der Ribenernte oft Trockenperioden herrschen und sich

*) Land_maschiuen-lnstitul der Martin-Luther-Universitit Halle-Witten-
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bei der Arbeit der Riibenvollerntemaschinen groBe feste
Kluten bilden, sollten vorrangig nach dem Raufprinzip
arbeitende Riibenvollerntemaschinen, die unter diesen Be-
dingungen den Boden besser abtrennen, eingesetzt werden.

In Gebieten mit ausreichender Feuchtigkeit und mittleren
oder leichteren Boéden ist es zweckmaBiger, Riibenvollernte-
maschinen anzuwenden, die auf der Wurzel kopfen. Jedoch
wird die Wahl dieses oder jenes Typs von Riibenvollernte-
maschinen im wesentlichen durch den Zustand des DBlattes
bestimmt. Da in manchen Gegenden, in denen die Riiben nicht
bewissert werden, in der ersten Periode der Ernte das Blatt
gewoshnlich gut entwickelt ist und aufrecht steht, mit dem
Eintreten der Friihfréste aber zu welken und zu lagern be-
ginnt, ist es zweckmiBig, beide Maschinenarten in einem von
den klimatischen und Bodenverhiltnissen abhidngigen Ver-
hiltnis zu verwenden. .

In den Gebieten bewisserten Zuckerritbenanbaues sowie auch
in den Gebieten mit reichlicher Bodenfeuchtigkeit (Baltikum)
sollten vorrangig auf der Wurzel kopfende Zuckerriibenvoll-
erntemaschinen eingesetzt werden.

Die Arbeitsbreite der Zuckerrubenvollerntemaschinen sollte
ebenfalls verschieden sein. In den Gebieten mit unbewéssertem
Zuckerribenanbau, wo die Zuckerribe mit einer Reihenent-
fernung von 45cm angebaut wird, ist es vorteilhaft, in Ab-
hingigkeit von der Grofle der Zuckerriitbenschlage im wesent-
lichén dreireihige und auch zweireihige Zuckerriibenvollernte-
maschinen zu benutzen. In den Gebieten mit bewéssertem
Zuckerriibenanbau werden bei Reihenentfernungen von 45 cm
vornehmlich dreireihige Ribenvollerntemaschinen und bei
Reihenentfernungen von 60 cm zweireithige verwendet. In den
Baltischen. Republiken auf vorwiegend kleinen Zuckerritben-
flichen mit Reihenentfernungen von 60, 50 und 45 cm sollten
einreihige Zuckerriibenvollerntemaschinen eingesetzt werden.

Die Ribenvollerntemaschinen beider Typen sind zweck-
mafigerweise mit auswechselbaren Einrichtungen fiir die
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FlieBernte und fiir die Methode mit Zwischenlagerung aus-
zuriisten. Auswechselbare Einrichtungen gestatten es, diese
Maschinen sowohl fiir die eine als auch fiir die andere Ernte-
methode einzusetzen.

2 Neue Maschinen zur Zuckerriibenernte

Wie bereits an anderer Stelle dargestellt [1], sind in der
UdSSR in den letzten Jahren Riibenvollerntemaschinen kon-
struiert und gebaut worden, die nach dem Prinzip ,,erst kopfen,
dann roden'' arbeiten.

Die Riibenvollerntemaschinen SIXN-1,6 und SKT-2 sind zwei-
reihige Anhidngemaschinen zum Schlepper MTS-5. Die
Maschinen sind fiir die Arbeit in Zonen ohne Beregnung ge-
dacht und arbeiten mit einer Reihenweite von 44,5 cm.

Der technologische ProzeB3 der Ernte der Zuckerriiben ist bei
den Vollerntemaschinen SKN-1,6 und SKF-2 etwa gleich.
Die Arbeitsorgane jedoch, die dieselben Operationen aus-
fiihren, sind bei jeder Maschine anders konstruiert.

2.1 Die. Riibenvollerntemaschine SKN-1,6

Die zweireihige Riibenvollerntemaschine SKN-1,6 ist vom
ukrainischen Forschungs-Institut fiir Landmaschinenbau in
Charkow entwickelt worden. Die grundlegenden Baugruppen

2 /
a r
Bild 1. Prinzipskizze der Rilbenvollerntemaschine SKN-1,6

der Maschine SKN-1,6 sind in Bild 1 gezeigt. Der geschweilte
Rahmen a stiitzt sich auf drei Rader ab. Der Kopfmechanis-
mus besteht aus zwei scheibenférmigen Messern, die mit ent-
gegengesetztem Drehsinn rotieren und mit dem Blatt{érderer
an einem Rahmen montiert sind. Dieser ist mit seinem hinteren
Teil beweglich mit dem Hauptrahmen verbunden, das Vorder-
teil stiitzt sich auf das Rad b ab.

Bei den scheibenformigen Messern sind Schleiftaster ¢ an-
geordnet, die mit den Messern kinematisch verbunden sind.
Bei der Arbeit stellen diese Taster die Messer auf eine vor-
gegebene Schnitthohe ein, die von der Hohe der Riibenkopfe
iiber der Bodenoberflache abhingig ist. Die hinteren Enden der
Schleiftaster kénnen von der Reihenmitte nach links und nach
rechts bis zu 50 mm, in Abhangigkeit von der Lage der Ruben
in den Reihen, abweichen.

Die Abnahme des Blattes von den Messern und der Transport
in den Bunker erfolgen iiber einen Langs- und einen Quer-
forderer. Hinter dem Kopfmechanismus ist eine Putzschleuder
angebracht. lhre beider rotierenden Biirsten aus gummi-
itberzogenen Riemen dienen zur volligen Reinigung der Riiben-
kopfe von Blattresten und Blattstielen. Die Rodeeinrichtung
besteht aus zwei Paar Scharen ¢ und vier Scheiben e, die vor
den Rodescharen angeordnet sind.

Die aus der Erde herausgedriickten Wurzeln gelangen auf den
Sternwellenelevator und Reiniger f, wo sie von der Erde
gereinigt werden. Der Riibenfoérderer g — einc Forderkette mit
Querstegen — ist hinter dem Reinigungselevator angeordnet
und dient der Beférderung der gereinigten Riben in den
Bunker 2. Das Ausheben und Senken der Arbcitsorgane der
Vollerntemaschine geschieht mit Hilfe des Hyvdraulikzylin-
ders 2. Die Arbeitsorgane werden von der Zapfwelle des
Schleppers aus iiber cin Verteilergetriebe & angetrieben. Das
Offnen des Bunkers geschieht vom Schleppersitz aus mit Hilfe
-von Hebeln und Seilen. Die Bunker schlielen sich automatisch
unter der Einwirkung der Gewichte /.
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2.2 Die Riibenvollerntemaschine SKF-2

Die zweireihige Riibenvollerntemaschine SKF-2 ist vom zen-
tralen Konstruktionsbiiro des Landmaschinenwerks Dnepro-
petrowsk entwickelt worden. Thr Képfmechanismus besteht im
Unterschied zur Vollerntemaschine SKN-1,6 aus einem an-
getriebenen Tastrad und einem mit ihm verbundenen fest-
stehenden Messer. Die Rodeeinrichtung ist die gleiche wie bei
der Vollerntemaschine SKN-1,6. Hinterihrliegteine Sternwelle
zur Lockerung des Bodens und zur Weitergabe der Masse auf
das Sieb des Riibenelevators.

Die Siebkette férdert die Riiben auf einen Reinigungsmechanis-
mus aus finf{ Wellen mit Nocken und einer Welle (der letzten)
mit gezahnten Scheiben, deren Drehsinn den anderen ent-
gegengerichtet ist. Nach der Reinigung von Erde und pflanz-
lichen Beimengungen gelangen die Riiben auf das Ladeband,
das sie auf einen nebenherfahrenden Hinger beférdért. Das
Blatt wird in einem Bunker gesammelt, der sich automatisch
auf das Feld entleert, sobald er gefiillt ist.

Im Jahre 1958 wurden die beschriebenen Riibenerntemaschi-
nen in der ukrainischen Maschinen-Priifstation staatlich ge-
prift.

Die Riibenvollerntemaschinen SKN-1,6 und SKF-2 zeigten
bei einer Reihe von Kennziffern bessere Arbeitsresultate als
die Rubenvollerntemaschine SICEM-3, mit der sie verglichen
wurden. Die Riiben sind besser vom Boden gereinigt, das
Kraut ist so gut wie nicht durch Erde verschmutzt, auch die
Kopiqualitdt ist besser. .

In diesem Jahr werden die neuen Riibenvollerntemaschinen
in Versuchsserien gebaut und erneut unter Praxisbedingungen
erprobt.

3 Neue Fordermittel fiir den Riibentransport

Die Ladearbeiten sind in der Praxis bis heute noch nicht
mechanisiert. Das Beladen der Transportmittel auf den Fel-
dern sowie das Entladen und ,,in Mieten setzen'' der Riiben
auf den Umschlagplatzen erfolgen bis heute zum iiberwiegen-
den Teil noch durch Handarbeit. Dadurch wird ein Hand-
arbeitsaufwand von 12 bis 15 Handarbeitstagen!) je ha ver-
ursacht.

In den letzten Jahren sind deshalb von der sowjetischen Land-
maschinen-Industrie Be- und Entladegerite entwickelt worden,
die den hohen Handarbeitsaufwand fur die Transportprozesse
senken und gleichzeitig die Riiben von anhaftender Erde
reinigen.

3.1 Das Riibenlade- und Reinigungsgerit SOT-40A (Bild 2)
Hierbei handelt es sich um eine Anbaumaschine mit einer

- Leistungsfahigkeit von 40 t/h. Sie wurde vom Zentralen Kon-

struktionsbiiro im Landmaschinenbaubetrieb Dnepropetrowsk
entwickelt.

') Die in der UdSSR gebrauchliche Einheit ,,Handarbeitstag’ umfaBt
nach einer Mitteilung von A. O. WASSILENKO, Kiew, 8 AKh.

Bild 2. Ribenlade- und Reinigungsgerat SOT-40 A

Agrartechnik -

10. je.



Die Maschine soll die Zuckerriiben aus Mieten und Feldhaufen
aufnehmen, reinigen und verladen. Sie wird an den Schlepper
MTS-2 angebaut und besteht aus einem Rahmen, dem Harken-
mechanismus, einer Mulde, der Reinigungseinrichtung, einem
geneigten I'érderer, dem hydraulischen Steuerungssystem und
dem Antricb. Die Maschine enthalt sieben Hvdraulikzylinder.
Mit dem Harkenmechanismus wird die Mulde mit Riiben be-
schickt. Von dort gelangen sie auf die Reinigungseinrichtung
und dann weiter iiber einen geneigten Forderer in ein Trans-
portmittel.

Der Schlepper MTS-2 fahrt mit dem angebauten Riibenlade-
und Reinigungsgeriat rickwiarts an den Ribenhaufen heran
und treibt iiber die Zapfwelle die Elevatoren der Mulde, die
Reinigungsschnecken und den Forderer an, wihrend der
Harkenmechanismus hydraulisch betatigt wird.

Die Ergebnisse cines Arbeitsvergleichs des SOT-40A mit dem
Riibenlader SNT-2,1 sind nach den Ergebnissen der Priifung
in der Maschinen-Priifstation des zentralen Schwarzerde-
gebietes im Jahre 1958 in Tabelle 1 wiedergegeben.

Tabelle 1. Kennziffern der Arbeitsqualitit von Ruibenladegeriten (nach
WORONESHSKI (3])

| Tvpe des Riibenladers

Kennziffer

SOT-40A l SNT-2,1
| %] [ %] ‘
Nicht aufgenommene und aus der Ma- ’
schine gefallene Riiben 1,94 ‘ 12,54
Beschadigte Ruben 11,05 10,05
Schmutzbesatz nach dem Aufladen
lose Erde 0,68 | 1,98
Erde an den Riiben 4,37 | 5,89
lose Blatter 0,07 0,85
Blatter an den Riiben 3.05 3,80
Verluste an zuckerhaltiger Masse 0.33 J 0,33

Bild 3, Harken-, Entlade- und Mietensetzgerit GRB-69
(Alle Bilder entstammen der sowjetischen Zeitschrift ,,Schlepper und Land-

maschinen 1959, H. 11)

3.2 Das Entlade- und Mietenselzgerit GRB-60 (Bild 3)

Dieses Gerit ist vom Zentralen Konstruktionsbiiro im Land-
‘maschinenwerk Dnepropetrowsk auf der Grundlage des Lade-
und Reinigungsgerites SOT-40A entwickelt worden. Es ist
fiir das Abladen der Zuckerriitben von LKW und Hangern mit
anschlieBendem Mietensetzen vorgesehen. Das Leistungsver-
mogen betragt bis zu 60 t/h. Wahrend der Arbeit steht der
Schlepper mit dem GRB-60 rechts von der Miete (in Fahrt-
richtung des Schleppers).

Die LIKW fahren rickwarts an den Trog des Entladegerites
heran, die Riickwand des Kastens wird gedfinet und die Harke
des GRB-60 zieht die Riiben auf das horizontale Férderband
der Aufnahmemulde. Von ihm gelangen die Riiben auf den
Schragforderer, der sie auf die Miete wirft.

4 Die sowjetischen Ansichten iiber die Verfahren der Zucker-
rithenernte

Die UdSSR nimmt in der Produktion von Riibenzucker den
ersten Platz in der Welt ein. Die Zuckerriibenanbaunflache hat
sich gegeniiber dem vorrevolutiondren Rufland vervierfacht.

Die Beschliisse des XXI. Parteitages der KPASU iiber die
Kontrollziffern der Entwicklung der Volkswirtschaft der
UdSSR fiir die Jahre 1959 bis 1965 sehen die weitere Erhohung
des Bruttoertrages an Zuckerriiben bis zum Jahre 1965 auf
84 Mill. t vor.

Um diese Aufgabe erfullen zu konnen, missen die Zucker-
ribenanbauflichen sowohl in den alten als auch in den neuen
Gebieten des Zuckerriibenanbaues erhoht und auBerdem die
Ertrage wesentlich gesteigert werden. Das erfordert eine hohe
Mechanisierung aller arbeitsaufwendigen Prozesse in der
Zuckerriibenproduktion, besonders der Ernte und der Abfuhr
der Riiben. Bis heute wird etwa die Halfte der Riibenanbau-
fliche mit Riibenhebern geerntet, was einen Handarbeitsauf-
wand bis zu 40 Handarbeitstagen je ha verursacht. Die Riiben-
ernte mit Vollerntemaschinen, die mit jedem Jahr grofere
Verbreitung erfahrt, erleichtert die Arbeit wesentlich und ver-
ringert den Arbeitsaufwand. Allerdings ist es wegen der
schlechten Koépfqualitat und der schlechten Reinigung durch
die Mechanismen der Vollerntemaschine notig, die Riiben
von Hand nachzureinigen. Dadurch betrdgt der Handarbeits-
aufwand bei der Ernte mit Vollerntemaschinen immer noch
bis zu 25 Handarbeitstagen je ha.

4.1 Die I'liefernte

In der UdSSR sind in den letzten Jahren groBe Erfolge auf
dem Gebiet der Entwicklung neuer Riibenernte- und Riiben-
lademaschinen erzielt worden. Einige dieser Maschinen haben

Tabelle 2, Okonomische Kennziffern der verschiedenen Zuckerriibenernteverfahren (nach USCHAKOW [2])

Unterstellt ist ein Ertrag von 400 dt/ha und eine Transportentferoung von 15 km

[ Arbeitsaufwand in

| Produktivitit des

Arbeitstagen Energiebedarf Kosten |~ Autotransports
Ernteverfakren ’ q | | [tk
| je ha ‘ je t ‘ [%] | (PShjha] |[PSh/t]| (%] |[(Rbl/ha]| [RbL/tI | [9%] | Schicht]| [%]
Alte Verfahren: ‘ | l
Riibenheber, Be- und Entladen von Hand 48,8 1,12 100,0 ‘ 1280 31,97 100,0 1088,90 27,22 100,0 176 100,0
Riibenvollerntemaschine SKEM-3 mit ‘ !
Nachreinigung, Be- und Entladung von |
Hand 36,5 0,93 ‘ 74,79 1500 ! 375 ‘ 117,18 | 1011,58 25,28 93,0 176 100,0
| In Einfiihrung begriffene Verfahren: ‘ * ‘
| Halbfliefendes Ernteverfahren mit der | | |
¢ SKEM-3, Beladen mit SNT-2,1, Ent- | | | ‘
laden mit dem Mietensetzgerat GRB-60 - |
mit normaler Nachreinigung 25,2 0,63 51,8 \ 1912 47,85 149,37 894,80 22,35 ‘ 82,0 270 154,0
mit kleiner Nachreinigung | 16,8 0,41 34,4 ‘ 1912 47,85 149,37 777,10 19,42 71,2 267 152,0 |
‘ Ernteverfahren mit Zwischenlagerung: ‘
Vollerntemaschine SPT-3 mit kleiner Nach-
reinigung, FEntladen mit SOT-10, Abladen ‘ . | |
mit GRB-80 15,42 ‘ 0,38 31,59 2108 | 52,75 | 164,68 796,49 | 19,91 73,0 | 267 152,0 ’
‘ Zukiinftige Verfahren: ‘ |
FlieBverfabren mit Vollerntemascbine SPT-3 4,7 | 0,11 9,63 1829 45,75 | 142,89 593,08 14,80 54,0 210 19,5 |
Abladen mit Mietensetzgerat GRB-60 |
Verfahren mit Zwischenlagerung, Vollernte- ‘ |
maschine SP7T-3 (vervollkommnet ohne | ‘
Nachrein.), Aufladen mit SOT-40, Abladen ‘
‘ mit GRB-60 5,4 0,13 11,06 2108 52,75 | 164,68 658,99 16,48 60,5 252 144,0
HalbflieBende Verfahren ohne Nachreini- | ‘
guog (bei Vervollkommnung der Vollernte- |
maschine) 5,2 0,12 10,65 1912 | 47,85 | 149,37 619,06 | 1540 | 56,5 | 252 144,0

Heft 9 - September 1960
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ausgedehnte Praxlserprobungen durcblaufen, und werden von
der Industrie in groBen oder kleineren Serien gefertigt, wie
2. B. Riibenvollerntemaschinen, Riibenlader, Mietensetz-
maschinen, Mietendeckmaschinen und andere.

Im Verlauf der Erprobungen neuer Riibenernte: und Lade-
maschinen sind unter Praxisbedingungen moderne Methoden
der mechanisierten Riibenernte erarbeitet und studiert worden,
um die Technologie der Erntearbeiten grundlegend umzu-
gestalten (Tabelle 2). Von allen untersuchten Methoden der
mechanisierten Ernte ist die FlieBmethode 6konomisch am
vorteilbaftesten. Bei dieser Methode wird die Zuckerriibe aus
besonders hergerichteten Riibenerntemaschinen wiahrend der
Fahrt auf Transportmittel geladen. Die FlieBmethode der
Riibenernte kann jedoch bisher in der breiten Praxis nicht
verwirklicht werden, weil die speziell fiir diese Methode ge-
schaffenen Riibenvollerntemaschinen SPT-3 und SK-3 und
die Einrichtungen vom Typ OPSK zu .den gewohnlichen
Riibenvollerntemaschinen eine Reihe ernster konstruktiver
Mingel haben und die geforderte Qualitit des Kopfens und
der Reinigung der Riiben besonders bei erhohter Feuchtig-
keit nicht gewahrleisten. Die genannten Maschinen beschadigen
die Riiben, die Beimengungen an Erde und griiner Masse ver-
schlechtern die Ausnutzung der Transportmittel wesentlich.

Bei der Verarbeitung der im FlieBverfahren geernteten Riiben
mit hoherer Verschmutzung wird der normale Gang des
gesamten Prozesses wegen des Verstopfens der Messer beim
Schneiden und der Uberlastung der Riibenwiasche gestort.
Diese Besonderheiten des FlieBverfahrens der Zuckerriiben-
ernte filhren zu dem SchluB, daB es — wenn die Reinigungs-
mechanismen vervollkommnet werden — in erster Linie in den
Kolchosen angewendet werden kann, die etwa 8 bis 10 km
von der Zuckerfabrik entfernt liegen. In diesem Falle ist der
Transportmittelbedarf praktisch nicht héher als bei anderen
Verfahren.

4.2 Dic Riibenernte mit feldinaher Zwischenlagevung

Bei groBerer Transportentfernung muB man das Verfahren
mit Zwischenlagerung fiir realer halten. Hierbei werden die
Riiben ebenfalls wiahrend der Fahrt aus der Riibenvollernte-
maschine in ein Transportmittel geladen, im Unterschied zum
FlieBverfahren jedoch zunichst zu einem Umschlagplatz am
Feldende gefahren und dort in Mieten gesetzt (Feldrand-
miete). Dabei konnen die Riiben je nach Qualitit der Képfung
und Reinigung durch die Riibenvollerntemaschine wéhrend
der Lagerzeit in der Miete in groBerem oder geringerem Um-
fang nachtraglich von Hand gereinigt werden, um sie in den
gewiinschten Zustand zu bringen. Aus den Mieten kdénnen die
Riiben entsprechend den Erfordernissen zu den Zucker-
fabriken transportiert werden.

Das bei dem Verfahren mit Zwischenlagerung angewendete
mechanisierte Be- und Entladen der Riiben unter Verwendung
von Riibenladern, Riibenentlade- und Mietensetzgeriten,
Selbstkippern, Entladeeinrichtungen mit Harkenmechanismus
und anderen Einrichtungen erméglicht die rationelle Aus-
nutzung der Transportmittel und eine zusitzliche Reinigung
der Riiben. Die z. Z. iibliche Reinigung von Hand, bei der
fast jede Riibe einer Bearbeitung unterworfen wird, kann so
durch die sogenannte , kleine’’ Reinigung ersetzt werden, bei
der man nur von ¢en durch die Vollerntemaschine schlecht
gekopiten Riiben die Blatter entfernt.

Durch weitere Vervollkommnung der Riibenvollerntemaschi-
nen und vermehrte Einfiihrung der Be- und Entlademaschinen
148t sich die Bearbeitung der Riiben von Hand bei der Ernte-
methode mit Zwischenlagerung véllig ausschalten.

Nach den Ergebnissen einer Praxiserprobung erhoht die An-
wendung der Erntemethode mit Zwischenlagerung die Arbeits-
produktivitit etwa um 40% und die Produktivitidt des Auto-
transports bei der Abfuhr der Riiben um 50 bis 529%,.
Fortschrittliche Kollektivwirtschaften in den Einzugsgebieten
der Zuckerfabriken Makowsk (Gebiet Chmelnitsk) und Sha-
schowsk (Gebiet Tscherkassk) verbinden das FlieBverfahren
und das Verfahren mit Zwischenlagerung, indem sie gleich-
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zeitig mit der unmittelbaren Abfubr der Riiben,vor der Voll-
erntemaschine zur Zuckerfabrik bei gestértem Abtransport
einen Teil der Riiben aus der Riibenvollerntemaschine auf
einen vorhandenen Selbstkipper oder auf einen selbstkippen-
den Anhinger zum Abfahren an das Feldende laden.

4.3 Das sogenannte ,,halbfliefende'’ Verfahven

Neben dem FlieBverfahren und dem Ernteverfabren mit
Zwischenlagerung ist es 6konomisch zu vertreten, ein halb-
flieBendes Ernteverfahren in die Produktion einzufiihren, bei
dem man die vorhandenen Riibenvollerntemaschinen SKEM-3
zusammen mit Lade- und Entlademaschinen einsetzt. Bei
diesem Verfahren werden die Zuckerriiben aus dem Bunker
der Vollerntemaschine in kléineren Haufen auf das Feld ab-
gelegt, bei der folgenden Nachreinigung in schmale lingliche
Feldmieten geworfen und schlieBlich mit Hilfe von Auflade-
geraten auf die Transportmittel geladen. Die Entladung der
Riiben auf dem Umschlagplatz erfolgt mit einem Entlade- und
Mietensetzgerat oder mit dem Entladegerit mit Harken-
mechanismus. Bei der halbflieBenden Methode werden die
Riibenladegerite weniger produktiv ausgenutzt als bei der
Methode mit Zwischenlagerung, weil sie auf dem Felde haufig
von einem Haufen zum anderen und von einem Abschnitt
zum anderen fahren miissen. Zum Aufladen der Riiben kénnen
sowohl Riibenlader mit Sternwellenaufnehmern (SNT-2,1)
als auch mit Harkenaufnehmern (Obrywko) verwendet werden.
Das Gerat SNT-2,1 bat eine héhere Produktivitit.

Untersuchungen und Praxiserprobungen zeigten, daB das
balbflieBende Ernteverfahren um 35 bis 40% weniger Hand-
arbeit erfordert und die Produktivitit des Autotransports bei
der Abfuhr der Riiben um 45 bis 509 erhoht.

5 Bemerkungen zur Organisatiopr der ‘Riibenernte und -abfuhr

Die Untersuchung verschiedener Erntemethoden mit Be-
nutzung von Riibenladegeridten zeigte, daB diese hochproduk-
tiven Maschinen auBerordentlich unrationell ausgenutzt wer-
dén, weil man zu lange auf die Lastkraftwagen warten muQ.
Um die Wartezeiten zu verkiirzen und die Riibenladegerate
besser auszunutzen, solite man die Erfahrungen der Kolchose
der feuchten Zone der Makowsker Zuckerfabrik bei der Organi-
sierung von speziellen Transportbrigaden auswerten, denen
der Riibenlader und die notwendige Zahl von Lastkraftwagen
zugeteilt wurden.

Fir das Laden der Riiben aus Mleten bei der Ernte mit
Zwischenlagerung und die Verwendung der zwei Typen von
Riibenladern ist es zweckmafig, solche mit Harkenaufnebmer
zu verwenden (TSA-50, SOT-40), weil auf deren Arbeit die
GroBe der Haufen oder Mieten und die Verschmutzung der
Riiben fast keinen EinfluB ausiibt.

Die wesentliche Erhshung der Riiben-Bruttoernte erméglicht
es, die Zuckerindustrie in den nichsten Jahren ausreichend mit
Zuckerriiben zu versorgen. Deshalb kann das Kopfen mit
einem Schnitt im 1,6 bis 2 cm unter dem Scheitel der Riibe
eingefiibrt und das Nachreinigen von Hand hinter den Riiben-
vollerntemaschinen damit vollig ausgeschaltet werden. Auf
diese Weise verringert sich der Arbeitsaufwand um 10 bis
12 Handarbeitstage je ha.

Gleichzeitig vermindern sich auch die Riibenblattverluste
wesentlich, weil die Blitter an den Kopfen hingen bleiben.
AuBerdem wird der Futterwert durch den groleren Xopf
betrachtlich erhéht.

Wie weit man die Nachreinigung der Riiben von Hand bei der
mechanisierten Ernte einsparen kann, hingt auch von der
Ausriistung der Riibenannahmestellen und der Zuckerfabriken
ab. Es ist wahrscheinlich, daB die Riiben ohne Nachreinigung
von Hand mit einem etwas erhhten Verschmutzungsgrad an-
geliefert werden, weil bei den derzeitigen mechanischen
Reinigungseinrichtungen eine schirfere Reinigung auch die
Riibenbeschadigungen erhoht, was die Lagerung der Riiben
erschwert und zu Verlusten fiihrt. Bei alledem ist zu beachten,
daB die Reinigung der Riiben grunds&tzlich durch die Riiben-
ermtemaschinen und die- Ladegerite auf den Riibenfeldern

{(Fortsetzung S. 395)
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Triebachse und Triebsafz

mie neuen Formen landwirischaftlicher Antriebseinheiten werden bei uns weilerhin stark diskutiert. Wir wollen
nun durch einige Aufsitze zu diesem Thema zur Befruchtung der Diskussion beitragen. Dariiber hinaus soll dey
Avrtikel von D. SPLIESS aber auch mithelfen, den richtigen Einsatz der Triebachsen zu uniers'mtzen, damit dieser
neuartige Antrvieb tatsichlich zu dem geforderten Hilfsmittel bei schwievigen Trvansportverhilinissen wird und
< auferdem dic angestreble Steigerung der Arbeitsproduktivitit gevade auf dem Gebiet der landwirtschaftlichen Trans-
porte eymoglicht. Der dann anschliefende Aufsatz von H. SCHULZ ist als Diskussionsbeitrag zum Thema ,, Trieb- .
satz'' anzusehen. Der Autor will mit seinen davin eviduterten Vorschligen evveichen, daf tiber die vielfdltigen

Liosungsarten recht bald eine Kldvung herbeigefiihrt werden kann.

Triebachsanhénger, ein- und zweiachsig
(Hinweise fiir die richtige Handhabung)

Allgemeines

Die Triebachse soll es der Landwirtschaft ermoglichen, mit

relativ wenig PS und leichten Traktoren groBe Schubkréfte zu -

erreichen bzw. hohe Fahrwiderstinde zu {iberwinden. Sie wird
iiber die Zapfwelle des Traktors angetrieben und kann je nach
Bedarf geschaltet werden. Man findet sie sowohl im Einachs-
als auch im Zweiachshianger, in Verbindung mit dem Stall-
dungstreuer, mit Kippaufbauten u. dgl. Unter normalen
Fahrbedingungen soll die Triebachse abgeschaltet sein, sie
ist vor allem als Hilfsmittel fiir das Fahren auf schmierigen
oder aufgeweichten Béden und Wegen gedacht, um hier iiber-
haupt vorwiarts zu kommen. Die Triebachse kann man als
zweite Antriebsachse des Traktors bezeichnen, der durch sie
zum vierradgetriebenen Fahrzeug wird. Mit den Sonderheiten
dieses Antriebes muf} sich der Traktorist unbedingt vertraut
machen, um nicht durch falsche Bedienung Unfallgefahren
auszulésen. Die genaue Beachtung der folgenden Hinweise
wird deshalb besonders empfohlen.

Kupplung mit dem Traktor

Ohne automatische Anhdngekupplung am Traktor ist der
unfallsichere Betrieb der Triebachse nicht gewihrleistet. Da-
mit die neue Gelenkwelle mit Schutz!) auch bei Gelindefahrt
geniigend Spielraum hat, ist das untere Fangblech nach oben
zu biegen (Bild 1). Sonst kann Ausfall der Triebachse infolge
Zerstbrung der Gelenkwelle die Folge sein. Die Anbringung der

1) S. a. Heft 6 (1960) S.275.

(Fortsetzung von S. 394)
erfolgen soll. Die Annahmestellen haben lediglich den ver-
arbeitungsgerechten Zustand der Riiben zu gewahrleisten.
Fir die Methode mit Zwischenlagerung sind zweckmiBig be-
sondere Riibenladegerite zu schaffen, deren vollkommene
Reinigungsanlagen sogar einige Handarbeit an einzelnen
. Riiben wihrend deren Bewegung auf dem Foérderer zulassen.
Aullerdem ist es notwendig, die Entladung der Riiben und das
Setzen der Mieten zu mechanisieren, indem man die Um-
schlagpldtze mit harkenden Entlade- und Mietensetzgerdten
GRB-60 ausriistet. Daneben sind die in den Projektierungs-
biiros der Zuckerindustrie Jaufenden Arbeiten zur Entwick-
lung von hochproduktiven Entlade- und Reinigungsgeraten
fir die Zuckerfabriken beschleunigt zu beenden sowie die
Umschlagplatze mit Maschinen zur Mechanisierung des Mieten-
zudeckens mit Erde vom Typ UKAP-ZINS auszuriisten. Zur
beschleunigten Verwirklichupg der Mechanisierung der Ent-
ladearbeiten und der Einmietung der Zuckerriiben ist es not-
wendig, die bestehende Regelung abzuschaffen, nach der diese
Arbeit den Riibenanlieferern obliegt. Kiinftig solite man sie
vollig der Zuckerindustrie iibertragen.
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Die Redaktion

Gelenkwelle mit Schutz (GmS) erfolgt gemdB Bild 1 in der
iiblichen Weise. Die GmS ist so ausgelegt, daB sie das Auf-
laufen beim Bremsen aufnimmt. Beim Abkuppeln bleibt der
Zapfwellenschutz am Traktor, die GmS am Hinger. Die Nabe
ist vor Verschmutzung zu bewahren. Die Kuppelhéhe wird
mit einer Handkurbel am Hangerspornrad eingestelit. Ndch
dem Kuppeln wird das Spornrad mit der Handkurbel hoch-
gedreht und durch Umstecken eines’Steckers nach oben ge-
schwenkt, um die nétige Bodenfreiheit zu erreichen. Beim Ab-
kuppeln verfihrt man in umgekehrter Weise. Sehr wichtig ist,
nur starre, automatische Anhdngekupplungen zu verwenden,

Bild 1, Gelenkwelle mit Schutz, mit Zapfwellenschutz verbunden und mit
Stecker gesichert

sonst wird beim Auflaufen das Mitnehmerkreuz an der GmS
zerstort. Beim Einachstriebanhanger ist nur die starre Haken-
kupplung zu verwenden, da die automatische Anhangekupp-
lung fiir die vorhandene Sattellast von 600 kp nicht ausgelegt
ist.

Zapfwellendurchtrieb

Das Drehmoment der Traktorzapfwelle wird iiber die GmS in
die Triebachse geleitet. Fiir den Antrieb des Dungstreu-
aggregats ist beim Einachsanhinger ein Zapfwellenstumpf am
hinteren Geh#ugeteil angebracht, auf den eine Gelenkwelle
aufgesteckt werden kann. Bei der zweiachsigen Ausfihrung
wird statt dessen ein Winkeltrieb auf den oberen Gehause-
deckel aufgesetzt. Uber den Flansch des Winkeltriebes kénnen
Drehmomente bis zu 25 kpm fiir den Antrieb weiterer Aggre-
gate abgenommen werden. Bei Nichtbenutzung des Zapf-
wellenstumpfes wird er durch einen Blindflansch ersetzt.
Zapfwelleuschaltung

Sie erfolgt in der iiblichen Weise gemas Bedienunésanleitung
der verschiedenen Traktoren. Besitzt der Traktor eine Weg-
zapfwelle, so ist diese fiir den Triebachsantrieb zu wihlen,
aber auch die Motorzapfwelle ist verwendbar. Bei dieser
diirfen jedoch die 3,3 km/h nicht unterschritten werden, da
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