N,

Ausbildungseinrichtungen der Partnerhochschule, wichtige
Betriebe und kulturelle Einrichtungen kennenzulernen. Die
dabei gekniipften persdnlichen Verbindungen tragen sehr
zur weiteren Vertiefung der Beziehungen bei. Die Studenten
werden dadurch verstirkt zum Studium der russischen
Sprache angeregt. Das ist eine wichtige Grundlage fiir die
spiitere Titigkeit der Absolventen in der Industrie,.die zu-
nehmend den Einsatz in den sozialistischen Lindern, vor
allem in der Sowjetunion, erfordert.

1969 wurde ein Freundschaftsvertrag zwischen der Rostower
Hochschule und der Technischen Universitit Dresden abge-
schlossen. Er ist die Grundlage fiir die weitere Vertiefung
der Zusammenarbeit. In diesem Freundschaftsvertrag ist
festgelegt, daB jihrlich mehrere Mitarbeiter die Partnerhoch-
schule. besuchen und Wissenschaftler fiir lingere Zeit an der
Partnerhochschule in der Ausbildung tiitig sind und an ge-
meinsamen Forschungsaufgaben arbeiten. Es werden Disser-
tationen ausgetauscht, und in wissenschaftlichen Kolloquien
berichten Mitarbeiter iiber Arbeitsergebnisse.

Im vergangenen Jahr war Dr. Djatschenko als Gastdozent
an unserer Sektion. titig, vor wenigen Wochen hielt Profes-
sor Bosoj Vortriige iiber neue Entwicklungen bei der Mih-
drescherkonstruktion vor unseren Studenten und Mitarbei-
tern (Bild 5). In diesem Jahr wird mit der gemeinsamen

Prof, Dr. Dr.-Ing. h. ¢. R. R. Dwali*®

DK 629.114.2.013.014(47)

4. Automatisches Arbeiten bei Nacht

Eine normale Funktion des im Teil I beschriebenen Sy-
stems automatischer Fiihrung ist nur bei geniigendem Ta-
geslicht moglich. Um die automatische Fiihrung des Traktors
auch .in der Nacht zu gewihrleisten, ist eine kiinstliche
. Beleuchitung des abzutastenden Feldteils unumginglich. Zu
diesem Zweck wird der photooptische Geber mit einer
speziellen Beleuchtungseinrichtung versehen (Bild 5). Auf
der Welle a befindet sich ein Beleuchtungsgerit, auf dessen
Bett i eine Leuchte k, ein Kugelreflektor | und eine Sam-
mellinse m angebracht sind. Durch die Drehung des kon-
zentrierten Lichtstrahls synchiron mit der Drehung der Ab-
tasteinrichtung fallt der Strahl stets auf jenen Teil des Fel-
des, der auf die Signalphotozellen projiziert wird. Auf
der Welle a des Elektromotors b befindet sich eine Scheibe ¢
mit Spalt und der Beobachtungsspiegel d, der das Abtasten
des zu bestellenden Feldes ermdoglicht. Die vom zu bestel-
lenden Feld reflektierten und auf den Beobachtungsspiegel
fallenden Lichtstrahlen gelangen nach der Riickstrahlung ins
Objektiv e, in dessen Fokalfliche eine Signalphotozelle f
eingebaut ist. Auf der einen Seite der Scheibe ¢ befindet
sich eine Photozelle g, auf der anderen eine Gliihlampe h. -

Die strichpunktierten Linien geben den Verlauf des Licht-
strahls an. Die Drehung des Elektromotors b setzt den Be-
obachtungsspiegel d, Scheibe ¢ und Bett ¢ mit Leuchte k,
Kugelreflektor ! und Sammellinse m in Bewegung. Dadurch
ist die Synchrondrehung des Beleuchtungs- und Abtast-
gerits gewihrleistet. i

Im iibrigen arbeitet der photooptische Geber ebenso wie bei
Tageslicht.

* Polytechnisches Institut ,Lenin“ in Tbilissi, Vizeprasident der
Georgischen Akademie der Wissenschaften

! Festvortrag anldSlich der Ehrenpromotion an der TU Dresden
(s. S.II der Inhaltsfahne): Teil 1 im Heft 5, S. 207
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Bca!;béitung von Forsch‘.mgsaufgaben auf den Gebieten Bo-
denbearbeitung und Getreideerntetechnik begonnen.

Die Sektion Kraftfahrzeug-, Land- und Férdertechnik hat
enge Beziehungen zu weiteren Hoclischuleinrichtungen in
der Sowjetunion und in den anderen sozialistischen Staa-
ten. Mehr als 50 Prozent der Studenten konnten wihrend
ihres Studiums an einem Auslandspraktikum teilnehmen.
Jeder wissenschaftliche Mitarbeiter hat die Méglichkeit, auf
seinem Fachgebiet mit den Kollegen aus den Hochschulen
der befreundeten Linder zusammenzuarbeiten. Sechs Mit-
arbeiter unserer Sektion wurden in der Sowjetunion aus-
gebildet bzw. erhielten dort ein Zusatzstudium.

Das im vergangenen Jahr in Bukarest beschlossene RGW-
Komplexprogramm ist Grundlage fiir eine neue Stufe der
Zusammenarbeit der sozialistischen Staaten. Die sozialistisch-
okonomische Integration ist ein gesetzmiBiger ProzeB, der
der weiteren Erhohung des Lebensniveaus der Menschen
in allen sozialistischen Staaten und der Entwicklung der
sozialistischen Staatengemeinschaft dient. Wir sehen unsere
Hauptaufgabe darin, durch den Ausbau der freundschaft-
lichen Bezichungen, wie das*am Beispiel der Hochschule fiir
Landmaschinenbau Rostow am Don dargestellt wurde, un-
sere Studenten in diesem Sinn zu erziehen, damit sie ihrer
Aufgabe in der Praxis gerecht werden kénnen. A 8747

Zur automatischen Fiihrung von Traktoren (Teil 1)1

5. Die Orientierung des Traktors beziiglich der
Stiitztrajektorie

Informationen iiber den Stand des Fahrzeugs mit Eigen-
antrieb beziiglich des Stiitzprogramms werden wie folgt er-’
halten: '

Nehmen wir an, dall die Stiitztrajektorie der Bewegung des
Fahrzeugs mit der z-Achse zusammenfillt und die Projek-
tion des Befestigungspunkts D des Gebers sich mit der Ge-
schwindigkeit v¢ im vorgegebenen Abstand yo, von der
Stiitztrajektorie fortbewegen soll (Bilder 6 a und 6b). Die
auf die Bewegung des Fahrzeugs einwirkenden Stérungen
verursachen die Abweichungen vom Kurs (@ F 0) oder die
Querverschiebung (dy # 0), die die EingangsgréBen der
Orientierungseinrichtungen sind. Sie geben am- Ausgang den

Bild 5. Schema der Beleuchtungseinrichtung des photooptischen Gebers
(Erlduterung im Text) -




Bilder 8a und 6b

Y 4 1..#._
R Schematischer
=y == N Strahlenverlauf bei
r ' Abweichungen des
____0,1_(,. ________ __!L.. Traktors vom vor-
1. b ¥ gegebenen Kurs
____°_ ________
0
3
0
X
0 ¢ CMM'X

Winkel der Nicht-Ubereinstimmung a’, der zwischen der
Richtung der Markierungslinie2 D’M’ und der optischen
- Spiegelachse D’C’ im Moment des Uberquerens der Stiitz-
trajektorie eingeschlossen liegt.

Oben wurde schon erwdhnt, da ein nicht gleichzeitiges
Auftreten des sprunghaften und des Markierungsimpulses
von der Abweichung des Fahrzeugs von der vorgegebenen
Trajektorie zeugt, was im Bild 6 b deutlich zu sehen ist. Bei
ausgeglichenem Stand des Traktors fillt die optische Spiegel-
. achse des Gebers mit der Richtung der Markierungslinie
zusammen. Die Kreuzung der optischen Achse des Spiegels
mit der Programm-Furche liegt im Punkt C, der mit
Punkt M zusammenfallt; dieser Punkt entspricht der Kreu-
zung der Markierungslinie mit derselben Furche. Bei der
Abweichung des Traktors von der vorgegebenen Richtung
liegt die Kreuzung der optischen Achse mit der Programm-
Furche irgendwo im Punkt C’, da die Entfernung von der
Projektion des Befestigungspunkts des Gebers bis zum
Schnittpunkt der optischen Achse mit der Programm-Furche
eine konstante GroSe ist, d. h. D’C’ = DM. Die Richtung

der Markierungslinie wird sich mit der Programm-Furche

im Punkt M’ kreuzen, da der Beobachtungswinkel  und

folglich auch seine Projektion §°’, ebenfalls konstante Gro-

Ben sind. Folglich entsteht zwischen den Strecken D’M’ und
D’C’ der Winkel o', genannt Winkel der Nicht-Ubereinstim-
mung; er zeugt davon, da8 das Kommandosignal und das
der Markierungslinie zeitlich nicht iibereinstimmen, was die
Ursache fiir das vom Geber entwickelte Unstimmigkeits-
signal ist.
Damit die Frequenzkurve der Elemente der Automatik und
des Regulierungsobjekts iibereinstimmen ‘und auch zum
Schutz vor Stérungen ist im Geber eine Einrichtung zur
Herstellung einer Unempfindlichkeitszone eingebaut, in de-
ren Grenzen das System der automatischen Fiihrung auf
eine evtl. Abweichung des Traktors vom Programm nicht
reagiert. Zur Herstellung einer solchen Zone im Geber wird
" eine mechanische Verzogerung des Signals angewendet, die
das Schema des Elektronenblocks bedeutend vereinfacht. Sie
besteht im folgenden:

Statt einer sind zwei Markierungs-Photodioden im Geber
(Dgy und D,) eingebaut, die untereinander um den Win-
kel 120° 4 v verschoben sind (Bild 7). Jede Photodiode

hat- ein Beleuchtungslampchen. Auf dem Boden des Sechs- .

flachs sind schmale Spalten angebracht, die untereinander
um den Winkel 120° verschoben sind. Beim Passieren der
ersten Spalte zwischen dem Lampchen und der ersten Photo-
diode erscheint der Markierungsimpuls M;; die nachste
Spalte wird zwischen der zweiten Photodiode und dem
Lampchen mit einer Verzogerung um den Winkel i passiert.
Danach erscheint an der zweiten Photodiode der Impuls M,,
was eine Verschiebung dieser Impulse untereinander um

2 Unter der Richtung der Murkiemngslhnie‘verslehen wir die imagi-
nére, vom Zentrum der Drehung des Sechsflachs I (Bild 2 im Teil I)
ausgehende und durch die Markierungs-Photodiode ‘aufende Linie
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die Zeit zur Folge hat, die der Zeit des Passierens dcr Spal-
ten zwischen den entsprechenden Photodioden und Limp-
chen entspricht. Die Befestigungskonstruktion der Markie-
rungs-Photodioden erlaubt eine Anderung des Winkels
von 0 bis 10°. Die GroBe der zuldssigen Abweichung des
Fahrzeugs mit Eigenantrieb “vom Programm ist der GrofBe
des  Unempfindlichkeitswinkels 1  proportional. Die
Strecke Ag (Bild 8) zwischen den Schnittpunkten der Mar-
kierungslinien . (DM; und DM,;) mit der Bewegungsebene
ist die GroBe der zuldssigen Abweichung vom Programm.

Beim Erscheinen des vom Programm kommenden Signal-
impulses zwischen den Markierungsimpulsen M; und M,
(Bild 8) wird kein Befehlssignal vom Elektronenblock ge-
bildet. Beim Erscheinen des Signalimpulses vor dem ersten
Markierungsimpuls M; wird der Befehl zum ,Lenkeinschlag
nach rechts“ gegeben, erscheint der Signalimpuls nach dem
zweiten Markierungsimpuls M,;, dann lautet der Befehl
»Lenkeinschlag nach links“.

6. Untersuchungsergebnisse des Systems der automatischen
Traktorfiihrung

Um die ZweckmiBigkeit der Anwendung des photooptischen
Systems zu bestimmen und die optimalen GréBen der
Hauptparameter und einige Qualititskennziffern des ganzen
Systems der automatischen Fiihrung festzustellen, wurden
Feldversuche in zwei Etappen durchgefiihrt. In der ersten
Etappe wurden die Eigenschaften des photooptischen Gebers
selbst untersucht, in der zweiten das gesamte System der
automatischen Fihrung,

6.1. Priifung des photooptischen Gebers

Wihrend dieser Etappe der Feldversuche wurden folgendec
experimentelle Charakteristiken des photooptischen Gebers
bestimmt :

— Abhingigkeit des Ausgangssignals U, von der Hellig-
keit B i

' — Abhiingigkeit des Ausgangssignals U, vom Neigung§~

winkel der optischen Achse zum Horizont g
Ue = £ (B)
— Abhingigkeit des Ausgangssignals U; von der Einbau-

hohe h des Gebers und dem Neigungswinkel seiner opti-
schen Achse f

Ue = { (h, p)
— Abhangigkeit des Ausgangssignals Ue vom Kurswinkel o
Ue = f ()

Wihrend der Priifung des photooptischen Gebers auf dem
Feld galt die besondere Aufmerksamkeit der Untersuchung
der Strom-Lichtstirke-Charakteristiken unter verschiedenen

. Feldbedingungen, wie z. B. Weizenstoppelfeld, Maisstoppel-

feld und Grasdecke.
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Bild 7. Entstchen der Unemplindlichkeilszone im Gceber

Bild 8. Auswirkungen des Unempfindlichkeitswinkels auf den Strahlen-
verlauf :

Dic Strom-Lichtstiarke-Charakteristik des nichtbearbeiteien
Feldes wird hauptsiichlich durch scinc Pflanzendecke be-
stimmt, dic des bearbeiteten durch die Art des Bodens. In
beiden Fillen kommt dic entscheidende Rolle der Beleuch-
tungsstirke zu.

Fiir dic Untersuchung der Riick&trahlungsfihigkeit der oben-
genannten Bodenflichen wurden ebene, cinheitliche Flachen
gewihlt, deren Zentren als Beobachtungspunkte dienten. In
jedem dieser Punkte wurde cinc MeBeinrichtung (Photo-
meter) aufgestellt und der Helligkeitsfaktor in allen vom
Beobachtungspunkt ausgehenden Richtungen nach jeweils
15° gemessen (Azimutalwinkel). Dic Messungen erfolgten in
Uhrzeigerrichtung auf dem beackerten und unbeackerten
Feld, wobei als Beginn der Ablesung die Schattenrichtung
angenommen wurde; das Zeitintervall zwischen den Mes-
sungen des beackerten und unbeackerten Feldstiicks betrug
5 bis 7 Minuten, wodurch evtl. durch den Sonncnstand ver-
ursachte Fehler ausgeschlossenn wurden. -

Dic Auswertung der erhaltenen Versuchsdaten zeigt, daB die
relative Helligkeit Bret. = By / Bg, d. i. das Verhiltnis der
Helligkeit des bearbeiteten Feldes By zur Helligkeit des
unbearbeiteten BH, einc anndhernd konstante GroBe ist.
Somit bleibt die relative Helligkeit von einem beliebigen
Beobachtungspunkt aus in jeder Richtung konstant, trotz
"der ungleichmiaBigen Verteilung der Oberflichenhelligkeit in
den Beobachtungsrichtungen des bearbeiteten und des un-
bearbeiteten Feldstiicks.

Mit der Anderung der von der Sonnenstrahlenrichtung ab-
hiingigen Oberflachenhelligkeit @ndert sich auch der Licht-
strom am Eingang des optischen Systems, folglich @ndert
sich auch die Amplitude des Ausgangsstroms am Strahlungs-
empfinger, der Photozelle. Konstant bleibt dabei jedoch die
GroBe der relativen Helligkeit des Bodens und demzufolge
auch das der Helligkeit proportionale Verhéltnis der Span-
nungspegel, die dem bearbeiteten und unbearbeiteten Feld-
stiick entsprechen. Folglich wird immer, unabhiingig von der
Lage der Bewegungstrajektorie des Traktors beziiglich der
Richtung der Sonnenstrahlen, eine¢ sprunghafte Veridnde-
rung, cin Spannungsgefille auftreten, das eine zuverlassige
Arbeit des Systems gewihrleistet.

Die Amplitude des Ausgangssignals ist offcnsichtlich pro-
portional der Oberflachenhelligkeit, und dicse wiederum
héngt ab von der Bcleuchtungsstirke. Um die Beziehung
Ue = f (B) zu bestimmen, wurden Messungen durchgefiihrt
bei allméhlicher, durch den Sonnenuntergang hervorgerufe-
ner Verminderung der Beleuchtung des Felds. Die Messun-
gen begannen um 16 Uhr (intensive Verinderung der Be-
leuchtungsstirke) im August (bei der Stadt Tbilissi) und
wurden in Abstinden von 20 Minuten bis 20 Uhr, d. h. bis
zum Eintreten der Dimmecrung durchgefiihrt.

Im Lauf der Untersuchung wurden dic Beleuchtungsstirke
des Feldes und dic davon abhingigen Amplitudenwerte
Deutsche Agrartechnik - 22, 1g. -
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des Signals am Strahlungsempfinger gemessen. Diese Ab-
hiingigkeit ist nicht lincar, trotzdem die verwendete Photo-
zelle {Strahlungsempfinger) eine lineare Strom-Lichtstiarke-
Charakteristik fiir diec Standardquelle der Strahlung vom
Typ ,A“ hat. Die Nichtlincaritat wird offensichtlich durch
die Andecrung des Sonnenstrahlen-Spektrums im ‘Lauf der
4-Stunden-Expcrimente hervorgerufen, -

Wiihrend der Untersuchung \lvurdAe festgestellt, daB die maxi-
male Tagesbeleuchtungsstirke im Sommer in der Umgebung
von Thilissi 8000 Lux erreicht hat bei einer Helligkeit des
Weizenstoppelfcldes von ungefiahr 5800 Candela/Quadrat-
meter. Dabei ist der Amplitudenwert des Ausgangssignals
6,7 V. Bei minimaler Beleuchtungsstirke (Sonnenuntergang)
von 1000 Lux und ciner Helligkeit von 80 Candela/Quadrat-
meter crrcicht das Ausgangssignal 0,12 V. Zum Ausgleich
des groBen Gefilles der Ausgangsspannung wurde ein_Ver-
stirker mit automatischer Regulierung verwendet.

Beim Ermitteln der Charakteristik U = f (B) wurde der
Geber auf einem Gestell in der Niahe der Furche angebracht
und mit dem Elektronenstrahlenoszillographen verbunden,
auf dessen Bildschirm man dann MeBergebnisse ablesen
konnte. Es wurde festgestellt, daB die Amplitude des Aus-
gangssignals Uc bei VergroBerung der Neigung des Gebers
zum Horizont kleiner wird. Das wird durch die .Verringe-
rung des Ubersichtsraums und die daraus resultierende Ver-
ringerung des vom Beobachtungsfeld reflektierten Strahlen-
stroms bedingt. Die Beobachtungen zcigten, da8 die Neigung
des Gebers im Bereich von 30° bis 60° die Form der Signal-
linie negativ beeinfluBt, und daB die giinstigste Kurvenform
bei einer Neigung des Gebers von 10° bis 20° zu erreichen
ist. Dabei ist das Verhaltnis des dem beackerten Feldteil
entsprechenden Pegels Uch zu demjenigen des unbeackerten
Ucg nicht groBler als 0,5. Das erleichtert bedeutend die Um-
wandlung des Signals durch den Elektronenblock und er-
hoht die Stabilitit des ganzen automatischen Fiihrungs-
systems. Die Amplitude der Ausgangsspannung wurde je
nach der Einbauhéhe des photooptischen Gebers analog
der beschricbenen Methode gemessen.

" Die Einbauhohe des Gebers iiber der Feldoberfliche bei

klcinen Werten von g beeinfluBt die Amplitude der Aus-
gangsspannung kaum, durch die VergroBerung der Neigung
der optischen Achse zum Horizont wird diese Amplitude
stark verringert. Je groBer die Hohe bei hohen Werten von
B, desto groBer die Ausgangsspannung. Das wird auf die
VergroBerung des Ubersichtsfeldes und dic dementspre-
chende VergroBerung des von dieser Fliache reflektierten
Strahlenstroms zuriickgefiihrt. Die Einbauhéhe des Gebers
am Traktor ist jedoch durch die KonstruktionsgréBen be-
grenzt, und um die Amplitude zu verbessern, ist dic Arbeit
mit kleineren Neigungswinkeln zu  bevorzugen. In diesem
Fall wird der Ubersichtsradius grofler, was zur Streckung
der kleinen Kriimmungen der Programm-Furche beitriigt.
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Bei Bestimmung der Kennlinie Us = F (a;) des photoopti-
schen Gebers wurde festgestellt, daB die GroBe des Kurs-
winkels von 10° nicht iiberschritten wird.

Bei solchen GroBen werden der Amplitudenwert des Aus-
gangssignals und seinc Form den an den photooptischen
Geber gestellten Forderungen entsprechen.

6.2. Priifung des automatischen Fiihrungssystems

Die Priifung des automatischen Fiithrungssystems wurde
mit dem Traktor K-700 und dem 8scharigen Pflug 8 PN-35
_ durchgefiihrt.

Zur cxperimentellen Bestimmung weiterer Parameter, wie
z. B. Auslésungszeit des Systems, Druck in den Hydrozylin-
dern der Umstcucrung, Trajektoric der Bewegung u. a,,
wurden spezielle Geriitc und Apparaturen entwickelt, dercn
Beschreibung hier zu zcitraubgnd wire.

"Experimentell wurde festgestellt, daB der Durchschnittswert
der Querverschiebung des Befestigungspunktes des Gebers
ungefihr 25 cm betrug, folglich verschob sich der Mittel-
punkt des Riiderabdrucks durchschaittlich um 10 em. Dabei
war die Bewegung der Hinterrider und des Pfluges stabil,
und die Abweichung des Pfluges vom Programm war klei-
ner als zuldssig. Wihrend der Priifung des Traktors stiirzte
dieser kein einziges Mal in dic Furche, entfernte sich auch
nicht weit von ihr.

7. SchluBfolgerungen

Die durchgefiihrten Untersuchungen zeigten, daB das vor-
geschlagene Prinzip kontaktloser Kopierung der Programm-
Furche mit Hilfe cines photooptischen Gebers brauchbar
fiir dic Automatisierung der Fiihrung von Fahrzeugen mit
Eigenantrieb ist.

Das untersuchte kontaktlose Oricntierungssystemn gewiihrlei-
stet die automatische Fithrung des Traktors auf dem Acker-
land unter Beriicksichtigung der agrotechnischen Forderun-
gen. Bei automatischer Fithrung iiberschreitet dic zeitliche
Abweichung des Pfluges beziiglich des vorgegebenen Bewe-
gungsprogramms die zuldssige GréBe nicht, auch bei mehr-
maligem Kopieren Iraten weder beachtliche Furchenkriim-
mungen noch Fehler auf.

Das entwickelte kontaktlose System automatischer Fiihrung
ist zuverlissig, bequem, wenig arbeitsaufwendig und einfach
im Betrieb; es steht in dieser Hinsicht nicht hinter den
bekannten Traktor-Fithrungssystemen zuriick.

Es wurde festigestellt, daB die Tiefe der Programin-Furche
die Arbeitsqualitit nicht beeinfluBt. Deshalb ist es moglich,
dieses System auch bei der Ausfiihrung anderer landwirt-
schaftlicher Arbeiten anzuwenden, wic z. B. beim Schilen
und Saen.

Damit dieses System auch bei Nacht benutzt werden kann,
ist es mit kiinstlichen Lichtquellen verschen.

(Literatuwerzeidmis am Ende des 1. Teils) T A 8709/M

Erweiterte Sitzung des FA Pflanzenschutz der KDT

Am 23. Februar 1972 fand, vom Arbeitsausschul (AA)
Pflanzenschutz des Bezirks Magdcburg gut vorbereitet, eine
crweiterte Sitzung des Fachausschusses Pflanzenschutz der
KDT in Magdeburg statt. Die Arbeitsberatung stand unter
dem Thema ,Probleme der Instandsctzung der Pflanzen-
schutztechnik unter Beachtung der unterschiedlichen Ein-
satzformen der Pflanzenschutzmaschinen®.

Das Grundsatzreferat hielt Ing. Speck, Abteilungsleiter Pro-
duktion im Bezirkskomitee fiir Landtechnik (BKfL) Magdec-
burg, zum Thema ,Stand und Probleme sowic Perspektive
der spezialisierten Instandsetzung von Pflanzenschutz-
maschinen im Bezirk Magdeburg”. Sehr klar wurde nach-
gewiesen, daB es darauf ankommt, cin solches System decr
Instandhaltung zu entwickeln und vor allem durchzusetzen,
das alle Teilberciche — wie Wartung und Pflege, Technische
Diagnostik, opcrative Schadensbescitigung und Instandset-
zung — in sich vereint. Die z. Z. im Bezirk Magdcburg
vorhandene Kapazitat fiir die Instandsetzung von Pflan-
" zenschutzmaschinen erméglicht deren’ Grundiiberholung in
cinem Turnus von 3!/; Jahren. Aufgrund der hohen Aus-
‘lastung der Pflanzenschutzmaschinen ist aber eine Grund-

iiberholung in kiirzcren Zeitabstinden notwendig, eine Auf-

stockung der Kapazitit crscheint deshalb erforderlich.

Pflanzenschutzagronomn  Wunderlich, Kreispflanzenschutz-
stelle Ulsnitz, berichtete in seinem Referat ,,Erfahrungen
und Vorschlige zur reibungslosen Ersatzteilversorgung®, da3
trotz der Bemiihungen einer spezicllen Arbeitsgruppe des
AA Pflanzenschutz im Bezirk Karl-Marx-Stadt die Zusam-
menarbeit mit dem dortigen BKfL bisher noch véllig unbe-
friedigend. ist. Trotz vicler Ratschliige der Arbeitsgruppe, die
genaue Erhebungen zur Ersatzteilfrage angestellt hat, fehlt
bis heute jegliche sinnvolle Unterstiitzung durch das Handels-
kombinat agrotechnic zur Verbesserung der Ersatzteilversor-
gung und insbesondere bei der Ersatzteilplanung. Bedauer-
licherweise war zu decr Sitzung kein verantwortlicher Ver-
treter des Handelskombinats erschicnen.

In der Diskussion betonte Dipl.-Landw. Ressel, stellv. Di-
rektor des Pflanzenschutzamtes Halle (Saale), daB fiir die
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Instandhaltung der Pflanzenschutzmaschinen einzig und al-
lein das BKfl. verantwortlich ist und daB in ‘dieser Bezic-
hung im Bezirk Halle cine gute Zusammenarbeit erreicht
wurde. Es kam auch zum Ausdruck, daB die Erzeugnis-
gruppe 17 (Chemisierung, EG-Leitbetrieb Buttelstedt) sich
inchr um div spezialisierte Instandsctzung der Pflanzen-
schutztechnik kiimmern miiflte. Der Leiter dieser Erzeugnis-
gruppe konnte leider das vorgeschene Referat ,.Organisation
und Durchfithrung der spezialisierten Instandsetzung der
Pflanzenschutztechnik® nicht halten, es wurde sehr bedauert.
daB kein Vertreter zu diesem Thema sprach.

Ing. Rost, VEB Weimar-Kombinat, Werk 2 BBG Leipzig,
referierte schr interessant iiber ,Die Aufgaben der Industrie
fir dic Instandhaltung in der Praxis bei der Entwicklung
neuer Maschinen”. Er berichtete iiber die Ergebnisse der
Priiffung der Pflanzenschutzmaschinen in Buttelstedt hin-
sichtlich Laufzeiten und VerschleiBteifen.

Der FA hat einc Redaktionsgruppe gebildet und sie beauf-
tragt, aus den verschiedericn Anrcgungen der lebhaften Dis-
kussion cine Empfchlung zur spezialisierten, zentralisierten
Instandsetzung der Pflanzenschutztechnik und die damit
verbundene Ersatzteilversorgung auszuarbeiten. Diese soll
iiber das Prisidium der KDT den maBgeblichen Stellen zu;
gelcitet werden.

AbschlicBend gab Dipl.-Ing.-Uk Voigt, Werftleiter der In-
terflug in Magdcburg, cinen Bericht iiber .Die Instandhal-
tung von Agrarflugzeugen und ihrer Applikationseinrichtun-
gen™. Aus dem Referat ging hervor, daB man sich bemiiht,
den Einsatz der Agrarflugzeuge durch dic Instandhaltung
nicht zu beeintriichtigen. Eindringlich wurde darauf hinge-
wiesen, dafl ¢s notwendig ist, dic Beladetechnik zu verbes-
seen, um die Verschmutzung der Arbeitsflugpliitze zu redu-
zieren, und ausreichend Ersatzflugzeuge bereitzustellen.

“ Dr. K. Hubert,

Stellv. Vorsitzender des FA Pflanzenschutz
der KDT A 8725
Juni 1972
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