Maéglichkeiten zur Meéhanisierung der Gemiiseernte

Maglichkeiten zur Mechanisierung der Gemijseernte

Der stiindig steigende Bedarl an Gemiise fordert nunmehr
crnsthaflle Anstrengungen zur Mechanisierung der Gemiise-
ernte. Die Schwierigieilen bestanden bisher besonders darin,
dal} bei der im Verhiiltnis zur landwirtschaftlichen Nutzfliche
geringen Gemiiseanbaulliiche eime industrielle Intwicklung
von Gemiiseerntemaschinen nicht Johnte. Der Bau dieser
Maschinen blieb dadiwch meist den Gemiiscanbauern in Ver-
bindung mit Handwerksbetriehen selbst iiberlassen. Die fort-
schreitende Entwicklung des groBflichigen Gemiiseanbaues, oft
in Verbindung niit der INonservenindustrie, dringt jedoch zu
einer groBziigigen Mechanisierung.

1. Stand der Entwicklung im Ausland

Sind auch eine Reibe von Verfahren zum Ernten der Wurzel-
gemiise mit vorhandeuen oder geringliigig abgeiinderten Ilack-
fruchterntemaschinen bekannt, so ist doclt die Mechanisierung
der Emte von allen Kohlarten, Gurken, Tomalen usw. noch
mit groBen Schwierigkeiten verbunden. In den USA wurden
als erstes falirbare [F6rderbiinder mit Liingen bis zu 40 m ver-
wendet. Dicse [‘6rderbiinder solllen zum Linsammeln beson-
ders solcher Gemiisearten eingesetzt werden, die niclu gleich-
zeilig reifen bxzw. leichit beschidigt werden konnen. Teilweise
sind diese I'6rderbinder auf LKW monliert oder auch selbsl-
fahrend, wobei manche einseilig, andcre wieder zweiseilig
ausladend sind. Einige dieser Forderbiinder, besonders die fiir
dic Tomatenernte, wurden mit Sortier- und Abpackstalionen
ausgeriistel. Aus der Literatur wurde bekannt, da3 damit bis
zu 35 %, weniger Arbeitskriilte als beim Pllicken und Ab-
sacken von Hand notwendig sind. Neuerdings beschiiltigt man
sidt in den USA, besonders an der Michigan Siate Universily
sowie in einigen Industriebelrieben, mit der Entwicklung von
traklorgezogenen Tomatenvollerntemaschinen. Diese Maschi-
nen schneiden die mit reifen [riichten versehenen Pflanzen ab,
nehmien sie auf, trennen dic Tomalen von den Stécken, fiillen
sie-in Kisten und werfen die Stécke auf den Boden. Grund-
voraussetzung daliir sind natiirlich gleichzeilig veifende Toma-
tensorten, von denen einige in besclirinklen Mengen zur Ver-
liigung slehen. Die Lntwidklung dieser Maschinen hat zwor
einen beachuichen Stand erreicht, jedoch scheinen sie fiir die
Einfilrung in die Praxis noch nicht geeignet zu sein.

In der UdSSR werden z. Z. zwei Entwicklungsrichtungen ver-
folgt.

a) ‘Die Entwicklung von groBvolumigen LErnteplattformen als
Anhiingewagen fiic Trakloren bzw. als An- und Aulbau-
plattformen [iiv Traktoren.

b) Spe:ielle Vollerntemaschinen [iir Kohl, Tomaten, Wurzcl-
gemiise nsw.

Die erste Gruppe wurde teilweise bereils in die Jandwirtschalt-
liche Produktion eingeliihrt. Die Maschinen der zweiten
Gruppe befinden sich ebenso wie in den USA zum grofien Teil
noch im Stadium der Forschung und Entwicklung.

Die Arbeitsbreite der Lrnteplaitformen betriigt bis zu 10 m
bei einer Traglihigkeit bis zu 2 Mp. Hinter den Plattformen
werden bis zu 12 Arbeitskriflte zum Lrnlen des Gemiises be-
notigt. Die Untersuchungen haben ergeben, dal} sich beim
Ernten von Tomalen, Lierfriichten und Melonen die Arbeits-
produktivitit um 63 bis 114 %, erhihl, wobei die Beschddigung
der lelztgenannten Friichie hochstens 0,5 0/y betriigt. Selzt man
Arbeilsaufwand wnd  Direktkosten  Dbei  der gewdhnlichen
Arbeilsweise von Hand gleich 100 %, so betrigt der Arbeils-
“aufwand bei der Ernle mit Plattformen 34 bis 50 %, wilirend
sich die Direktkosten auf 64 bis 68 9, belaufen.

Unter dicser Kategorie stellt dic kombinicrie Gemiiseernte-
plattform PON—2.,0 eine besonders gute und cinfache Uber-
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gangsléosung bis zur Vollmechanisicrung dar. Diesc Gemiise-
ernteplatiforin ist als Einachsanhiinger mit hydraulisch hohen-
verstellbarer Plattform ausgebildet und wird in dieser Art
vorwiegend fiir die Krauternte eingesetzt. Dic Arbeilskrifte
schneiden dabei das Kraut und werfen es aul den Hinger.
Am Vorgewende wird der Inhalt des Wagens von der in der
Héhe verstellbaren Plaitform auf ein Transportfahrzeng ge-
kippt. Zum Ernten von I‘cingemiise wie Tomaten, Gurken,
Eierfriichten usw. werden dic Aullenplanken abgenommen und
[ligelartig an den Seiten des Anhingers belesligt, so dafl die
fiir den Trausport der Gemiisekisten erforderliche breite Plait-
forni entsteht.

Ahnliche Entwicklungen sind aus einigen volksdemokratischen
Lindern bekannt geworden. Besonders die CSSR zeigle 1961
aul der iga ihr neuentwickelles Erntelérderband fiir Gurken
und Paprika.

2. Stand der Entwicklung in der DDR

Nachidem die Mechanisierung der Bestell- und Pllegearbeilen
im Gemiisebau der DDR einen selir iohen Sland erreicht hat,
gilt es jetzt, besonderes Augenmerk auf die Mechanisierung der
IErntearbeiten zu legen. Lassen sich verscliiedene Gemiisearten
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Bild 1. Gemiisecerntewagen GEW/S in Arbeilsstellung

mit der gleichen Maschine bestellen und pflegen, so ist die Aus-
bildung der Erntemaschinen, besonders der Vollerntemasclii-
nen, in der Regel grundsiitzlich verschieden.

Dic anlangs erwihnlen Griinde fithrlen in der DDR zu der
Uberlegung, fir die nicht gleichzeitig reifenden Gemiisearten
zumindest eine Teilmechanisierung zu schalfen. In Verbindung
mit Neuevern und Prakiikern entwickelte die Landmaschinen-
industric der DDR zwei Typen von Maschinen zur Teilinedha-
nisierung der Gemiiseernle, den Gemiiseerntewagen GLEW/S
und das Gemiiseférderband T 010.

2.1. Gemiiseerntewagen GEW/S

Der Gemiiseerntewagen wird in Verbindung mit dem Geriile-
triger RS 09 verwendet. Lir besteht aus zwei zwischenachsig
angeordneclen und zwei an der Ileckhydraulik angebaulen
Sammelkiisten bzw. Platiformen, wobei die beiden vorderen
aufl Auslegern ruhen, die [iir den Transport — nach Abnahme
der Sammelkiisten bzw. Plattformen — nacli vorn zusammen-
geklappt werden kénnen (Bild 1). '

Bet einer elfektiven Arbeitsbreile von rund 7,5 m gehen scchs
TFrauen (zwei Rethen je AIK) hinter und teils seitlich ncben
dem Wagen und werfen die abgeschnittenen Iohlképle in dic
Sammetkasien. Dic Entleerung des Wagens erlolgt am Weg-
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rand durch Hochkippen der Sammelkiisien, was durch deren
giinstigen Schwerpunkt fasl selbslindig geschieht.

Gurken, Tomaten, Salat oder dergleichen werden in Sliegen
geerntet, die in den Sammeclkisien bzw. auf der Platiform
stehen. ;

Der Linsatz dieses Geriites soll sich vorwiegend auf mittlere
bis kleinere und schwer zugiingige Ilichen beschrinken.

Technische Daten:
7,5m
Mindestreihenabstand 62,5 ecm
Tragfihigkeit: Blumenkohl = 0,80 Mp
Kopfkohl = 1,00 Mp
Gurken ~ 0,75 Mp
Entwicklungsbhetrich: Landmaschinenbau Manhardt-KG,
‘Wultha/Thiir.
Produktionsbetrich: MTS-Spezialwerkstall Cottbus

Arbeitsbreile, effektiv

2.2. Gemdiiseernteforderband T 010

Das Gemiiseernleférderband T 010 soll vorwiegend zur Ir-
leichterung der Ernte von Kohl, Gurken, Tomaten w. d. ‘auf
groBen Tliichen cingeselzt werden. Durch seine Arbeitsbreite

von 18 n und das Anlegen von Erntewegen im Abstand von.

elwa 36 m ist mit ihm besounders das Ernten nicht gleichzeitig
reifender Gemiisearten vorteilhalt, da keinerlei Beschiadigun-
gen der Kulturen, aucli nicht enger sichender, zu erwarten
sind. Dabei betrdgt der Ilichenverlust durch die Erntewege
nur 4 his 5 %, der auerdem durch den Anbau frither reifen-
der Kulturen wieder wettgemacht werden kann.

Der T 010 ist cine schleppergezogene Anhiingeinaschine, hinter
deren cinscilig ausgeleglem I'6rderband je nach Kultur 10 bis
15 AK laufen und das von Iland geerntele Gemiise auf das
Band ablegen (Bild 2). Anf dem Iahirgestell des Gemiiseernte-
forderbands bicten sich im wesentlichen je nach Kullur — drel
Moglichkeiten:

a) Das Gemiise wird iiber cinen Hshenférderer auf cin neben-
herfahrendes Ifahrzeug dirckt verladen (Totalernle von
Kohl).

b) Das Gemiise wird auf dein TFabrgestell von mchreren Ar-
beitskriilten sorticrt, abgepackt und ferlig in Stiegen auf
dem Ernleweg abgeselzt (Blumenkohl z. B.).

¢} Das Gemiisec wird auf dem in zwei Bahnen gelrennlen
I'srderband vorsortiert, wenn nolig auf dem TFahrgestell
weiler sortiert und am I'érderband direkt in Sticgen ab-
gefiillt, ebenfalls im Ernteweg abgesicllt werden (Tomaten,
Gurken).

Bild 2. Gemiiseforderband T 010 in der Rotkohlernte. Der Rotkohl wird
ither den Hohenforderer auf einen nebenherfahrenden Anbhiinger
direkt verladen

Selbstverstiindlich lassen sich diese drei B'[iif,glichkcilcn unter-
eiuander weiler variieren.

Um das Gemiiseernteforderband T 010 auch unter schwierigen
Bodenverhdlinissen einsclzen zu kénnen, wurde besonderes
Augenmerk awf die Ausbildung des Fahrwerks gelegt. So kon-
nen alle vier Rider zusilzlich von der Zapfwelle des Traklors
angetrieben wetden, wobel besonders zum Emlen von Toma-
ten und Gurken Geschwindigkeiten von 200 bis 500 m/h zu
crreichen sind.
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Das Forderband ist hthenverstellbar, um 360° schwenkbau"und
1aBt sich fiir den Transport in der Liinge teilen.

Die wihrend der Versuchseinsiitze gemessene Steigerung der
Arbeitsprodukiivitiit liegt im Durchschnitt iiber 100 %.

Technische Daten:

Avbeitshreite, effektiv 18 m
Bandbreite 350 mm
Arbeitsgeschwindiglkeit 200 bis 300 m/h

Traklor RS 14/36, RS 14/46

VEB Bodenbearbeitungsgerite
Leipzig.

Zugmillel
LEntwicklungsbetrieb

Uber die beschrichenen Méglichkeiten zur Mechanisierung der
Gemiiseernle hinaus werden in der DDR alle Anstrengungen
unternommen, um fir alle Gemiisearten entsprechende Ifort-
schritte in der Mechanisierung zu erreichen. So beschiftigen
sich die Landmasclunenindustrie, Sozialistische Arbeitsgemein-
schaften und andere Inslitutionen u. a. mit der Mechanisierung
der Wurzelgemiise-, der Spinat-, und Rosenkohlernte. Einen

Dic Roscnkohlerntemaschine der Manhardli-KG. Der Rosenkohl-
stengel wird durch den Friskopf gezogen, wobci die entfernten
Roschen auf ein darunterlicgendes Sortierférderband fallen

Bild 3.

beachtlichen Stand hat dabei die vom Institut fiir landw.
Belriebs- uud Avbeitsskonoinik Gundorf und der Manhardt-IKG
entwickelte Rosenkohlerniemaschine erreicht. Sie soll der
Praxis in kiirzester Zeit zur Verfiigung stehen. Die stationir
aufgestellle Maschine iibernimmt nach dem Lrnten des Rosen-
kohls mit dem Mihlader I 062 das Trennen der Roschen
vom Stengel und gleichzeitig das Sortieren der guten und
schlechten Roschen (Bild 3).

3. Zusammenfassung

Ducch den stark gestiegenen Bedarf an Gemiise wurde in
letzter Zeit iin In- und Ausland dic Mechanisierung der
Gemiiseernte beschleunigt. Neben den aus dem Ausland be-
kannt gewordencn Lnlwicklungen wurden der Gemiisecrnle-
wagen GEW/S und das Gemiiseernteférderband T 010 be-
schrieben.
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