Der im wirtschaftlichen SchweiBverfahren liergestellte Hohl-
profilrahmen zeichnet sich durch eine hohe Stabilitit aus
und hilft im Gegensatz zur Vollbauweise wertvollen Stahl
cinsparen. An diesemn Rahimen sind die Arbeitswerkzeuge —
scharfgeschliffene Scheiben, die zu zwei Scheibensiitzen zusant-
mengesetzt sind — angeklemmt (Bild 2).

Durchmesser, Wolbung, Abstand und Pachtungswinkel der
Pllugschieiben sind mafBgeblich fiir die mit dem Pllug crreich-
barenn giinstigen  Einsatzergebnisse,  wie geringe  Zugkrall,
zusammenhiingendes Furchenprolil und avsveichende Wen-
dung des Bodens. Die Wellen der Scheibensiitze sind wiilz-
gelagert und staubdicht abgekapselt.

Beim Pilugcinsatz werden die Scheiben darch den Boden-

widerstand in Rotation versetzl und bewnken so cin Zer-
schneiden und Wenden der zu bearbeitenden Bodenschiclit.

Aussichten der automatisierten Bodenbearbeitung

Dic bisherigen Ergebnisse der verschicdenen Versuche mil
automatisch Trakloren
Annalune, dal8 diese Irage bald gelost wivd. In diesem Talle
milten dann diec bisher tblichen  Traktorkonstwruktionen
grundlegend geiindert werden. Beim Betrachten der Sduwie-
vigkeiten, die i Lalrerlosen Traktorbetrieh bisher nocdh be-
stehen, woller wir uns zuniichst aul das Ptliigen heschrinken.
/Bis jetzt sind litv dicse Arbeit zwel Arten von automatischen
Traktoren crprobt worden, der durdu cinen TFihler gesteuerte
Traktor, mit dem man nach dev iblichen Mcthode das Pfli-
gen in O-Formy (Bild 1) versuchie, sowie der durch einen Tfiih-
ler oder durch cune Leine gesteuerte Traktor, mit dent man in
Torm ciner Archimedes-Spirale pfliigte (Bild 2).

gesleuerlen bevechtigen  zn der

Bei dem heutigen Entwicklungsstand der Elektronik wiire es
sicher moglich, dic Fiihlerstcuerung so zu vervollkommuen,
dall der Traktor auch ohne lraktorist der crvsten Leitfurche
folgl. Dic cigentliche Schwierigkelt tott heim Wenden am
Feldrand aul: um sicher steuern zu konnen, benoligl maun
groflere Radien zum Wenden als mil cinem handgesteuerten
Traktor. Man mul} also groBe Flichen am Ende des Feldes
fir das Vorgewende opfern und mnachher crncul pfliigen

(Bild 1).
Beim Pfliigen in ciner Spivale sind dic Schwicrigkeiten ahn-
lich, immer bleiben dic Lcken ungeplligt und missen hand-
gesteuert nachgeplligt werden (Bild 2). AuBer dicsen zwei
© Pflugmethoden gibt es noch cine dritte, die feaher bei den
Damplpfligen angewendet wurde, das Kipp-Plligen. Ticer
blieben nur zwei schmale Streifen wm Ende des Feldes unge-
plliigt, dic der Spurbreite <der Lokemobilen entsprachen.
Trotzdem sclzte man den Damplpllug nur bei grolen, dber
400 m langen Feldern cin (Bild 3). In den sozialistischen Lén-
dern ist diese Voruusselzung cerlillt und man hat deshath
schion versucht, zum Seilzugpftligen zuriickzulkehren, anstelle
der Lokomobilen  kumen  grofic  Diesclzugaggregate  zuw
Einsatz.
Nun ist in Holland cin never automatischer Traktor crschic-
. nen, dee gleichfalls mit einem Kipp-Pllug arbeitet, der Pllug
ist iihmlich — wice bei den [ritheren Stock-Motorplligen — am
Traklor angebaat. Die ¥rfindung Dbesteht cigentlich darin,
daB der Traktor durch cine Querfurche an beiden Enden des
Feldes unigesteuert wird. Dieser neue Traktor, von seimem
“Erfinder C. SIELING Agri-Robot™ getauft, besteht aus einem
Kipp-Pllug mit zwei groBen Ridern, der durch einen Diesel-
motor iber cin hydraulisches Getriebe angetrichen  wird
(Bild 4). Die Wirkungsweise des Traktors sci nachfolgend
kurz beschricben. Zucrst werden an den Feldenden zwel
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Der an jeder Scheibe anlicgende Abstreifer schiitzt gegen
Verstopfungen, die durch Erntevivckstinde, wie Halm- und
Krautreste usw., vorkommen kénnen,
Zur scitlichen Fithvung des Plluges ist auf der linken Rah-
nenseite ¢in etwa in fahrtvichtung den Boden schneidendes,
drehibares Scheibensedt angeordnet, das zur Begrenzung der
Arbeitsticle mit einem Spurkranz ausgeriistet ist. Es 1861
steh in der 1Tohe verstellen, und in einem gewissen Bereich
ist die Schnitirichtung stufenlos cinstellbar, Die senkrecht zur
Schnittrichtung  des  Scheibensechs  aufuretende  Scitenkralt
wird somit aufgenommen. Dubei ist dic optimale Einstellung
des Schicibenrichtungswinkels schr abhiingig von den vorherr-
schienden Bodenverhiltnissen. Sie bewiigt 3 bis 5° zuv Fahrt-
richtung und ist Vorausscizung fir cine gute Arbeitsqualitit.
Zur Unterstiitzung kann die Belastungsmasse variiert werden.
A 5082

Dipl.-Ing. L. HORVATH, Budapest

Steuerfurchen  gezogen, dic s~um Umschalten  der automi-
tischen Steuerung (Bild 4, «) dicnen. Davaul wivd an ciner
Feldseite mit dem Plliigen begonnen. Am Ende des eldes
angelangt, sinkt das Schalirad & dann in die Steuevfurche,
und nun schaltet sich die Steucrung cin, die den Pflug wm-
kippt und tber das hydraulische Trichwerk dic Autriebs-
vichtung éndert. Unmittelbar daraul wird das furchenseitige
Rad schneller angetrichen und dadurch der Traktor schrig
gestellt (Bild 5), um cinen guten Einzug fiir die ncue Furche
zu crreiclien; dann ldult der Traktor wicder gerade. Die Steu-
crung [unktioniert hydro-clekuiseh: das Schalwad  betiitigt
cinenn elekirischen Kontakt . der dann iiber cin Magnel-
venul die Hydraulik schaltet.

Beim Plliigen selbst wird der Traktor durch ein Lettrad ¢
westeuert, das sieh stindig an die Furchenwand  dricke. Da
das Landrad des Plluges etwas schneller angetricben wixd
als das Furchenrad, cigibt sich in jedem Fall, aucli im hiin-
gigen Gelinde, cin guter Furelienanschluf.

U stiindig gerade Yurchen zu crzielen, wird als Richiungs-
vegler ein Scheibensech so angebaul, daBl es um cinen Punkt
schwingt, der neben demn Leiwad lieglt. Das Sech will imuner
den Kirzesten Weg nelimen und schimeidet deshalb in der
geraden Richtung weiter, wenn das Leitvad zur Seile aus-
weicht. Durch eiue hydraulische Steuercinrichtung lenkt das
Sech die Maschine, so dall auch dicse gerade arbeitet; gleich-
seitig erlillt das Scheibensech noch seine eigentliche  Aul-
gube, indem es vorschnedet.

$Bild 1. Plligen im Auscinanderschlag, die schraffierten IMldchen sind
nachzaplliigen

Jild 2. Pflitgen in ciner Spirale

Bild 3. Pfligen it Kipppflay
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Bild 4. Der ,Agri-Robol®
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Bild 5. Arbeitsweise des Agri-Robot

Dex Pflug hat weiterhin cine Sicherheitseinrichtung, bestechend
aus cinenr Magnetventil, das die Zufuhr des Treibstoffs ab-
sperrt, sobald cine UnregelmiBigkeit entstelit. Weun z. B.
erholiter Schlupf aufuritt, so daB der Traktor nicht mehr vor-
wiicts kommt, dann dreht sich cin freilaufendes Stermrad
langsamer. Ls Dbetiitigt bei normalem Lauf einen Impuls-
sender, dessen Impulse iiber ein Verzogerungsrelais geleitet
werden. Falls die Signale linger als 10 s ausbleiben, schaltet

das Relais den Strom des Magnetventils ab, eine Ieder -

schlieBt die Treibstolfzufuhr, und der Motor bleibt stehen.
Das gleiche geschieht, avenn der Traktor aus, der Furche
kommt; das Rad wird angehoben und bleibt stehen, dic
Tinpulse bleiben aus, der Motor wird abgestellt. Auf der
ungepfligten Seite ist am Traktor ein Iihler befestigt, der
mit einemn Kontakt in \7(‘rbindung‘sleht. Falls der IMiihler auf

Ing. H.-J. WEISS, KDT

Aul Destimmicn Béden unsercr DDRR, besonders in den
fruclitbaren  Gebieten des Oderbruchs, der Wische, Elbaue
und Bérde, ist der Einsalz von Seilzuggeriiten mit dem Seil-
rugaggregat SZ 24 vorgeschen.

Wie bet dem System der bekannten Dampfpllugsiiize (Kipp-
plflug und Dampflokomobile) ist ein starklitziges Stahldraht-
scil das Zugelement zwischen der Nntriebsquelle und dem
Bodenbearbeitungsgeriit. Dic 0. a. Ackerbéden stellen in der
Landwirtschaftssprache die sogenannten ,,Minuten-Béden mit
cinem Bodenwiderstand bis zu 195 kp/dm? dar. Das bedcutet,
dall dic Bodenbearbeitung und darunter speziell dic Pflug-
arbait dev Saat- uud Herbstlurche nur in ciner relativ kurzen
Zeit unter agrotechnisch ginstigen Bedingungen mit dem
iiblichen Traktorpflug durchfithvbar ist.

Der Einsatz des Scilzugpfluges ist unabhiingig gegeniiber
extremen Witterungs- und Bodenverhiltnissen. Das bedeutet
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Bild 6. Der A\gri-Robi)I. bei der Arbeit (\Werkphoto der Fa. Protec, Den
Haay)

irgendein Hindernis stoft, wird der Kontakt unterbrochen,
und das Magnetventil stellt wicderum den Motor ab. So kann
man den Traktor durch das vorherige Aufstellen eines Pfah-
les an ciner gewiinsditen Stelle zum Stillstand bringen. Das
Sternrad ist in Bild 6 gut sichtbar.

Im Trihjale 1964 wurde mit diesem Versucdi begonuen, der
Traktor arbeilete schon 23 Stunden ohne Unterbrechung.
Gegeniiber auderen Typen automatischer Traktoren hat er
den Vortcil, dall er vollkommen fahrerlos arbeiten kann.
Nachdem dic Steucrfurchen an den Enden des I'cldes ge-
zogen sind, kann der ,Agri-Ilobot* den ganzen Tag und auch
dic Nacht durch arbeiten. Wic Prof. SEGLER berichtet,
waren die bisherigen Versuche so crfolgreich, dal3 auch der
Bau ciner zweischarigen Ausfiilbrung in Form cines Ketten-
traktors vorgesehen ist.

Der automatische Traktor soll selbstverstindlich auBer dem
Plligen auch anderc Feldarbeiten wic Eggen, Drillen usw.
verrichten konnen. Diesc automatisierten Einsiitze kann dann
cin Kontrolleur leiten. An die Traktoren lassen sich verschie-
dene Signal-Einrichtungen anbringen, die akustisch oder per.
Funk Signale geben, wenn dic Avbeit beendet oder unter-
brochen ist. So kann die ganze Ieldarbeit einer groflen Genos-
senschaft verrichtet werden, ohne daf ein Arbeiter zu schen
ist. Das sind zwar noch Zukunftsbilder, aber man kann schon
heule sagen, daB sie technisch durchaus realisicrbar sind.
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Seilzugpflug B 091 und schwere Seilzugegge B 492
»

schwerste Beanspruchung bei schr liart getrockneten bis fliis-
sig plastischen Ackerbéden. Die Land- und Furcheuréder
iiben auf Grund ihrer gewiihlien Abmessung (Ifurchenrad)
1,8 m Dmr, 250 imm breit — Landrad 1,6 m Dmr., 360 nun
breit) cine minimale Flichenpressung auf den Boden aus,
wmn cine schiddliche Bodenverdielitung weitestgehend zu ver-
meiden.

Mit der Scilzugegge ist eine strukturschonende Saatbettberei-
tung und Stoppclnachbearbeitung auf schiwersten Schwemm-
landboden sowice aul allen druckempfindlichen Biéden mog-
lich, da ber diesem Geriit keine Radspuren auftreten und
somit Bodenverdichtungen vermicden werden.

Scilzugpflug B09L und Seilzugegge B 492 erhielten vom
Prifungsausschufl des UL Toisdam-Bornim  das Pridikat
»Gut geeignet™ far die Landwirtschaft der DDR.
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