¢} Mit der Koenstrnktion von Gerilen nach Punkt a) ergibt sich dic
zwingende Natwendigkeit der Einfithrnng neuer Priif- und Erpro-
bungsverful , wobel obligatorische Lanezeit- und Klimapriitfungen
vorzusehen sind. Fir ddie Messungen an FleKtrozaungeriten  sind
ausschlieBlich MeBverfahren mit hochwertigen Kathod hiloszillo-
araphen (Genauigkeit groBer als =+ 7.0 %) vorzuschreiben.

@) Aufl der Grandlage einer Analyse von Schadenstiillen durch Flehiro-
weidezaunanlagen (LANGE, DECKER, 1965) wird empfohlen, die
Produktion von Elektrozaungerilen mit offenen Metallkontakien
und Pendelunterbeechersystemen cinzusicellen,

Abschliefiend soll hervorgehoben werden, daB cinige der ge-

nannten Vorschlige von den zustindigen Arbeilsgremien be-

reits verwirklicht werden konnten.

5. Zusammenfassung

Dic Ergebnisse der Ticrversuche zeigten, dall es mogheh ist,
Jilektrozaungeviite stéirkerer Leistung zu konstruieren, ohne
daB einc Gelihrdung van Mensch und Tier eintrtt. Die
untere und optimale Reizschwelle sowic die Vertriiglichkeits-
grenzen und Tierkdrperwiderstiinde konnten fixiert and dar-
aus schlufifolgeend Vorsehliige THir dic Weiterentwicklung der
Elektrozauntechnik unterbreitet werden.
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5. Leistungsiibertragung
mit hydrostatischen Rotationsmotoren

5.1. Allgemeines
Nachdem hydrostatische Motare mit geradliniger Bewegung
als Fernsteuérzylindee ader freic Arheitszylinder in steigen-
dem MaBe cingeselzl werden und — wie in 3.2 (Teil IT) ge-
zeigl — zu inlernationalen” Baucinheiten mil gleichen 1iin-
baumaflen  wurden, erscheint analog  daza die Benutzing
hyvdrostatischer Rotationsmolore — von der TTydreaulikanlage
der Traktoren gespeist -— als ferngesteuerte oder freie®
Rotationsmotore [iir Dauerbetrieh als logische TFolge.
Die 2T in VeroMentlichungen und in der Praxis gefithrie
Diskussion zum vorgenannten Komplex und der oll zilicrte
Ausdruck Jhydraulische Zaplwelle® machen es notwendig, aul
Te Grenzen dev rvotierenden Leislungsitbertragung zwischen
Traktor und Landmaschine mit Fille hydrastatischer Motare
hinzuweisen.
Tn [1] [2] wurden einige Schwicrigkeiten und Voraussetzun-
gen hinsichilich  der  hydrostatischen Teistungsiiberlragung
aufgezeigt, Dazu gehdren v, a:
~  Standardisierung zum Zwecke der Austauschbarkeit
Soll der Hvdromotor als Teil des Traktors oder als Teil des Geriites
bzw. der Maschine gelicfert werden?
Wird der Motov als Teil des Traklors angenommen, missen Aus-
gangsdrehzahl, Cesamtabmessungen, Montagemcthode, Drehmoment-
abgabe, Antrichskupplung und Verbindungsschlauchliingen standar-
disicrt scin.
Wird der Molor als Teil des Geriles angenommen, sind Férder-
strom, Arbeitsdruck, Schlauchkupplungen und Verbindungsschliinehe
7zu vercinheitlichen,
— Wahl des Steuersyslems
Ein Hauaptfaktor in der Bestimmung, ob der Ilydromotor dem
Traktor oder der damil zu koppelnden Landmaschine zugeordnet

Institul fiir Tandmaschinen- und ‘Traktorenbau Leipzig
(Divektor: Dr.-Ing. JI. REICITEL)

toTeil 1osc ML 11967, S, 36y Teil 11 s, ML 2/1967, S. 86; Teil 111 5. 11, 4/
1967, S. 179; Teil IV <. 11 5/1967, S. 232
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werden soll, ist der Typ des in der Traktor-Hydraulikanlage vor-
handenen Steucrsystems: offen, miltig oder geschlossen-mitig {mit
oder ohine freien Durchlaufl in der Mittelstellung des Wegevenlils).

— Wirmecentwicklung und -abfiihrung in Ilydraulikanlagen
Nachfolgend werden — ohne spezielle konstruktive [inzel-
heiten der T'raktor-Hvdranlikanlage oder hydrostatischer Bau-
grappen zn beriicksichligen — die Grenzen der roticrenden
Leistupgsitbertragung  zwischen Traktor und  Landmaschine
mit Hydromotoren im Vergleich zu den energelischen Forde-
rungen der Tandmaschinen sowic entsprechende Parameter
liir die mogliche Dauer-Leisinngsiiberiragung angeniihert er-
mittelt, wobei vorerst die Ulhehiiliee-Verhiilinisse untersucht
und eine angenitherte Wiirmebilanz der Traktoranlage auf-
gestelll werden,

5.2. Olbehalter

5.2.1. Allgemein

In der kompletten ITydranlikanlage spielt der Olbehiitter eine

wichtige Rolle. An ihn werden [olgende Torderungen ge-

stelle [3]:

— dic GroBle des Behdlters mufl den jeweiligen Betrichsverhiiltnissen
entsprechen ;

— die Behilleroberfliche soll im Verhiilinis zue Umlaulinenge cine gute
Wirmeabluhr gewihrleisten;

— Saug- und Ricklaulleitung miissen sich im  Beliiller stromungs-
giinslig anordnen lassen;

— beim Flassigkeitswechsel soll der Behiiller leichl zu veinigen sein;

— der Behilter muf3 sich auch unter ungiinstizen Bedingungen noch
cinwandfrei entlitften lassen.

Bei ITydraulikanlagen in beweglichen Maschinen, wie Trakto-

ren und selbstfahrende Landmaschinen, wird cs oft notwen-

dig scin, mit cinem technisch  vertretbaren Minimum an

Raum ausznkommen.

Allerdings kann man durch  geschickie Anordnung  des

Behiilters den Falrtwind zur Kihlung benutzen nnd damit

Raum einsparen. Jedoch mufl bei Traktoren und Land-

maschinen mit berrvichilichen Schwankungen des Flissig-
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keitsspiegels im Behilter durch Neigungs- und Beschleuni-
gungscinfliisse (s. 1.2.2.2, Teil I) gerechnet werden, die cnt-
weder eine VergréBerung des Olbehiilters oder eine ent-
sprechend angepafite I'orm des Olbchiilters verlangen.

/
5.2.2. Behilterform
Um dic Forderung zu erfiillen, daB dic Behilteroberfliche
im Verhiiltnis zum Bchilterinhalt einc gute Wirmeablnhr
gewiihrleistet, macht sich ein schmaler und hoher Behiilter
erforderlich, weil Flissigkeiten im Vergleich zu Metallen
schlechte Wirmeleiter smd und cine gute Wiirmcableitung
aus der Flus/mgkensmenc'e lieraus am besten durch kurzc
Wege vom Fliissigkeitskern bis zur Behilterwand erméglicht
wird. Damit wird auch die fiiv die Wirineableitung Dbe-
deutungslose Bodenfliche des Behilters klein im Verhiltnis
zu den fiir die Wirmeableitung wichtigen Scitenwénden.
AuBerdem wird gewéhrleistel, daB bei den bereits genannten
Schwankungen des Olspicgels, z. B. durch Neigungen des
Traktors, der Saugstutzen nicht iiber den [Ilissigkeils-
spicgel hinausragt. 5
Unter der Voraussetzung, dall cin separater — nicht mit
dem Getriebegehiiuse ideutischer — Olbehiilter zum Linsatz
kommt, wird nachfolgend anhand praktisch verwicklichbarer
GroBenverhiltnisse des Olbehillers dic Behilteroberfliche
im Vergleich zum Behilltervolumen untersucht.
Da bei maximaler Fiillung des Olbcehiilters schon ctwa 15 9/,
[4] bzw. 20 bis 25 9/, [3] der gesamten Fliissigkeitsienge
als  Lultpolster iiber dem Iliissigkeitsspicgel angesclzt
werden sollen, wird das Olbchilter-Volumen Vgen vorerst
dem effektiv vorhandenen [Ilissigkeits-Volumen Vo) gen
und damit die Behilter-Abstrahlfliiche der benetlzten
Fliche gleichgesetzt und anschlicBend das Luftpolster mit
dem 1,2fachen Wert der I18he beriicksichtigt.

Das Flissigkeits-Volumen V) gen wird als ein Wiirfel mit
den Kantenlingen a, d. h. V1 gen = @* angenommen.

Bild 1 zeigt die MaBe des Behiilters, aus denen sich die
Behilterfliche Fgep errechnet.

Vorsen =a% a= A/ Ve en
h=a+4 =z

b=‘_’01neh=a_2__lf i
a-h h (@4 a)
x zur praktischen Verwirklichung = 0... 2a
IFgen=2-a'b+2.a-12h4+2.b.121
=2.a-b4+24-a-h4+24-b.]

fira = 0:

a=b=nh
6,8 6,3 .

Fgen =6,8 - a®> = —— . Viipen = —— - - Vo1 pen
va \:’7 l/Ol Beh

= 6,8 -+ V1 gen?®
fir v = a:
a=a b=a/2 h=2a
I'gen = 8,2 - a2 = 8,2
fir & = 2a:
a=a b=a/3 h=3a
Fgen = 10,3 - a2 = 10,3 - V) pen?/?

Fir die weitere Reclhmung wird Fpen = 9 - V{1 en??
gesetzt.

- V1 en®?

5.2.3. Behiltergrofle

Die erforderliche MindestgroBe cines Olbchilters richtet
sich nach der Bestimmung der Anlage, d. h. werden hydro-
statische Verbraucher intermittierend bei  kurzzeitiger
Druckbelastung betitigt (einfach- oder doppeltwirkende
Arbeitszylinder) oder ecrfolgt konstante Dauerbelastung
(durch Drosseln oder Hydromotore fiir Drehibewegungen).
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Bild 1. Mafe des Ulbchiilters

.

Bei  Rotationsmotoren und doppeltwirkenden Arbeits-
zylindern mit durchgehender Kolbenstange treten wihrend
des Betriebes keine vaeauschwankun"en im Olbehilter huf,
da das zuflieBende Olvolumen gleich dem abflieBenden ist.
Bei  doppeltwirkenden Arbeitszylindern mit einscitiger
Kolbenstange ergeben sich geringe Schwankungen des
Fliissigkeitsspiegels in der GréBenordnung des Kolbenstan-
genvolumens, bei einfachwirkenden Arbeitszylindern — dic
nicht gegensinnig zueinander geschaltet- werden kénnen —
ist mit groen Schwankungen zu rechnen.

Als Mindesigrofie cines Olbehiilters kann angesetzt werden
[3]:
Vien min = 1,2... 1,25 . (

Darin sind

0
)P + Z entw. 7yllndcr) [I]
Qp Férderstrom der Pumpe in I/min

Veintw. Zylinder 1Inbvelumen aller an einer Niveauéinderung
beteiligten, cinfachwirkenden Zylinder in 1

Der Faktor 1,2 ... 1,25 beriicksichtigt das Luftpolster iber
dem T'liissigkeitsspiegel.

Da in der weiteren Rechnnng das effcktiv vorhandene
Tliissigkeitsvolumen V) pen interessiert, gilt demzufolge:

Or

V61 Beh min = 5 + 2 Veinrw. zytinder [7)

Mit den Fsrderstrémen nach 4.5 (Teil 1V), dem vercin-
fachend angenommenen Lenkkreis-Forderstrom Qp penkx =
Qp Regel, und bei Beriicksichtigung der IForderung hinsicht-
lich Kipp-Anhiinger nach 1.2.2.2 (Tcil T) ergibt sich:

1 5
V1 Beh min = — Z Qp + VKipp-Zylinder (7]

o

ll

1
'ZOP T)

{Op + Op Lenk + Op Regel) [7/min]
- Z Qp (0,9 Mp) = 121/min

- Z0Qp (1,4 Mmpy = 151/min

Al o o= o=

« 2 Qp 2,0 Mp) = 191/min

Folgende Volumen sollten fiir dic Kipp-Zylinder bereit-
stehen: )

VKlpp-Zyllnder (0,9 Mp) = 20 I/min

VKipp-Zylinder (1,4 Mpy = 25 [/min

Vkipp-2zylinder (2,0 Mp) = 30 //min

Damit ergibt sich ein TFliissigkeits-Mindestvolumen im
Behiilter:

V01 Ben min (0,9 Mpy = 12 4 20 = 321

V01 Beh min (1,4 Mp) = 15 + 25 = 401

V01 Beh min (2,0 Mp) = 19 4 30 = 401

Allgemein kann damit gesetzt werden:

V61 Ben min = 0,8 - Op  [1]
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5.3. Warmebilanz der Trakioranlagé

5.3.1. Allgemein ’

Beim Betrich ciner Hydranlikanlage Tihret cine Reilhe unvermeidlicher
Verluste in den cinzelnen Bauclementen zur Erwiieinung der Belrichs-
flitssigkeit und der cinzelnen Dauclemente der Anlage.

Da der Wirkungsgrad der hydroslatischen Leistungsiiberiragung u. a.
von der Viskosilit und damit der Temperalur der Druekfliissighkeit
abhiingig ist, die Schmiecrfihigkeit der Druckflissigkeil erhalten und die
temperaturempflindlichen Teile wie Diehtungen asw. vor der Zerstornng
bewahrt wereden sollen, ist cine konstante und hontrollicrte Belriebs-
temperatar anzustreben.,

Um sicherzustellen, da keine nachlriiglichen  Schwicrigkeiten durch
zu hohc Flissigkeilstemperaluren — hervorgerufen durch Dauerbe-
lastung — enlstehen, ist anhand einer angeniiherten Berechnung die zu
erwarlende Betriehstemperatur und der mogliche Dauerdruck voritus-
zubestimmen,

5.3.2. Anfallende Wirmemenge im Betrich

Wihrend des Betricbes der Anlage wird cin bestimmier Leistungsanteil
in Wirme umgewandelt.

Dic dadureh anfallende Wirmemenge Wgeqp Yt sich aus der Summe
der mil geniigender Genauigkeit herechenbaren Einzelverluste voraus-
bestimmen.
7n diesen

Regelvorgiinge in Venlilen, sowic in Verschraubungen und iihnlich
entstehende Drosselverluste, Stromungs- und Jeekverluste sowie Vers
luste in einzelnen Baugrappen. Bei Hydromotor-Antrich ergibt sich der
entsprechende  Leistungsverlust ans  dem Gesamiwirkungsgrad - von

inzelverlusten gehdren im wesenUichen dareh Steuer- nnd

Pumpe bis Hydromotor,

Allgemein gilt:

Wnetr = 632,65 - Vyeprust = 622 Nogr (I = 5 ges) {keal 'l
-0

632,5 . P
400

(= ge)

I

Wietr = 1,41 - p - Qp - (I — 5 ges)

Da bei Hydromotor-Antrich mit einem bestimmten Danerdrock  ge-
arbeitel werden soll, ist daliir zu selzen:

Wpete = 1,41 - ppauer - Cp - (I — 7 8) [keal/h]
Wihrend des llydromotor-Betriches sind die naelt 4.5 (Teil V) zuge-
ordnelen Iorderstrime @p, Qp Regel SOV Up Lenk beteiligt,

Fiir dic spezielle Berechnung der anfallenden Wirmemeuge wird der
Belastnngstall angesetzt, bei dem Qp und Op 1epk gleichzeilig nnd voll
beansprucht werden, wiihrend Qp gegel Mir mil Strimungswiderstiinden

belastet ist:

Op — Ppaver = 1= 0,7
1

Op 1enk = - 0p — Phaner — 1 = 0,85
;

1
OpRegel = u Qp = 0,2 - ppayer — 1= 0,9
1
Mil diesen Werten fillt im Betricb folgende Wiirmemenge an:
Whetr = 14! - ppaucr * Op - (0,3 4 0,038 4 0,005)
Waewr = 0,48 + ppaver - Vp [keal/h]
Darin sind

Op in I/min und ppayer in kp/em? cinznsetzen,

5.3.3. Abfahrbare Wirmemenge
Streng genommen miBten alle von der Fliissigheil durchstromien 1.ei-
tungen and Baugruppen und die von ihnen abgegebenen Wiirmemengen
in die Rechnung cinbezogen werden, Zur Vercinfachung gelte die Annahme,
daB dic gesamle Wirmemenge vom Olbchiilter und von cinem in den
Ritcklaufstrom Qp 1,enk geschalteten Ol-Luft-Wiirmeanstauscher (Kiihler)
mil Rippenkiihler-Oberfliiche abgefihrt wird, withrend dic W

firmeah-
strahlung an Baugruppen und Rohrleitungen als Reserve gilt,

Die abfithrbare Wirmemenge ergibt sich aus

Wab = Wab Beh + Vab Kinler [keal/h)

Wanp = Kpeh - 'Ben + 4 TBen + KKiinler - Fiinter - 4 T'Kiinler
Darin sind:

Npeh = 12 keal/m2 . h - grd  [5]

Ngihler = 120 keal/m2 < h . grd  [4]

4 Tgen = TO1Ben — TLury = (60 — 30) grd = 30 grd

A Txinler = T0lein — TTLuftein = (70 — 30) ard = 40 zvd

FRen = 0.00 - V1 pen®®  [m?) nach 5.2.3 mit V(1 pen in /.
FRitner = Pk in m?

Daunit ergibt sich die abfithebare Wiirmemenge 7u:

Wap = 12+ 0,00 - V(1 en®® « 30 + 120 - Iy + 40

33 V01 Ben 4 4800 - £y [kealyh]
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5.3.4. Wirmebilanz und Dauerdruck

Nach Errcichen des Beharrungszustandes wird die in der Anlage ent-
stehende Wirme — ohne die Flissigkeitstemperatur zu erhibhen — an
dic Umgebung abgegeben.

Wan = Wab

0,48 - ppaver * @p = 33 - V(1 pen®" 4 4800 - Iy

Zur Ermitllung des Dauerdruckes kann das Mindesi-Fliissigheils-Vo-
lumen V{31 Ben min = 0,8 - @p cingeselzl werden. Damit ergibt sich
nach Umsteltung vorstehender Gleichung der Wirmebilanz:

[kp/cm?)

Darin sind Qp in I/min und Fy in m? cinzusclzen,

In Bild 2 ist dic-Abhiingigkeit des Danerdruckes von der Kiihlerfliche
— mit den Nenn-Forderstrdmen als Parameler — dargestelll.

Aus den Kurven in Bild 2 ist zu erkennen, dafi der Dauerdrack fir ITydro-
motore max. 100 kp/em? betragen soll, weil damit die Kiahlerfliiche in
technisch verteetbaren  Grenzen  gehalten  wird, Dieser Maximalwert
stimml auferdem mit dem fiir Zahnradmotore annchinbaren Maximal-
Danerdruck von =& 100 kp/em? Gbercin [4] [6], withrend lediglieh Fliigel-
sellenmotore hiheren Druck zulassen nnd dic fiir praklischen Einsatz
giinstigen Orbitmolore bei & 70 kp/em? arbeiten,

5.4. Energetische Forderungen der Landmaschinen

Um einen direkten Vergleich zwischen hydrostatischer und
hisher mechanischer Leistungsiibertragung zu bekommen,
werden durch nachfolgende Rechnungen die Grenzen der
Leistungs-  und  Momenteniibertragungen  durch Ilydro-
motore ermittelt und anhand der Nennparameter nach 4.5
(Teib IV)  ecine migliche  Zuordnung  von IHydromotor-

Nennparametern zu den Traktor-Zugkraltklassen —  Dhei
engbegrenziem Sortiment. — untersueht.

1. Leistungs- und Momentenbedarl

In Auswertung der Verdffenuichung [7] werden die in
Tafel 1 zusammengestellten Leistungen und Momente bei
ciner Zapfwelendrehzahl n = 540 U/min gelordert.

Die mechanische Arbeitsleistung des [Hydromotors ist

v Ppauer - Up 0,8
Niot meeh = ——— ———— - Mol = —~~ * PDauer - Up
’ 450 A5
- Boee O2 [PS]
530

Dabei sind
Pauer 10 kp/em? und Qp in /min cinzusctzen,
Das mechanisehe Abtricbsmoment des Motors ist

7
Myotmeen

Mytotmeen = 716,2 - [kpm]
ot
— 7162 ppaver - Ov _ | oo PDaver - Op
Mot A30 o Mot

1)\ot

= 1,35« Vi sot * PDauer

1Mot
“Mitot meen = 1,35 - 107 « Vg ot - PDaucr [kpm]
Davin sind
Qp in l/min;

ot in U/ming

Vin ot in em?/ U5
p in kp/em?
Dic Abtriebsdrchzahl des Motors ergibt sich durch Um-

formungen zu:

_;\)P_ . 108

th Mot

[U/min]

Mot =

5.4.2. Uberlragbare Dauerleistung

Werden v die Tormel fiir die mechanische Ahtricbsleistung
Not meen der in 5.3.4 ermittelte Dauverdruck und die den
Zugkraftklassen zugeordneten Nenn-Forderstrome nach 4.5
(Teil TV) eingesetzt, ergeben sicli die in Bild 3 eingetragenen
Diagrammyverliule Nyor meenh 1n A bhiingigkeit von ppager-
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;
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1 13- 75— 1500, — e :
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T g —— 4 |- 1000 ‘
4
5 % ? T ’
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&
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/// / Apts | LA L
3 L sk s
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—
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2 /] Vinzo
0 50 kp/em? /
5 Ppaver —= L
o= H
- 3
Bild 2. Abhiingigkeit des Dauerdruckes von der Kithlerfliche / 2 yf‘]?”ﬂf cm_/U 100
Bild 3. Motor-Abtriebsleistungen in Abhiingigkeil vom Dauerdruck L L . ; |
Bild 4. Motordrehzahlen in Abhiingigkeit vom theoretischen Schluck- 0 p'm P/Cm 100
volumen in der Zuordaung zu den Nenn-Forderstromen und 4 001/&7/' =

Motor-Abtrichsmomente in Abhédngigkeil vom Dauerdruck

Vom Wert ppauer = 100 kp/em? ist cine senkrechte ITilfs-
linic nach oben cingetragen. Die Schnittpunkte mit den
einzelnen Kurven ergeben dic von den Nenn-Isrderstromen
Qr10...63 ibertragharen Daucrleistungen. Der Schnittpunkt
mit der Linie fiiv Qpgy ergibt eine mit Hydromotor iiber-
tragbare Maximal-Dauerleistung von = 12PS. In [1]
wurden als Grenze der Leistungsiibertragung 10 PS genannt.

‘Auf der rechten Seite der Ordinate sind die crforderlichen

Leistungsgrofen aus Tafel 1 eingetragen und von der
Ordinate zur Abszisse parallele Hilfslinien bis zu den Kurven
gezogen. Damit wurde der Bereich der ibertragbaren
Dauerleistungen fiiv dic Traktor-Zugkraftklassen sowic der
damit verbundenc Daucrdruckbereich cingegrenzt. Die in
Tafel 1 aufgefiihrten Leistungen sind demzufolge in den
Zugkraltklassen wie folgt iibertragbar:

NMot mech (0,6 Mp) 4,0 PS
(0,9 Mp) “4,0... 6,5PS
(1,4 Mp) : 6,5... 8,0PS
(2,0 Mp) : 8,0 ... 10,0 PS

0,9...2,0Mp 3,0 PS mit OP Regel

5.4.3. Zuordnung von Motor-Nenngréfien zu Nenu-Forder-
stromen und Zugkrafiklassen

Aus den in Bild 4 cingetragenen Funklionen Aot meen =
I (Ppaver) und nyo, = f (Vi aot) geht hervor:

Zur Uberdeckung des erforderlichen Bereiches Myor meen
sind nur 2 NenngroBen Vi, yor (20 und 50 em3/U — Nenn-
werte nach TGL 10860) erforderlich, und zwar bis ~ 7 kpm,
die Verdopplung des Abtriebsmomentes crlolgt mit ciner
mechanischen Nachschaltstufe (imecn)-

Der dabei auftretende Dauerdruck betrdgt 50 ... 100 kp/cmn2.

Dic erreichbaren Drehzahlen rnyoc ergeben sich aus den
Schnittpunkten der von den Vip mot-Werten (20 und 50)
der Abszisse senkrecht nach oben gezogenen Hilfslinien mit
den jeweiligen Kurven.

Mit den den Traktor-Zugkraltklassen zugeordneten Nenn-
TFérderstromen Qp 10... 63 crgeben sich folgende Drelizalilen
Mot

288

Vin Mot 50

Vin Mot 50 -
- Imeen (1,4 Mp)

Vin Mot 50

Vin Mot 50 -

) (0,6 Mp)
tmeen (0,9 Mp)

tmecn (2,0 Mp)

= 500 U/min
= 400 U/min
= 500 U/min

= 625 U/min
Vin aot 20 (0,9 ... 2,0 Mprege1) = 500 ... 800 Ui/min
Vin aot 50 (0,9 ... 2,0 Mpreger) = 200 ... 300 U'/min

Tafel 1. Erforderliche Zapfwellenleislungen und -imomente bei
nzaptwelle = 540 U/min
Leistung Moment Traktoren-Zugkraftklassen
[PS) {kpm) 0.6 Mp 0,9 Mp 1,4 Mp 2,0 Mp
2,0 2,65 ¥
2,6 3,3 X
) 5,3 X X
5,0 6,7 X X
60 8,0 b X
6,5 8,6 X
7,0 9,3 X
3,0 10,6 X X
10,0 13,3 X 4

Wenn man beide Motor-Nenngréflien mit ciner Drossel-
cinrichtung versieht (Bypass-Ventil) und bericksichtigt,
daB} die elfcktiven Forderstrome im allgemeinen hoher als
dic Nenn-Forderstrome liegen und die Zapfwellendrehzahl
n = 540 U/min zulissige Toleranzen hat, kann mit vor-
genannten Motor-Nenngréflen die genanute Drelizahl an-
nihernd gewiihrleistet werden.

In Verbindung mit den Regelstrémen sind nocli zusiitzlich
niedrigere Drehzahlen crreichbar.
)
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